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1	 使用说明	
本使用说明对设备的整个生命周期进行了说明。请妥善保管本使用说明，以便所有用户都能查阅其内容，以及
将来能够将其转交给设备的新所有者。

本使用说明书包含重要的安全信息	

不遵守这些说明可能会导致出现危险情况。

 ▶ 如果设备的内部或外部贴有图标 ，请仔细阅读使用说明。

 ▶ 您必须阅读和理解每台设备的使用说明。

1.1	 使用的图标	

危险	

警告紧急危险。

 ▶ 不遵守警告会导致重伤或死亡。

警告	

警告存在潜在危险的情况。

 ▶ 不遵守可能会导致重伤或死亡。

当心	

警告可能存在的危险。

 ▶ 不遵守可能会导致巨大或轻微伤害。

注意	
财产损失警告。

表示重要的附加信息、提示和建议。

请参阅本使用说明或其他文档中的信息。

 ▶ 表示要避免风险。

 → 指出要执行的工作步骤。
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1.2	 “设备”术语定义	

本补充文件中使用的术语“设备”是指 8619 型多功能显示变送器。

• 8619 型 multiCELL，即控制柜版本，

• 8619 型 multiCELL WM AC，即以 AC 为工作电压的壁装版本，

• 8619 型 multiCELL WM DC，即以 DC 为工作电压的壁装版本，

1.3	 “工业以太网”术语定义

本使用说明中所用术语“工业以太网”，是指与现场总线协议 PROFINET、EtherNet/IP、EtherCAT 或 
Modbus TCP 通信的设备。

1.4	 本使用说明的适用范围	

本说明适用于 B.02.00 及以上软件版本的产品。

 → 在菜单“Information -> Software -> Versions -> M0: Main -> Firmware”下检查设备上的软件版本
（参见章节 13，第 180 页）。

2	 按规定使用	

未按规定使用本设备可能会对人员、周围设施和环境造成危害。

根据所配备的模块和所连接的测量传感器，设备可以用于记录、处理、传输和控制物理参数，如 pH 值/氧
化还原、电导率、温度、流量......

 ▶ 仅将本设备与 Bürkert 推荐或认证的第三方设备和第三方组件配合使用。

 ▶ 保护设备免受电磁干扰、紫外线照射和室外天气影响。

 ▶ 使用时，请遵守合同文件和使用说明中规定允许的数据、操作条件和使用条件。

 ▶ 切勿将设备用于安全应用。

 ▶ 确保正确存放、运输、安装和操作设备。

 ▶ 只有在设备处于完好无损状态时才可以操作设备。

 ▶ 只能按规定使用设备。
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3	 基本安全提示	
此技术安全信息未考虑在产品的安装、使用和保养期间可能发生的不可预见的状况或事件。

运营商有责任确保遵守当地的安全规定，包括与人员相关的规定。

触电可能导致受伤。

 ▶ 如果打算在潮湿的环境中或在户外使用设备的 12~36 V DC 版本，请将最大工作电压限制在 35 V DC。

 ▶ 在操作系统或设备之前，请先断电并确保其不会重新启动。

 ▶ 任何连接到该设备的仪器必须按照 UL/EN 61010-1 标准与配电网络双重绝缘。

 ▶ 遵守适用的电气设备事故预防规定和安全规定。

一般危险情况。

为了防止受伤，请遵守以下说明：

 ▶ 不要在爆炸性环境内使用本设备。

 ▶ 只能在与设备材料相容的环境中使用设备。

 ▶ 请勿使设备承受机械应力。

 ▶ 请勿对设备进行任何更改。

 ▶ 确保设备不会意外启动。

 ▶ 安装和维护工作只能由获得授权的专业人员使用合适的工具进行。

 ▶ 在供电中断之后，必须确保过程按照规定或以受控方式重启。

 ▶ 遵守一般技术规则。

注意	
静电敏感器件/组件	

设备包含对静电放电 (ESD) 敏感的电子元器件。与带静电的人或物体接触可能会损坏这些元器件的功能。在
最坏的情况下，它们会被立即损坏或在调试后出现故障。

 ▶ 请遵守 EN 61340-5-1 的要求，以尽量减少或避免因突然释放静电而造成损坏的可能性。

 ▶ 施加电源电压时，请勿触摸电子元件。
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4	 一般信息

4.1	 制造商地址和国际联系地址

可以通过以下地址联系设备制造商：

中国

宝帝流体控制系统（上海）有限公司

浦江高科技园区12A楼四层

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

或者联系当地的 Bürkert 经销处。

国际联系地址可在以下网址找到：country.burkert.com 。

4.2	 保修	

保修的先决条件是设备按规定使用，遵守本使用说明中指定的使用条件。

4.3	 互联网上的信息	

8619 型的使用说明和数据表可在以下网址找到：country.burkert.com
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5	 说明	

5.1	 应用范围	

本设备是一款多功能产品，用于显示、存储、传输、交换和控制各种物理变量。

5.2	 8619	multiCELL	的结构	

A
B
C

D
E

F

带以太网扩展模块的设备 无以太网扩展模块的设备

G

H

J

K

图 1： 8619 multiCELL 的结构

A：1/4 DIN 标准外壳 (92×92 mm)，带密封件，用于装配在控制柜的门上，并借助 4 个紧固元件安装 

B：存储卡插槽 

C：主板（背面标有“M0”）：

• 用于连接设备的电源
• 用于为另一台设备供电，例如流量传感器 
• 提供 2 个数字输入（标有“DI”，数字输入）、2 个 4~20 mA 电流输出（标有“AO”，“模拟输出”）

和 2 个数字输出（标有“DO”，“数字输出”）。
D：用于扩展模块的 1 至 6 个插槽（以太网版本有 4 个插槽） 

可能的扩展模块：
• 带浅灰色插头的模块，用于连接 pH 传感器或氧化还原电位传感器和/或温度传感器 
• 带绿色插头的模块，用于连接电导率传感器和/或温度传感器 
• 带黑色插头的模块有两个 4~20 mA 电流输出和两个数字输出
• 带橙色插头的模块有两个模拟输入和两个数字输入 
不使用插槽时，盖子会封闭开口。

E：以太网扩展模块（如果设备上有，则始终位于插槽“M1”中），带适用于 2 个 RJ45 插头的接口（仅限以
太网版本） 

F：功能性接地螺钉（内部连接至主板和附加模块上的所有“FE”端子） 
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G：带背光灯的显示屏 

H：导航键（4 个方向） 

J：4 个动态键 

K：2 个 LED 灯

5.3	 8619	multiCELL	WM	DC	的结构	
A CB

E

D

G

JK
H

F

FE

12-36 V
DC

FEFEFE

M0

M1

M2

M3
M4

M5

M6

PWR OUT

MEMORY
CARD

FE FE
FE

PWR OUT 12-36 V
DC

PORT2 PORT1

M5

M1

MEMORY
CARD

M2

M4

M6

FE

带以太网扩展
模块的设备 

无以太网扩展
模块的设备 

 

L

M

N

O  

图 2： 8619 multiCELL WM DC 的结构 

A：壁装外壳；盖子带密封件，用 4 颗螺钉锁闭；显示屏带导航键、动态键和 LED 灯 

B：主板（标签上标有“M0”）带两个数字输入（标有“DI”，数字输入）、两个 4~20 mA 电流输出 
（标有“AO”，“Analog Output”）和两个数字输出（标有“DO”，“Digital Output”） 

C：壁挂式安装板，可拆卸 

D：存储卡插槽 

E：用于扩展模块的 1 至 6 个插槽（以太网版本有 4 个插槽） 

可能的扩展模块：
• 带浅灰色插头的模块，用于连接 pH 传感器或氧化还原电位传感器和/或温度传感器 
• 带绿色插头的模块，用于连接电导率传感器和/或温度传感器 
• 带黑色插头的模块有两个 4~20 mA 电流输出和两个数字输出 
• 带橙色插头的模块有两个模拟输入和两个数字输入 
不使用插槽时，盖子会封闭开口。

F：以太网扩展模块（如果设备上有，则始终位于插槽“M1”中），带适用于 2 个 RJ45 插头的接口（仅限以
太网版本） 13
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G：功能性接地螺钉（内部连接至主板和附加模块上的所有“FE”端子） 

H：12~36 V DC 电源的接线端子排 

J：5 个 M20x1.5 电缆格兰头 

K：供配电板 

L：带背光灯的显示屏 

M：导航键（4 个方向） 

N：4 个动态键

O：2 个 LED 灯

5.4	 8619	multiCELL	WM	AC	的结构	

无以太网扩展
模块的设备 

M0

M1
M2

M3
M4

M5
M6

PWR OUT

A CB

E

D

G

JK

H

FE

F

FE FE
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PORT2 PORT1

FE

FE
FE

FE

带以太网扩展
模块的设备 

 

L

M

N

O  

图 3： 8619 multiCELL WM AC 的结构 

A：壁装外壳；盖子带密封件，用 4 颗螺钉锁闭；显示屏带导航键、动态键和 LED 灯 

B：主板（标签上标有“M0”）带两个数字输入（标有“DI”，数字输入）、两个 4~20 mA 电流输出（标
有“AO”，“Analog Output”）和两个数字输出（标有“DO”，“Digital Output”） 

C：壁挂式安装板，可拆卸 

D：存储卡插槽 

E：用于扩展模块的 1 至 6 个插槽（以太网版本有 4 个插槽） 

可能的扩展模块：
• 带浅灰色插头的模块，用于连接 pH 传感器或氧化还原电位传感器和/或温度传感器 
• 带绿色插头的模块，用于连接电导率传感器和/或温度传感器 
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• 带黑色插头的模块有两个 4~20 mA 电流输出和两个数字输出 
• 带橙色插头的模块有两个模拟输入和两个数字输入 
不使用插槽时，盖子会封闭开口。

F：以太网扩展模块（如果设备上有，则始终位于插槽“M1”中），带适用于 2 个 RJ45 插头的接口（仅限以
太网版本） 

G：功能性接地螺钉（内部连接至主板和附加模块上的所有“FE”端子） 

H：110~240 V AC 电源端子排的盖板 

J：5 个 M20x1.5 电缆格兰头 

K：供配电板 

L：带背光灯的显示屏 

M：导航键（4 个方向） 

N：4 个动态键

O：2 个 LED 灯 
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5.5	 用于指示网络连接状态的	LED	灯说明（仅限工业以太网版本）	

工业以太网设备在各个 RJ45 连接器上分别具有 2 个 LED 灯，它们会显示与网络的连接状态。

Link/Act LED 灯 
（黄色）

Link LED 
（绿色）

 

图 4： RJ45 插头上 LED 灯的排列 

LED	灯 情况	 含义

Link/Act	LED	灯	
（黄色）

亮起， 
快速闪烁 

与上一级协议层建立连接。这将交换数据。

亮起， 
缓慢闪烁 

未连接到协议层。

熄灭 未连接到网络。

Link	LED	
（绿色）

亮起 建立网络连接。
熄灭 未连接到网络。

表 1： RJ45 插头上 LED 灯的排列 
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5.6	 函数图表	

输入 函数1) 输出 

数字输入或频率输入 函数 1 输出 信号 

模拟输入， 
电流或电压 ...

晶体管， 
1 和 2 

PWM 或
开/关或 
PFM 或

脉冲 PVN 
（过程变量网络）2) 函数 12 

 PVC 3) 4~20 mA， 
1 和 2

4~20 mA  

电导率传感器 
（2 个或 4 个电极） 以太网数据 4) 

pH/ORP 传感器 显示屏 

温度传感器 
Pt 100/Pt 1000  存储卡

1) 同时启用 
2)  PVN：过程变量网络。通过以太网络从网络控制器获取的过程变量 (PV)（参见章节 9.27） 
3) PVC：过程变量 (PV)，其值可由用户在过程级别中确定（参见章节 9.13）
4)  以太网数据：来自 8619 MultiCELL 通过以太网络传输给网络控制器（例如 PLC）的值。

更多信息参见以下网址中的 8619 型数字通信补充说明：country.burkert.com 

5.6.1	 数学函数	

可用性	 所有型号的标准 
公式	 • A+B 

• A–B 

• A/B 

• A*B 
使用	 两个过程变量之间的运算。

 → 函数参数的设置请参见章节 9.14。
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5.6.2	 PASS	函数	

可用性	 所有型号的标准 
公式	 A/B*100% 

使用	 计算两个过程变量之间的通过率。
 → 函数参数的设置请参见章节 9.14。

5.6.3	 REJECT	函数	

可用性	 所有型号的标准 
公式	 (1–A/B)*100% 
使用	 计算两个过程变量之间的拒绝率。

 → 函数参数的设置请参见章节 9.14。

5.6.4	 DEVIAT	函数	

可用性	 所有型号的标准 
公式	 (A/B–1)*100% 
使用	 计算两个过程变量之间的偏差率。

 → 函数参数的设置请参见章节 9.14。

5.6.5	 MATH	函数	

可用性	 可选（参见章节 9.5） 
公式	 “MATH”函数允许在考虑到以下规则的情况下输入方程：

 - 最多 125 个字符； 
 - 最多 5 个过程变量 A、B、C、D、E。 

A、B、C、D、E 可以为：常数、测得的物理参数、其他启用的经配置的函数的结果、
同一函数先前的结果、用户输入的值 (PVC)、来自 PLC 的值 (PVN)......(参见章节 15)； 

 - 使用 表 2 中指定的运算符和优先级规则。
表 2： MATH 方程的运算符、优先级和计算顺序

可能的运算符 优先级 计算顺序
(   ) 1 –
!   ± 2 从右到左

ˆ 3

从左到右×   ÷   % 4
+   – 5

<   >   ≤   ≥ 6

 → 可以在不使用运算符的情况下输入乘法，例如 
10A/5(B3)=10xA/5x(Bx3)=6xAxB

 → 另请参见章节 8.5 输入一个数学方程。

使用	  → 有关确定函数参数的信息以及一些应用示例请参见章节 9.14。
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5.6.6	 PROP（比例）函数	

可用性	 所有型号的标准 
公式	 100 %

0 %
过程输入

scal- scal+  
使用	 计算与限定的输入成比例的输出。

 → 函数参数的设置请参见章节 9.16。

5.6.7	 ON/OFF	函数	

可用性	 所有型号的标准 
公式	 ON/OFF 控制 
使用	 适用于所有输入类型。

 → 函数参数的设置请参见章节 9.17。

5.6.8	 流量测量函数	

可用性	 • 560205、560213、565984 至 565987  
569259 至 569261、569268 至 569270、569277 至 569279 型号的标准 

• 对于所有其他型号为可选（参见章节 9.5） 
使用	 任何数字输入都可用于流量测量。

5.6.9	 PID	函数	

可用性	 可选（参见章节 9.5） 
公式	 连续调节 
使用	 适用于所有输入类型；带内部或外部设定值

 → 函数参数的设置请参见章节 9.18。

最多可以同时启用 6 个 PID 函数。
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5.6.10	 定时计量	

可用性	 可选（参见章节 9.5） 
使用	 例如在冷却塔中；用于以固定时间间隔计量 2 种产品，或在一周内每天计量两次。

仅在测量电导率时，定时计量函数才能与 ON/OFF 函数配合使用，以确保系统的预先吹
扫。必须在定时计量函数之前配置并启用“ON/OFF”函数。

 → 函数参数的设置请参见章节 9.19。

5.6.11	 体积计量函数	

可用性	 可选（参见章节 9.5） 
使用	 专门针对冷却塔。计量特定的水量并在特定时段启用执行器以添加产品，然后将水量重 

 置为零。

 → 函数参数的设置请参见章节 9.20。

5.6.12	 浓度函数	

可用性	 可选（参见章节 9.5） 
使用	 存储特定化合物（如 NaCl 和 H2SO4）的浓度曲线，以便在整个浓度范围内使用（参见章

节 9.29）。

参见设备的数据表：country.burkert.com。

5.6.13	 数据记录器函数可将数据存储在存储卡上	

可用性	 可选（参见章节 9.5） 
使用	 可以选择保存特定时间间隔内 1 至 16 个值的变化。
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5.7	 铭牌说明	

8619 multiCELL
Supply: 12...36 V DC, 2 A
Temp: -10...+60 °C
IP65 PANEL (FRONT) IP20 (REAR)
S-N:1110

00560204
               W44ML

M
a

d
e

 i
n

 F
ra

n
c

e 1
2

4
5

7 13

M0: 2xDI - 2xAO - 2xDO - SD CARD
M1: pH/ORP - PT100/1000
M2: RES COND 2/4 POLES PT100/1000
M3: 2xAO - 2xDO
M4:
M5:
M6:
Softw.:
00560204         W44ML

M
a

d
e

 i
n

 F
ra

n
c

e

6

10

11

12

14

3

8 9  
图 5： 铭牌说明（示例） 

1. 设备型号 

2. 工作电压 

3. 环境温度范围 

4. 防护等级 

5. 序列号 

6. 与废弃处理相关的信息

7. 符合性标识 

8. 警告：在使用设备之前，必须遵守使用说明中的技术数据。

9. 制造代码 

10. 带存储卡读卡器的设备 

11. 扩展模块的特性 

12.  固件版本 

13.  订货号 

14.  主板“M0”的特性 
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5.8	 额外标识（仅限以太网版本）	

 
Modbus TCP

 
图 6： 含协议的标识（示例） 

DC-B0-58-FF-FF-FF

 

图 7： 含设备的 MAC 地址的标识（示例） 

5.9	 设备上的符号

符号 说明

 
直流电

交流电

接地端

保护接地端
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6	 技术数据	

6.1	 8619	multiCELL	的工作条件	

环境温度
• 无扩展模块
• 带扩展模块

• –10~+70 °C1)

• –10~+60 °C1)

1) 使用存储卡时，请遵守存储卡制造商规定的工作温度

空气湿度 <85%，无冷凝
使用 室内和室外 

 ▶ 保护设备免受电磁干扰、紫外线照射和室外天气影响。
IP	防护等级 • 前面板 IP652)，根据 IEC/EN 60529、NEMA4X 标准（如果设备安装

在控制柜中并且控制柜紧密封闭）
• 控制柜中的部件 IP202)，根据 IEC/EN 60529 标准

2) 未经过 UL 评估

运行模式 连续运行
设备移动性 固定安装的设备
污染程度 2 级，根据 UL/EN 61010-1 标准
安装类别 I 类，根据 UL/EN 61010-1 标准
最高海拔高度 2000 m

6.2	 8619	multiCELL	WM	DC	的工作条件	

环境温度
• 无扩展模块 
• 带扩展模块 

• –10~+75 °C3) 

• –10~+60 °C3) 

3) 使用存储卡时，请遵守存储卡制造商规定的工作温度。

空气湿度	 <85%，无冷凝 
使用 室内和室外 

 ▶ 保护设备免受电磁干扰、紫外线照射和室外天气影响。
IP	防护等级	 IP654) 和 IP674)，根据 IEC/EN 60529 标准，前提是满足以下条件：

• 每个电缆格兰头在出厂时都以 5.5 Nm ± 20% (4.06 lbf·ft ± 20%) 
的扭矩拧紧。

• 电缆格兰头已封闭或已接线。
• 每个电缆格兰头的螺母在出厂时都以 4.5 Nm ± 20% (3.32 lbf·ft  

± 20%) 的扭矩拧紧。
• 外壳紧闭。
• 以 1.4 Nm ± 20% (1.03 lbf·ft ± 20%) 的扭矩交叉拧紧盖板的 4 颗

螺栓。

4) 未经过 UL 评估

运行模式	 连续运行
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设备移动性	 固定安装的设备 
污染程度 2 级，根据 UL/EN 61010-1 标准 
安装类别	 I 类，根据 UL/EN 61010-1 标准
最高海拔高度	 2000 m 

6.3	 8619	multiCELL	WM	AC	的工作条件	

遵守取决于环境温度的最大允许负载。 
参见章节 6.9 图 10 降额曲线。

环境温度 –10~+70 °C5)。参见章节 图 10 6.9 降额曲线。

5) 使用存储卡时，请遵守存储卡制造商规定的工作温度。

空气湿度 <85%，无冷凝 
使用 室内和室外 

 ▶ 保护设备免受电磁干扰、紫外线照射和室外天气影响。
IP	防护等级	 IP656) 和 IP676)，根据 IEC/EN 60529 标准，前提是满足以下条件：

• 每个电缆格兰头在出厂时都以 5.5 Nm ± 20% (4.06 lbf·ft ± 20%) 
的扭矩拧紧。

• 电缆格兰头已封闭或已接线。
• 每个电缆格兰头的螺母在出厂时都以 4.5 Nm ± 20% (3.32 lbf·ft  

± 20%) 的扭矩拧紧。
• 外壳紧闭。
• 以 1.4 Nm ± 20% (1.03 lbf·ft ± 20%) 的扭矩交叉拧紧盖板的 4 颗

螺栓。

6) 未经过 UL 评估

运行模式	 连续运行
设备移动性	 固定安装设备 
污染程度 3 级，根据 UL/EN 61010-1 标准，前提是满足以下条件：

• 外壳紧闭。
• 以 1.4 Nm ± 20% (1.03 lbf·ft ± 20%) 的扭矩交叉拧紧盖板的 4 颗

螺栓。
安装类别 II 类，根据 UL/EN 61010-1 标准
最高海拔高度	 2000 m 

6.4	 标准和准则	

该设备符合相关的欧盟协调法规。此外，该设备还符合英国法律的要求。

在最新的欧盟符合性声明/英国符合性声明中，您可以找到在符合性评估流程中应遵守的协调标准。

UL	认证	

带有变量代码 PU01 或 PU02 的终端设备通过了 UL 认证，并且符合以下标准：

• UL 61010-1 

• CAN/CSA-C22.2 n°61010-1 
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设备上的标识	 认证	 变量代码	

Measuring
Equipment
E237737

®

 

通过 UL 列名 PU02 

 
通过 UL 认可 PU01 

适用于以太网版本的设备经以下认证机构认证：

• 适用于 EtherNet/IP 协议的 ODVA，

• 适用于 PROFINET 协议的 PI 
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6.5	 材料数据	
表 3： 与环境空气接触的材料 

组件	
材料	

8619	multiCELL	 8619	multiCELL	WM	AC	或	
8619	multiCELL	WM	DC	

用于控制柜安装的外壳和紧固件 PPO - 

壁装外壳、紧固板、电缆格兰头、盖板 
（适用于 LCD 显示屏）、铰链加固件。 - PA66 

保护盖（适用于无连接端子的插槽） PA66 

密封件 硅胶 

前面板和按键 PC/硅胶 

端子支承板 不锈钢 304 

端子排 PBT，镀金铜合金触点 

RJ45 插头的接口  外壳：铜合金和热塑性塑料。 
触点：镀金 

接地螺栓 + 弹簧垫圈 不锈钢 316 (A4) 

110~240 V AC 电源端子排的盖板 - 不锈钢 304 

4 颗盖板螺栓 - PVC 

硅胶 

PC
PC 

PPO 

硅胶

不锈钢 304

不锈钢 316 (A4)

PBT，镀金铜合
金触点

铜合金，热塑性塑
料，镀金触点

图 8： 8619 multiCELL 的组件材料 
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PBT，镀金 
铜合金触点

硅胶

PVC

PA66 

PA66 

不锈钢 304 

PC PA66

不锈钢 316 (A4) 

铜合金，热塑性塑料， 
镀金触点

图 9： 8619 multiCELL WM 的组件材料 

6.6	 尺寸	

参见设备的数据表：country.burkert.com。
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6.7	 8619	multiCELL	电气数据	
工作电压 • 12~36 V DC

• 经过滤波和稳压
• 公差：±10%
• 最大电流消耗：2 A
• 功率受限电源符合 UL/EN 62368-1 标准，附录 Q
• 或符合 UL/EN 61010-1 标准第 9.4 节规定的有限能量电路
• SELV/PELV 具有 UL 认证的过电流保护，根据 UL/EN 61010-1 

标准，表 18
自身消耗（无扩展模块，未占用输出） 1.5 VA

配电（“PWR OUT”） • 12~36 V DC，最大 1.8 A
• 极性反转保护

所有数字输入（“DI”） • 切换阈值 Von：5~36 V DC
• 切换阈值 Voff：< 2 V DC
• 输入阻抗 3 kΩ
• 电流隔离
• 可以防止极性反转和电压峰值
• 频率：0.5~2500 Hz

所有模拟输出（“AO”） • 4~20 mA 电流
• 不确定性：测量值的 ±0.5%
• 连接方式任意，源型/漏型均可
• 电流隔离
• 极性反转保护
• 最大环路阻抗：30 V DC 时 860 Ω， 

24 V DC 时 610 Ω，12 V DC 时 100 Ω
所有数字输出（“DO”） • 晶体管

• 连接方式任意，NPN 或 PNP
• 电流隔离
• 防短路保护
• 最大电压：36 V DC
• 最高频率 2000 Hz
• 最大允许电流消耗：

 - 当每个模块启用 1 个 DO 时最大 700 mA
 - 当每个模块启用 2 个 DO 时最大 1 A
 - 当设备有 4 个输出模块时，对于以太网版本最大 4 A
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6.8	 8619	multiCELL	WM	DC	电气数据	

工作电压 • 12~36 V DC
• 经过滤波和稳压
• 公差：±10%
• 最大电流消耗：2 A
• 功率受限电源符合 UL/EN 62368-1 标准，附录 Q
• 或符合 UL/EN 61010-1 标准第 9.4 节规定的有限能量电路
• SELV/PELV 具有 UL 认证的过电流保护，根据 UL/EN 61010-1 

标准，表 18
自身消耗（无扩展模块，未占用输出） 2 VA 

配电 
（POWER OUT 模块） 

• 极性反转保护 
• 12~36 V DC，最大 1.8 A

所有数字输入（“DI”） • 切换阈值 Von：5~36 V DC
• 切换阈值 Voff：< 2 V DC
• 输入阻抗 3 kΩ
• 电流隔离
• 可以防止极性反转和电压峰值
• 频率：0.5~2500 Hz

所有模拟输出（“AO”） • 4~20 mA 电流
• 不确定性：测量值的 ±0.5%
• 连接方式任意，源型/漏型均可
• 电流隔离
• 极性反转保护
• 最大环路阻抗：36 V DC 时 1.100 Ω， 

24 V DC 时 610 Ω，12 V DC 时 100 Ω
所有数字输出（“DO”） • 晶体管

• 连接方式任意，NPN 或 PNP
• 电流隔离
• 防短路保护
• 最大电压：36 V DC
• 最高频率 2000 Hz
• 最大允许电流消耗：

 - 当每个模块启用 1 个 DO 时最大 700 mA
 - 当每个模块启用 2 个 DO 时最大 1 A
 - 当设备有 4 个输出模块时，对于太网版本 

最大 4 A
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6.9	 8619	multiCELL	WM	AC	的电气规格	

电源 110~240 V AC 

• 公差
• 频率 
• 最大电流 
• 集成保护 

• –10~+10%
• 50~60 Hz
• 550 mA
• 延时型 3.15 A 保险丝，250 V AC，（250 V AC 时分断能力

=1.500 A，125 V AC 时分断能力为 10 kA），通过 IEC 60127 
认证，经 UL 列名并得到 UL 认可

配电 
（POWER OUT 模块）

• 极性反转保护 
• 24 V DC，经过滤波和稳压，设备长期连接到安全特低电压电路

（SELV 电路），处于安全能级，

• 最大 1.3 A：遵守取决于环境温度的最大允许负载。参见 图 
10 降额曲线。

8619 multiCELL  
WM AC，无扩展模块 

8619 multiCELL  
WM AC，带扩展模块 

最大负载电流

环境温度

[A]

[°C]
-20 0-10 +10 +20 +30 +40 +50 +60 +70

0

0.6

1.1

0.1

+80

0.8

1.3

图 10： 取决于环境温度的最大允许电流的降额曲线 
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所有数字输入（“DI”） • 切换阈值 Von：5~36 V DC
• 切换阈值 Voff：< 2 V DC
• 输入阻抗 3 kΩ
• 电流隔离
• 可以防止极性反转和电压峰值
• 频率：0.5~2500 Hz

所有模拟输出（“AO”） • 4~20 mA 电流
• 不确定性：测量值的 ±0.5%
• 连接方式任意，源型/漏型均可
• 电流隔离
• 极性反转保护
• 最大环路阻抗：36 V DC 时 1.100 Ω， 

24 V DC 时 610 Ω，12 V DC 时 100 Ω
所有数字输出（“DO”） • 晶体管

• 连接方式任意，NPN 或 PNP
• 电流隔离
• 防短路保护
• 最大电压：36 V DC
• 最高频率 2000 Hz
• 最大允许电流消耗：

 - 当每个模块启用 1 个 DO 时最大 700 mA
 - 当每个模块启用 2 个 DO 时最大 1 A
 - 当设备有 4 个输出模块时，对于太网版本 

最大 4 A
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6.10	 所有版本的通用规格	

6.10.1	 存储卡规格	

我们建议使用 Bürkert 提供的 8 GB 存储卡（订货号为 564072），因为它经过设备测试并经过运 
行验证。

不同容量或不同制造商的存储卡可能会导致设备出现故障。

• 存储卡类型
• 容量
• 文件系统 
• 工作温度

• MMC（多媒体存储卡）且兼容
• 最大 8 GB
• FAT32
• –25~+85 °C

6.10.2	 流量测量	

参见与设备相连的流量传感器的使用说明书。

6.10.3	 “Input”输入模块的规格	

功耗 0.1 VA

数字输入（“DI”） • 切换阈值 Von：5~36 V DC
• 切换阈值 Voff：< 2 V DC
• 输入阻抗 3 kΩ
• 电流隔离
• 可以防止极性反转和电压峰值
• 频率：0.5~2500 Hz

模拟输入（“AI”）： • 连接方式任意，源型/漏型均可
• 电流隔离
• 精度 ±0.25%
• 电流：0~22 mA 或 3.5~22 mA。最大电压：36 V DC 阻抗： 

50 Ω。分辨率：1.5 μA
• 电压：0~5 V DC 或 0~10 V DC。最大电压：36 V DC 阻抗： 

110 kΩ。分辨率：1 mV
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6.10.4	 “OUT”输出模块的规格

功耗 0.1 VA 
所有数字输出（“DOx”） • 晶体管

• 连接方式任意，NPN 或 PNP
• 电流隔离
• 防短路保护
• 最大电压：36 V DC
• 最高频率 2000 Hz
• 最大允许电流消耗：参见章节 6.7，6.8 或 6.9 

所有模拟输出（“AOx”） • 4~20 mA 电流
• 不确定性：测量值的 ±0.5%
• 连接方式任意，源型/漏型均可
• 电流隔离
• 极性反转保护
• 最大环路阻抗：36 V DC 时 1.100 Ω， 

24 V DC 时 610 Ω，12 V DC 时 100 Ω

6.10.5	 “pH/ORP”模块的规格	

pH	测量	

• pH 测量范围 
• pH 测量的分辨率 
• pH 测量时的系统性变化 
• 电位差的测量范围 
• 电位差测量的分辨率 
• 电位差测量时的系统性变化 
• pH 探测类型 

• –2.00~+16.00 pH 
• 0.01 pH 
• ±0.02 pH + pH 探测误差 
• –600~+600 mV 
• 0.1 mV
• ±1 pH + pH 探测误差
• 电化学 

功耗 0.1 VA 
氧化还原电位的测量	

• 氧化还原电位的测量电极 
• 电位差测量的分辨率 
• 电位差测量时的系统性变化 
• 氧化还原电位探测类型

• –2000~+2000 mV
• 0.1 mV
• ±1 mV + ORP 探测误差
• 电化学

温度测量

• 测量范围
• 测量分辨率
• 测量时的系统性变化
• 温度传感器类型

• –25~+130 °C
• 0.1 °C
• ±1 °C + 温度探测误差
• Pt 100 或 Pt 1000，带 2 线或 3 线
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6.10.6	 “COND”电导率模块的规格

电阻测量（未连接电导率传感器） 5 Ω~1 MΩ

功耗 0.25 VA
电导率探测类型 带 2 个或 4 个电极；Bürkert 电池的规格在相应的使用说明中

进行了说明。

电导率测量	
（连接电导率传感器）

• 测量范围 
• 测量分辨率 
• 测量时的系统性变化 

• 0.000 µS/cm~2 S/cm（取决于电导率传感器）
• 10–9 S/cm
• 测量值的 ±0.5% + 电导率传感器误差

电阻测量	
（连接电导率传感器） 

• 测量范围 
• 测量分辨率
• 测量时的系统性变化（无传感器） 

• 0.500 Ω.cm~100 MΩ.cm（取决于电导率传感器） 
• 10–1 Ω.cm
• 测量值的 ±0.5% + 电导率传感器误差

温度测量	

• 测量范围 
• 测量分辨率 
• 测量时的系统性变化 
• 温度传感器类型 

• –40 °C~+200 °C
• ±0.1 °C
• ±1 °C + 温度探测误差
• Pt 100 或 Pt 1000，带 2 线或 3 线

6.10.7	 以太网模块	M1	的规格	

功耗 2.2 VA 
受支持的网络协议 • Modbus TCP

• PROFINET
• Ethernet/IP

LED 灯 • 2 个 Link/Act LED（黄色）
• 2 个 Link LED（黄色）

电气接口 • 2 个 RJ45 插头接口
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6.11	 工业以太网协议的规格	

6.11.1	 Modbus	TCP	协议	

TCP 端口 502 

协议 互联网协议，版本 4 (IPv4) 

网络拓扑 • 树形架构 
• 星形架构 
• 线形架构（开放式菊花链） 

IP 配置 • 固定 IP
• BOOTP（引导程序协议） 
• DHCP（动态主机配置协议）

传输速率 10 和 100 MBit/s 

数据传输层 Ethernet II，IEEE 802.3 

Modbus 功能代码 3, 4, 16, 23

读/写寄存器 每份报文最多可有 125 个读寄存器和 123 个写寄存器 

消息模式 服务器 

输入（目标到发送方） • 所有的诊断信息和错误信息具有最高的优先级，可以由 PLC 读取
（参见有关 8619 型数字通信的补充说明）。

• AI/DI/AO/DO：值、状态、单位
• 设备和模块：状态
• 功能：值、状态、单位
• PVC：值、状态、单位

输出（发送方到目标） 20 个过程变量的网络 (PVN)

AI=模拟输入，AO=模拟输出，DI=数字输入，DO=数字输出，目标 = 服务器，发送方=客户端。
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6.11.2	 PROFINET	协议	

产品类型 紧凑型现场 IO 设备 

PROFINET IO 规格 V2.3 

网络拓扑 • 树形架构 
• 星形架构 
• 环形架构（闭合菊花链） 
• 线形架构（开放式菊花链） 

网络管理 • LLDP（链路层发现协议） 
• SNMP V1（简单网络管理协议） 
• MIB-II（管理信息库）

其他支持功能 • DCP（发现和配置协议） 
• VLAN 和优先级标记 
• Shared Device 
• RTC（实时循环）协议：1 类 

传输速率 100 Mbit/s 全双工 

数据传输层 Ethernet II，IEEE 802.3 

支持的最大合规等级 CC-B 

介质冗余（对于环形拓扑） 支持 MRP 客户 

最短周期 64 ms 

输入循环数据（设备到 IO 控制器或设备到 IO  
监管器）

• 所有的诊断信息和错误信息具有最高的优先级，可
以由 PLC 读取（参见有关 8619 型数字通信的补
充说明）。

• AI/DI/AO/DO：值、状态、单位
• 设备和模块：状态
• 功能：值、状态、单位
• PVC：值、状态、单位

输出循环数据（IO 控制器到设备或 IO 监管器到 
设备）

20 个过程变量的网络 (PVN)

多重应用关系 (AR) 该设备可以同时处理多达 2 个 IO-AR，1 个 
Supervisor-DA-AR。

GSDml 文件 可从以下网址获取/下载：www.burkert.com.cn 

AI=模拟输入，AO=模拟输出，DI=数字输入，DO=数字输出。

37

技术数据 

8619	型

中文

https://www.burkert.com.cn


6.11.3	 EtherNet/IP	协议	

协议 互联网协议，版本 4 (IPv4) 
网络拓扑 • 树形架构 

• 星形架构 
• 带封闭式菊花链的 DLR（Device Level Ring）
• 带开放式菊花链的线性 

IP 配置 • 固定 IP
• BOOTP（引导程序协议） 
• DHCP（动态主机配置协议）

CIP 重置服务 
（通用工业协议） 

标识对象的重置服务（类型 0 或类型 1） 

传输速率 10 和 100 MBit/s 
双工模式 半双工、全双工、自动协商 
数据传输层 Ethernet II，IEEE 802.3 
MDI 模式 
（媒体相关接口） 

自动 MDIX 

预定义的标准对象 • 身份 (0x01) 
• 消息路由器 (0x02) 
• 组件 (0x04) 
• 连接管理 (0x06) 
• DLR (0x47) 
• QoS (0x48) 
• E/A 主板 M0 (0x64)
• 功能 (0x65)
• 扩展模块 (0x66)
• 以太网模块 (0x67)
• TCP/IP 接口 (0xF5) 
• Ethernet Link (0xF6)

RPI（请求数据包间隔） • 最小值：100 ms
• 最大值：9999 ms

输入（消费者到生产者或适配器到扫描仪） • 所有的诊断信息和错误信息具有最高的优先级，可
以由 PLC 读取（参见有关 8619 型数字通信的补充
说明）。

• AI/DI/AO/DO：值、状态、单位
• 设备和模块：状态
• 功能：值、状态、单位
• PVC：值、状态、单位

输出（生产者到消费者或扫描仪到适配器） 20 个过程变量的网络 (PVN)

EDS 文件 可从以下网址获取/下载：www.burkert.com.cn 

AI=模拟输入，AO=模拟输出，DI=数字输入，DO=数字输出，消费者=服务器，生产者=客户端， 
适配器=服务器，扫描仪=客户端。
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7	 安装和接线	

7.1	 安全说明	

危险

触电可能导致受伤。

 ▶ 如果打算在潮湿的环境中或在户外使用设备的 12~36 V DC 版本，请将最大工作电压限制在 35 V DC。

 ▶ 在操作系统或设备之前，请先断电并确保其不会重新启动。

 ▶ 任何连接到该设备的仪器必须按照 UL/EN 61010-1 标准与配电网络双重绝缘。

 ▶ 遵守适用的电气设备事故预防规定和安全规定。

警告

安装不当可能导致受伤危险。

 ▶ 电气安装工作只能由授权专业人员使用合适的工具进行。

 ▶ 为安装本设备的建筑物的电气系统提供过载开关或断路器。

 ▶ 将过载开关或断路器安装在容易接近的地方。

 ▶ 将过载开关或断路器标记为设备电源的中断装置。

 ▶ 使用合适的过载保护装置。对于 110~240 V AC 版本，必须在带电导线和零线中设置过流保护装置。

 ▶ 不要用交流电压或高于 36 V DC +10% 的直流电压操作设备的 12~36 V DC 版本。

 ▶ 不要用直流电压或高于 240 V AC 的交流电压操作设备的 110~240 V AC 版本。

 ▶ 遵守 NF C 15-100/IEC 60634 标准。

 ▶ 最好是使用 Bürkert 的探头或传感器。

 ▶ 请阅读并遵守所有与本设备相连的仪器的使用说明。

 ▶ 对于 8619 multiCELL WM，只有经授权的人员才能将存储卡插入读/写单元或从中取出。

意外接通系统和不受控制的重启会导致受伤危险。

 ▶ 确保系统不会意外启动。

 ▶ 在对设备进行干预后，确保设备受控地重启。

在安装以太网时，要遵守 ISO/IEC 61918 标准。

保护设备免受电磁干扰、紫外线照射和室外天气影响。
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7.2	 安装方法	

1. 进行机械安装：根据版本，请遵循章节 7.2.1 或 7.2.2 中的说明。

2. 设备接线：根据版本，请遵循章节 7.3 中的说明。

7.2.1	 在外壳或控制柜中安装	8619	multiCELL	

 → 请遵循以下说明，将组装后交付的设备安装到箱体或控制柜中。

5
10

5,55,5

92 +0,5/-0
92

 +
0,

5/
-0

该图示未按比例绘制。 
尺寸以 mm 为单位。

步骤 1：

 → 确保箱体门或柜门的厚度小于 4 mm。

 → 确保开槽周围和机柜内部有足够的空间，能够轻松
容纳 4 个紧固件。

 → 根据 CEI 61554:1999 (DIN 43700) 标准，在箱体
或控制柜的门上开一个凹槽。

外壳

螺钉

4 颗

步骤 2：

准备 4 个紧固件：

 → 在每个装置中插入一颗螺钉。

 → 拧紧螺钉，直到螺钉杆的末端与装置齐平。
步骤 3：

 → 将外壳（接口向后）推入凹槽，直到推不动。

1
2

步骤 4：

 → 将第一个紧固件的卡钩插入外壳上的开口中 (1)。

 → 拉动紧固件 (2)。
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步骤 5：

 → 用手安放紧固件，使之与设备齐平，从而使挂钩保
持在正确位置 

步骤 6：

 → 使用合适的螺丝刀将螺钉完全拧紧。

 → 重复步骤 4 至 6 以安装其余 3 个紧固件。

图 11： 将设备安装在箱体或控制柜中 

7.2.2	 将	8619	multiCELL	WM	安装在支架上	

注意

电缆格兰头松动会引起财物损失风险。电缆格兰头主体在出厂时以	5.5	Nm	(4.06	lbf·ft)	的扭矩拧入外壳。
 ▶ 在将壁装外壳安装到其支架上之前，请检查电缆格兰头主体是否拧紧。如果电缆格兰头主体松动，请以 
5.5 Nm ±20% (4.06 lbf·ft ±20%) 的扭矩将其拧紧。

使用壁装安装板将 8619 multiCELL WM 安装在支架上。

 → 按以下说明选择合适的安装位置：

• 表面平整。

• 支架表面温度保持在 100 °C 以下。

• 显示屏位于视线水平高度。

• 有足够的空间来将外壳打开 180°。

42

安装和接线 

8619	型

中文



1

3

2

步骤 1：从设备上移除壁装安装板。

1. 按下锁片，解锁设备。

2. 抬起设备。

3. 将设备与壁装安装板分开。

135

90

该图示未按比例绘制。 
尺寸以 mm 为单位。

步骤 2：将壁装安装板安装到支架上。

螺钉和垫圈不在供货范围内。

 → 根据左图所给尺寸在支架上钻孔。
 → 使用 4 颗直径为 6 mm 能承受设备重量并适用于
支架的螺钉。

 → 为每颗螺钉插入垫圈。
 → 将 4 颗螺钉插入壁装安装板和在支架上钻出的开
孔中。

 → 以 5.3 Nm 的最大扭矩交叉拧紧 4 颗螺
钉。(3.91 lbf·ft)

滑块

滑槽

步骤 3：将设备安装到安装板上。

 → 将滑块底部与滑槽对齐。

1

2

 → 将 4 个滑块插入 4 个滑槽中，直至听到它们卡入
的声音。

图 12： 将 8619 multiCELL WM 安装在支架上 
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7.3	 电气接线	

危险

触电可能导致受伤。

 ▶ 如果打算在潮湿的环境中或在户外使用设备的 12~36 V DC 版本，请将最大工作电压限制在 35 V DC。

 ▶ 在操作系统或设备之前，请先断电并确保其不会重新启动。

 ▶ 任何连接到该设备的仪器必须按照 UL/EN 61010-1 标准与配电网络双重绝缘。

 ▶ 遵守适用的电气设备事故预防规定和安全规定。

设备背面有可封闭空闲插槽的盖帽，具体取决于订购的版本。

 ▶ 请勿移除这些背板盖帽。

在安装以太网时，要遵守 ISO/IEC 61918 标准。

7.3.1	 8619	multiCELL	WM	接线建议	

注意	
对于	8619	multiCELL	WM，连接显示器和电路板扁的平电缆可能会被损坏。

 ▶ 小心地打开和关闭外壳盖。

 ▶ 不要夹住扁平电缆。

 ▶ 不要拉扯扁平电缆。

 ▶ 小心操作扁平电缆。

 ▶ 如果扁平电缆断开，请小心地重新连接好。

注意	
如果设备安装不牢固，8619	multiCELL	WM	可能会损坏。

 ▶ 确保未使用的电缆格兰头的螺母已拧紧（每个电缆格兰头在出厂时已插入密封塞）。

 ▶ 完成机械安装和接线后，将电缆格兰头螺栓以 4.5 Nm ±20% (3.32 lbf·ft ±20%) 的扭矩拧紧。

 ▶ 完成机械安装和接线后，将 4 个护盖螺栓以 1.4 Nm ± 20% (1.03 lbf·ft ±20%) 的扭矩拧紧。

 → 接线前，请按照章节 7.2.1 或章节 7.2.2 中的说明安装设备。
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7.3.2	 电缆和导线规格	

 → 使用最高工作温度超过 90 °C 的屏蔽电缆（不在供货范围内）。

 → 使用尺寸符合 表 4 中所述规格的电缆和电线。

 → 对于以太网版本，使用符合 表 5 中所述规格的 RJ45 电缆。

电气连接通过端子排进行，对于以太网版本，则通过 RJ45 端口进行：

• 直接进行，对于 8619 multiCELL。

• 通过电缆格兰头，对于 8619 multiCELL WM。

表 4：  端子排的电缆和导线的规格 

电缆外径 (8619 multiCELL WM) 6~12 mm（使用多孔密封件时为 4 mm） 

本地接地导线的横截面积（12~36 V DC 版本） 0.75~1.5 mm2 

保护导体连接导线的横截面积（110~240 V AC 版本） 最小 1.5 mm2 

刚性导线横截面积 H05(07) V-U 0.2~1.5 mm2，剥线 7 mm 

柔性导线横截面积 H05(07) V-K 0.2~1.5 mm2，剥线 7 mm 

带未绝缘线鼻的导线的横截面积 0.2~1.5 mm2，剥线 7 mm 

带绝缘线鼻的导线的横截面积 0.2~0.75 mm2，剥线 7 mm 

表 5：  RJ45 电缆规格 

为确保壁挂式以太网版本的门可以完全关闭，请使用最大尺寸为 45 mm（包括以太网电缆的弯曲半
径）的 RJ45 插头。

屏蔽电缆 最低要求：FTP 
最低类别 5e/CAT-5 
长度 最长 100 m 

45

安装和接线 

8619	型

中文



7.3.3	 8619	multiCELL	的	12~36	V	DC	电源接线

 → 使用经过滤波和稳压的 12~36 V DC 电源。

 → 将 12~36 V DC 电源连接到 8619 multiCELL 的主板“M0”上。

 → 通过适用于 M4 接地螺钉和地线的带孔眼的线鼻，将装置的功能性接地连接到设备的接地螺钉（请参见章
节 5，图 1）。 
以 1 Nm ±20% (0.74 lbf·ft ±20%) 的扭矩拧紧。

 → 将每根电缆的屏蔽层连接到“FE”端子（功能性接地），以保证装置的等电位连接。

12-36 VDC

+
-

V
+

SUPPLY PWR OUT DI1 FEDI2 DO2DO1AO1 AO2 FE FE

V
-

FE + - FE D
+ D
-

D
+ D
-

FE I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T- FE

可拆卸螺钉型端子，21 位，黑色 

图 13： 8619 multiCELL 的 12~36 V DC 电源接线 
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7.3.4	 8619	multiCELL	WM	DC	的	12~36	V	DC	电源接线

 → 使用经过滤波和稳压的 12~36 V DC 电源。

 → 使用最右侧的适用于电源线的电缆格兰头。

 → 将 8619 multiCELL WM 的 12~36 V DC 电源连接到附 12~36 V DC 标记的端子排。

 → 通过适用于 M4 接地螺钉和地线的带孔眼的线鼻，将装置的功能性接地连接到设备的接地螺钉（请参见章
节 5，图 2）。 
以 1 Nm ± 20% (0.74 lbf·ft ±20%) 的扭矩拧紧。

 → 将每根电缆的屏蔽层连接到“FE”端子（功能性接地），以保证装置的等电位连接。

可拆卸螺钉型端子， 
2 位，绿色

电源

FE

12-36 V
DC

FEFEFE

M0

M1

M2

M3
M4

M5

M6

PWR OUT

MEMORY
CARD

FE

12-36 V
DC

12-36 VDC

+
-

+ -

图 14： 8619 multiCELL WM 的 12~36 V DC 电源接线 
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7.3.5	 8619	multiCELL	WM	AC	的	110~240	V	DC	电源接线	

盖板

PEPEPE

M0

M1

M2

M3
M4

M5

M6

PWR OUT

MEMORY
CARD

 → 拧开并移除电源接线端子排
的盖板。

110-240 V~
50/60 Hz

PE L N

PE
L

N

PE

110-240 V~
50/60 Hz

L N

可拆卸螺钉型端子， 
2 位，绿色 

 → 使用最右侧的适用于电源线
的电缆格兰头。

 → 将 8619 multiCELL WM AC 
的 110~240 V DC 电源连接
到附 110~240 V DC 标记的
端子排。

 → 通过适用于 M4 接地螺钉和
地线的带孔眼的线鼻，将装
置的功能性接地连接到设备
的接地螺钉（请参见章节 5
， 图 3）。以 1 Nm ± 20% 
(0.74 lbf·ft ± 20%) 的扭矩
拧紧。

L：带电导线 

N：零线 

 → 装上盖板并拧紧。

图 15： 8619 multiCELL WM AC 的 110~240 V DC 电源接线 
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7.3.6	 通过	8619	multiCELL	为外部仪器供电	

控制柜式设备可用于为外部仪器（例如流量传感器）提供与设备电源电压相同的电压。

供电可在 8619 multiCELL 的主板“M0”上进行。

12...36 VDC

+
-

V
+

SUPPLY PWR OUT DI1 FEDI2 DO2DO1AO1 AO2 FE FE

V
-

FE + - FE D
+ D
-

D
+ D
-

FE I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T- FE

{
可拆卸螺钉型端子，21 位，黑色

电源

外部仪器可用的电源

图 16： 通过 8619 multiCELL 为外部仪器供电 

7.3.7	 通过	8619	multiCELL	WM	为外部仪器供电

该设备可用于为多台外部仪器供电，例如流量传感器或电导率传感器。

 → 为了向外部设备供电，将其连接到“POWER OUT”端子排上的正极和负极螺钉型端子。

8619 multiCELL WM 绿色“POWER OUT”端子排上的可用电压：

• 对应于 8619 multiCELL WM DC 的电源电压，其供电电压为 12~36 V DC。

• 对应于 8619 multiCELL WM AC 上的 24 V DC 电压，其供电电压为 110~240 V AC。

可拆卸螺钉型端子，12 位，绿色

POWER OUT

+ -+ - + - + -+ - + -

图 17： 通过 8619 multiCELL WM 为外部仪器供电*
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7.3.8	 主板“M0”上的输入和输出接线	

主板“M0”具有：

• 2 个数字输入（点 DI1 和 DI2），例如用于连接流量传感器 

• 两个 4~20 mA 模拟输出（点 AO1 和 AO2） 

• 2 个数字输出（点 DO1 和 DO2） 

输入和输出是电流隔离的，因此未接地。

可拆卸螺钉型端
子，21 位，黑色

+ -

+ -

DI1 FEDI2 DO2DO1AO1 AO2 FE FE

D
+ D
-

D
+ D
-

FE I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T- FE

0 VDC

+
-

12...36 VDC

+
-

0 VDC

12
...

36
 V

D
C

0 
V

D
C

12...36 VDC

12
...

36
 V

D
C

0 VDC

0 VDC

-+

5.
..3

6 
V

D
C

0 
V

D
C5...36 VDC

负载 2

负载 1

第一 4~20 mA 输入 
（在外部仪器上）

第二 4~20 mA 输入 
（在外部仪器上）

第一数字输出 
（在外部仪器上）

第二数字输出 
（在外部仪器上）

数字输入 数字输出模拟输出

DI1、DI2、AO1、AO2、DO1 和 DO2：主板“M0”的配置菜单中的标记。

FE=功能性接地 

图 18： 主板“M0”上的输入和输出接线 
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7.3.9	 流量计与	8619	multiCELL	的连接示例	

12...36 VDC

+
-

V
+

SUPPLY PWR OUT DI1 FEDI2 DO2DO1AO1 AO2 FE FE

V
-

FE + - FE D
+ D
-

D
+ D
-

FE I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T- FE

V+

0V

PNP

1

23

NPN

1

23

V+

0V

FE=功能性接地

电源

可拆卸螺钉型端
子，21 位，黑色

图 19： 通过 2 个 2508 型或 2518 型连接器连接 2 个 8030 型流量传感器 

12...36 VDC

+
-

V
+

SUPPLY PWR OUT DI1 FEDI2 DO2DO1AO1 AO2 FE FE

V
-

FE + - FE D
+ D
-

D
+ D
-

FE I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T- FE

X
V

D
C 123456

4...20V+V-PEPls+Pls-8077

8041

可拆卸螺钉型端
子，21 位，黑色 

红
色 黑
色

白
色

电源

FE=功能性接地 

图 20： 8077 型流量传感器和 8041 型流量传感器的接线 
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7.3.10	 电磁阀与	8619	multiCELL	WM	的连接示例	

电磁阀可以通过主板“M0”或输出模块“OUT”连接到设备。

将电磁阀连接到设备时，请将续流二极管并联连接至电磁阀。如果电磁阀通过 2508 型或 2518 型插头连接，
该插头配有集成式续流二极管。

可拆卸螺钉型端子，21 位，黑色

DI1 FEDI2 DO2DO1AO1 AO2 FE FE

D
+ D
-

D
+ D
-

FE I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T- FE

+
-

0 VDC

12
...

36
 V

D
C 电磁阀

图 21： 电磁阀与设备的主板“M0”间的接线 
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7.3.11	 扩展模块上的连接标识	

如果您使用并非设备随附的其他端子排，这些端子排没有标识。

图 22 提供端子标记

接线端 9接线端 1

MEMORY CARD

M0

M1

M3

M5

M2

M4

M6

DI1 DI2 FE AO1 AO2 FE DO1 DO2 FESUPPLY PWR OUT

接线端 1

MEMORY CARD

M0

M1

M5

M2

M4

M6

SUPPLY DI1 DI2 FE AO1 AO2 FE DO1 DO2 FE

PORT1PORT2

PWR OUT

图 22： 扩展模块上的接线端标识 
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7.3.12	 工业以太网接线	

警告

安装不当可能导致受伤危险。

 ▶ 电气安装工作只能由授权专业人员使用合适的工具进行。

RJ45	接口 接口	 引脚分配	

12345678

1 TX+ 
2 TX- 
3 RX+ 
4 N.B：
5 N.B：
6 RX- 
7 N.B：
8 N.B：
外壳 FE 

图 23： RJ45 接口的引脚分配 

对于壁装，可以按照如下所述准备连接电缆或使用 RJ45-M12 适配器。参见章节 17。

准备适用于壁装的连接电缆：

 → 选择用于工业用途的 RJ45 插头 

屏蔽电缆 最低要求：FTP 
最低类别 5e/CAT-5 
长度 最长 100 m 

 → 为确保设备门可以完全关闭，请使用最大尺寸为 45 mm（包括以太网电缆的弯曲半径）的 RJ45 插头。

 → 通过设备上的电缆格兰头引入电缆。

 → 按照 RJ45 插头制造商的说明和 ISO/IEC 11801 标准，引入导线。

 → 压接 RJ45 插头。

 → 将 RJ45 插头连接到 RJ45 端口。

 → 进行以太网连接的设置。更多信息参见以下网址中的 8619 型数字通信补充说明：country.burkert.com。
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7.3.13	 以太网模块的连接示例	

8619

PORT1PORT2

计算机 PLC 
 

图 24： 将计算机和 PLC 连接到以太网模块的示例 
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7.3.14	 “INPUT”模块接线	

“INPUT”模块具有：

• 2 个模拟输入，

• 2 个数字输入。

输入是电流隔离的，因此未接地。

可拆卸螺钉型端子，9 
位，绿色

+ -

+ -

1

A
+ A
-

A
+ A
-

FE D
+ D
-

D
+ D
-

0 
V

D
C

12...36 VDC

12
...

36
 V

D
C

0 VDC

2 3 4 5 6 7 8 9

(AI1) (AI2) (DI1) (DI2)

5...36 VDC

0 VDC

-
+

5.
..3

6 
V

D
C

0 
V

D
C

第一数字输出 
（在外部仪器上）

第一 0/4~20 mA 输入 
（在外部仪器上）

第二 0/4~20 mA 输入（在外部仪器上）

数字输入模拟输入：

（Mx 附加输入模块配置菜单中的标记）

FE=功能性接地

图 25： 将模拟输入连接到两线制电流变送器，并连接“INPUT”模块的数字输入 
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可拆卸螺钉型端
子，9 位，绿色 

+ -

1

A
+ A
-

A
+ A
-

FE D
+ D
-

D
+ D
-

0 VDC

+
-

12...36 VDC

+
-0 VDC

12
...

36
 V

D
C

12...36 VDC

2 3 4 5 6 7 8 9

I

12...36 VDC

0 VDC

+ - I

0 VDC

(AI1) (AI2) (DI1) (DI2)

第二数字输出 
（在外部仪器上）

第一数字输出 
（在外部仪器上）

第一 0/4~20 mA 输
入（在外部仪器上）

第二 0/4~20 mA 输入
（在外部仪器上）

数字输入模拟输入：

（Mx 附加输入模块配置菜单中的标记）

FE=功能性接地

图 26： 将模拟输入 AI1（源型）和模拟输入 AI2（漏型）连接到一个三线制电流变送器（例如带继电器输出的 8025 型）
，并连接“INPUT”模块的数字输入 

+ -

1

A
+ A
-

A
+ A
-

FE D
+ D
-

D
+ D
-

0 VDC

+
-

12...36 VDC

+
-0 VDC

12
...

36
 V

D
C

2 3 4 5 6 7 8 9

V

12...36 VDC

0 VDC

(AI1) (AI2) (DI1) (DI2)

可拆卸螺钉型端
子，9 位，绿色

（Mx 附加输入模块配置菜单中的标记） 

第二数字输出 
（在外部仪器上）

第一 0~5/10 V DC  
输出 

（外部仪器）

数字输入模拟输入：

FE=功能性接地

图 27： 将模拟输入连接到电压变送器，并连接“INPUT”模块的数字输入 
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7.3.15	 将	8232	型氯传感器（订货号	568523	或	568524）连接到“INPUT”模块
的示例	

注意	
8232	型氯传感器可能会被电源损坏。

 ▶ 为氯传感器提供 12~30 V DC 的电压。

12...30 V DC

+ -

1

A
+ A
-

A
+ A
-

FE D
+ D
-

D
+ D
-

2 3 4 5 6 7 8 9

(AI1) (AI2) (DI1) (DI2)

1 2

34
5

氯传感器的电源 

可拆卸螺钉型端
子，9 位，绿色

带 5 针 M12 插
头的氯传感器 

12...30 V DC

+ -

1

A
+ A
-

A
+ A
-

FE D
+ D
-

D
+ D
-

2 3 4 5 6 7 8 9

(AI1) (AI2) (DI1) (DI2)

1 2

34
5

可拆卸螺钉型端
子，9 位，绿色

带 5 针 M12 插
头的氯传感器

设备的“INPUT”模块

氯传感器的电源

FE=功能性接地

图 28： 通过外部电源供电的 8232 型氯传感器（订货号 568523 或 568524）的可能连接 

1 2

4 3

5

 

1：未连接 

2： V+（如果使用订货号 438680、560365 或 563108 的电缆，则为白色）

3： 0 V DC（如果使用订货号 438680、560365 或 563108 的电缆，则为蓝色）

4：未连接 

5：未连接 
图 29： 8232 型传感器的 5 针 M12 插头的引脚分配 
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7.3.16	 将	8232	型氯传感器（订货号	565164）连接到“INPUT”模块的示例	

注意	
8232	型氯传感器可能会被电源损坏。

 ▶ 为氯传感器提供 9~30 V DC 的电压。

氯传感器导线颜色（订货号 565164） 信号 

绿色 负电压信号 
黄色 正电压信号 
白色 电源正极 
棕色 电源负极 

V
+

SUPPLY PWR OUT DI1 FEDI2 DO2DO1AO1 AO2 FE FE

V
-

FE + - FE D
+ D
-

D
+ D
-

FE I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T- FE

1

A
+ A
-

A
+ A
-

FE D
+ D
-

D
+ D
-

2 3 4 5 6 7 8 9

(AI1) (AI2) (DI1) (DI2)

9...30 VDC

+
-

可拆卸螺钉型端
子，9 位，橙色 

绿色

黄色

白色
棕色

设备电源

M0：可拆卸螺钉型端
子，21 位，黑色

氯传感器 
（mV 版）

FE=功能性接地

图 30： 连接通过 8619 multiCELL 供电的 8232 型氯传感器（mV 版，订货号为 565164）
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7.3.17	 “OUT”输出模块的接线

“OUT”模块具有：

• 两个 4~20 mA 模拟输出，

• 两个数字输出。

输出是电流隔离的，因此未接地。

+ -+ -

1

I+ I- I+ I- FE T+ T- T+ T-

0 VDC

+
-

12...36 VDC

+
-0 VDC

12
...

36
 V

D
C

0 
V

D
C

12...36 VDC

12
...

36
 V

D
C

0 VDC

2 3 4 5 6 7 8 9

(AO1) (AO2) (DO1) (DO2)

可拆卸螺钉型端
子，9 位，黑色

负载 2

负载 1

第一 4~20 mA 输入 
（在外部仪器上）

第二 4~20 mA 输入 
（在外部仪器上）

数字输出模拟输出

（Mx 输出模块配置菜单 
中的标记）

FE=功能性接地

图 31： “OUT”输出模块的接线
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7.3.18	 “pH/ORP”模块接线	

• pH 传感器对称接线以避免干扰影响。在这种情况下，必须进行等电位电极接线。

• 当 pH 传感器以非对称模式接线时，如果未进行等电位电极接线，pH 测量值可能会随时间偏移。

可拆卸螺钉型端子，9 位，
灰色

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

氧化还原电位的测量电极

参比电极

温度传感器 Pt 100 或 
Pt 1000

跨接片（不在供货范围内）

FE=功能性接地

图 32： 将氧化还原传感器和 Pt 100 或 Pt 1000 温度传感器连接到“pH/ORP”模块 

可拆卸螺钉型端子，9 位，
灰色

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

pH 测量电极

参比电极

温度传感器 Pt 100 
或 Pt 1000

氧化还原电位的测量电极

FE=功能性接地
图 33： 访问“Diagnostics”菜单，读取测得的温度（章节 将 pH 传感器、氧化还原传感器和 Pt 100 或 Pt 1000 温度

传感器接线至“pH/ORP”模块 
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可拆卸螺钉型端子，9 位，灰色 

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

pH 测量电极

参比电极

等
电

位
电

极
（

推
荐

）

温度传感器 Pt 100 或 
Pt 1000

黑色 (1)

跨接片（不在供货范围内）

FE=功能性接地
(1) 订货号为 561904、561905 或 561906 的 Bürkert 连接电缆的导线颜色。

图 34： 将 pH 传感器和 Pt 100 或 Pt 1000 温度传感器以非对称模式连接到“pH/ORP”模块

7.3.19	 “pH/ORP”模块连接示例

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

可拆卸螺钉型端子，9 位，灰色

参比电极

跨接片（不在供货
范围内）

FE=功能性接地

透明 (1)

棕
色

 (2
)

黑
色

 (2
)

蓝
色

 (2
)

(1) 订货号为 561904、561905 或 561906 的 Bürkert 连接电缆的导线颜色。
(2) 订货号为 427023 的 Pt 1000 传感器及其订货号为 427113 的 Bürkert 连接电缆的导线颜色。

图 35： 将 8203 型氧化还原传感器和 Pt 100 或 Pt 1000 温度传感器连接到“pH/ORP”模块
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• pH 传感器对称接线以避免干扰影响。在这种情况下，必须进行等电位电极接线。

• 当 pH 传感器以非对称模式接线时，如果未进行等电位电极接线，pH 测量值可能会随时间偏移。

可拆卸螺钉型端子，9 位，灰色

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

参比电极

pH 测量电极

黑色 (1)

透
明

 (1
)

等电位电极（推荐）

温度传感器 Pt 100 或 
Pt 1000

蓝
色

 (2
)

棕
色

 (2
)

白
色

 (2
)

黑
色

 (2
)

FE=功能性接地

(1) 订货号为 561904、561905 或 561906 的 Bürkert 连接电缆的导线颜色。
(2) 订货号为 427023 的 Pt 1000 传感器及其订货号为 427113 的 Bürkert 连接电缆的导线颜色。

图 36： 以对称模式对 8203 型 pH 传感器和 Pt 1000 温度传感器进行接线 

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

黑色 (1)

参比电极

pH 测量电极 透
明

 (1
)

等电位电极（推荐）

白
色

 (2
)

棕
色

 (2
)

黄
色

 (2
)

跨接片（不在供货范围内） 

可拆卸螺钉型端子，9 位，灰色 
 

(1) 订货号为 561904、561905 或 561906 的 Bürkert 连接电缆的导线颜色。
(2) Pt 1000 连接电缆（代码 562628）的导线颜色。

图 37： 8200 型浸入式装置中 pH 传感器与 Pt 1000 的接线 
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导线颜色 信号

可拆卸螺钉型端子，9 位，
灰色

透明

白
色

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

绿
色

灰
色

绿
色

/黄
色

蓝
色

红
色 跨接片（不在

供货范围内）

黑
色

 
（

同
轴

电
缆

）

 

FE=功能性接地

透明 pH 传感器

红色（同轴电缆屏
蔽层）

参比电极

蓝色 铑电极

绿色/黄色 电缆屏蔽层

灰色 传感器外壳

绿色 Pt 1000

白色 Pt 1000

图 38： 使用订货号为 554856 或 554857 的 Variopin 连接电缆，以对称模式对 8201 型 Bürkert 传感器进行接线 

导线颜色 信号

可拆卸螺钉型端子，9 位，
灰色

透明

白
色

M
E

R
E

R
E

G
D

C
G FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

绿
色

灰
色

绿
色

/黄
色

红
色 跨接片（不在

供货范围内）

黑
色

（
同

轴
电

缆
）

跨
接

片
（

不
在

供
货

范
围

内
）

 

FE=功能性接地

透明 pH 传感器

红色（同轴电缆屏
蔽层）

参比电极

绿色/黄色 电缆屏蔽层

灰色 传感器外壳

绿色 Pt 1000

白色 Pt 1000

图 39： 使用订货号为 554856 或 554857 的 Variopin 连接电缆，以不对称模式对带有集成式 Pt 100/Pt 1000 温度传
感器的 8203 型 Bürkert 传感器进行接线
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7.3.20	 “COND”电导率模块的接线	

可拆卸螺钉型端子，9 位，绿色 

电导率传感器

C
+

P
+ P
-

C
-

G
D

FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

温度传感器 Pt 
100 或 Pt 1000

跨接片 
（不在供货范围内）

 

FE=功能性接地

图 40： 将带有 2 个电极的电阻式电导率传感器和 Pt 100 或 Pt 1000温度传感器连接到“COND”电导率模块上 

可拆卸螺钉型端子，9 位，绿色 

C
+

P
+ P
-

C
-

G
D

FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

温度传感器 Pt 100 或 
Pt 1000 

跨接片 
（不在供货范围内）

FE=功能性接地

图 41： 将带有 4 个电极的电阻式电导率电池和 Pt 100 或 Pt 1000温度传感器连接到“COND”电导率模块上
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7.3.21	 “COND”电导率模块连接示例	

可拆卸螺钉型端子，9 位，
绿色 

FE 功能性接地 

C
+

P
+ P
-

C
-

G
D

FE S
E

TS TS

1

3
2

1 2 3 4 5 6 7 8 9

适用于 8220 型电导率传感器的 
2508 型或 2518 型端子排

跨接片 
（不在供货范围内）

图 42： 8220 型电导率传感器的接线：

导线颜色 信号说明

温度传感器 Pt 100 或 
Pt 1000

C
+

P
+ P
-

C
-

G
D

FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

跨接片 
（不在供货范
围内）

可拆卸螺钉型端子，9 位，
绿色 

绿
色

灰
色

黄
色

蓝
色

棕
色

粉
红

色

FE=功能性接地

1 C+ 粉红色 电流电极 (High End)

2 P+ 绿色 电位电极 (High End)

3 P– 棕色 电位电极 (Low End)

4 C– 黄色 电流电极 (Low End)

7 SE 灰色 Pt 1000 

8 TS 白色 Pt 1000

9 TS 蓝色 Pt 1000

图 43： 带电缆格兰头和连接电缆的 8221 型电导率传感器的接线 
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导线颜色	 信号说明

可拆卸螺钉型端子，9 位，
绿色

C+ P+ P- C- G
D FE SE TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

温度传感器 Pt 100 或 
Pt 1000

白
色

 (1
)

透
明

 (1
)

绿
色

/黄
色

 1)

蓝
色

 (1
)

绿
色

 1)

灰
色

 1)

红
色

 1)

跨接片 
（不在供货范围
内）

FE=功能性接地 
1) 订货号为 554855、554856 或 554857 的连接电缆的导
线颜色

1 C+ 红色 电流电极 (High End)

2 P+ 透明 电位电极 (High End)

3 P– 灰色 电位电极 (Low End)

4 C– 蓝色 电流电极 (Low End)

6 FE 绿色/黄色 功能性接地 

8 TS 白色 Pt 1000

9 TS 绿色 Pt 1000

图 44： 带 Variopin 插头的 8221 型电导率传感器的接线

导线颜色 信号说明

跨接片 
（不在供货范
围内）

可拆卸螺钉型端子，9 位，
绿色

C
+

P
+ P
-

C
-

G
D

FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

温度传感器 Pt 100 或 
Pt 1000 

绿
色

/黄
色

 1)

蓝
色

 (1
)

灰
色

 1)

红
色

 1)

棕
色

 (2
)

FE=功能性接地
1) 订货号为 554855、554856 或 554857 的连接电缆的导
线颜色。
(2) 订货号为 427023 的 Pt 1000 传感器及其订货号为 
427113 的 Bürkert 连接电缆的导线颜色。

1 C+ 红色 电流电极 (High End)

2 P+ 透明 电位电极 (High End)

3 P– 灰色 电位电极 (Low End)

4 C– 蓝色 电流电极 (Low End)

6 FE 绿色/黄色 功能性接地

7 SE 棕色 Pt 1000 

8 TS 白色 Pt 1000 

9 TS 黑色 Pt 1000 

图 45： 带 Variopin 插头的 8221 型电导率传感器和单独的 Pt 1000 温度传感器的接线 
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导线颜色 信号说明

跨接片 
（不在供货范
围内） 

可拆卸螺钉型端子，9 位，
绿色 

C
+

P
+ P
-

C
-

G
D

FE S
E

TS TS

1 2 3 4 5 6 7 8 9

温度传感器 Pt 1000 

黑
色

 

棕
色

 

灰
色

 

蓝
色

 

白
色

 

1)

2 P+ 棕色 电位电极 (High End)

3 P– 白色 电位电极 (Low End)

7 SE 灰色 Pt 1000 

8 TS 黑色 Pt 1000

9 TS 蓝色 Pt 1000

图 46： 带 5 针 M12 插头的 8221 型电导率传感器和单独的 Pt 1000 温度传感器的接线 
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8	 调试、显示说明	

8.1	 安全说明

警告

操作不当可能导致受伤危险

不符合规定的调整可能导致受伤，以及对设备及其周围的环境造成破坏。
 ▶ 负责设置的人员必须阅读并理解使用说明的内容。
 ▶ 应特别注意安全说明和规定用途。
 ▶ 设备/系统只能由经过充分培训的人员操作。

警告

调试不当可能导致受伤危险。
不符合规定的调试可能导致受伤，以及对设备及周围环境造成破坏。 

 ▶ 在调试之前，请确保操作人员了解并完全理解使用说明书的内容。
 ▶ 应特别注意安全说明和规定用途。
 ▶ 设备/系统只能由经过充分培训的人员投入使用。

调试前，要校准所有与设备连接的测量传感器。

8.2	 首次开机

首次开启设备时，显示屏将显示过程级别中的第一个视图：

13:40 

mA 
AO16,000

20.00

OFF DO2

mA 
AO2

OFF
OFF DI2

OFF DI1

MENU

M0:MAIN 29/06/2010

 

图 47： 首次开机时的显示

随后接通电源，最后一个活动视图将显示在过程级别中。有关所有过程级别视图的导航信息，请参见
章节 8.9。
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8.3	 使用导航键和动态键

导航键可用于进行 4 个方向的导航，在整个手册中分别用 、 、

 和  表示。

F1 F2 F3 F4

要启用最右侧的动态功
能，请按 F4

要启用最左侧的动态
功能，请按 F1

要启用第二个动态功
能，请按 F2

要启用第三个动态功
能，请按 F3

显示的箭头表示您可以
在此视图中导航的方向。

LED A：显示设备状态。
参见章节 16。

LED B：显示诊断或校
准状态。参见章节 16。

ABORT SAVE OK

图 48： 使用导航键和动态键

计划 按下
访问配置级别 任何过程级别视图的“MENU”动态功能
返回过程级别 “MEAS”动态功能
访问显示的菜单 “OK”动态功能
访问突出显示的功能 “OK”动态功能
确认输入 “OK”动态功能
立即删除输入的文字 “CLR”动态功能
保存更改 “SAVE”动态功能
返回上级菜单 “BACK”动态功能
取消当前操作 “ABORT”动态功能
设置设定值 “SETP”动态功能
在已配置和启用的功能中启用手动模式 “MANU”动态功能
手动设置功能的百分比 “CMD”动态功能
将功能的结果设置为 0% “0%”动态功能
将功能的结果设置为 100% “100%”动态功能
在已配置和启用的功能中启用自动模式 “AUTO”动态功能
开始示教 “START”动态功能
退出示教 “END”动态功能
对提出的问题做出肯定回答 “Yes”动态功能
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计划 按下
对提出的问题做出否定回答 “NO”动态功能
选择有标记的字符或模式 “SEL”动态功能
更改 PVC 值 “VAL”动态功能
在过程级别导航

 
下一个视图

  
上一个视图   

下一级
  

上一级
在配置级别菜单中导航

 显示下一个菜单  显示上一个菜单
在菜单的功能之间导航

 突出显示下一个
功能 

 突出显示上一个
功能 

设置显示屏的对比度或亮度百分比（在访
问“Parameters”菜单中的功能后）

 提高百分比  降低百分比
更改数值或单位

 增大所选数字或
更改单位

 减小所选数字或
更改单位

 选择下一个数字  选择上一个数字
将符号“+”或“–”分配给数值

 移到数值的左端，然后按 ，直到
显示出所需的符号

移动数值中的小数点

 移到数值的右端，然后按 ，直到
小数点出现在所需位置
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8.4	 输入文字	

本章介绍如何使用显示的键盘更改过程变量（最多 13 个字符）、功能（最多 12 个字符）的名称或视图标题
（最多 12 个字符）。

_
_

a b c d e f g 7 8 9
h i j k l m n 4 5 6
o p q r s t u 1 2 3
v w x y  z    +  -  .  0
'  ? !  :  ;  % *  / < >

f

2/3

Edit name

ABORT SEL OK

F3 F4

数据输入区域光标

箭头表示选择器可以在行上移动或滚
动浏览三个可用的字符页面。显示 3 个页面中的活动

页面
CLR

F2F1

 → 要使用  和  键将光标移动到数据输入区域，先要使用  和  键将选择器移动
到数据输入区域。

 → 要插入字符而不是光标，将选择器置于该字符上，然后按 F3  键（“selection”功能）。

 → 要删除光标前面的字符，请将选择器移至数据输入区域，然后按 F3  键（“backspace”功能）：

ABORTCLR

a b c d e f g 7 8 9
h i j k l m n 4 5 6
o p q r s t u 1 2 3
v w x y  z    +  -  .  0
'  ? !  :  ;  % *  / < >

_
_f

2/3

Edit name

OK

F3 F4

选择器

箭头表示可以在名称输入区域中移动选择器。

 → 要一次性删除所有字符，请按 
F1

 键（“clear”功能）。
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8.5	 输入一个数学方程	

本章介绍如何使用显示的键盘输入数学方程（最多 125 个字符）。

 → 在输入乘法时可以不使用运算符，例如：10A/5(B3)=10xA/5x(Bx3)=6xAxB

表 6 列出了可能的运算符、运算符的优先级和方程项的计算顺序。

表 6： MATH 方程的运算符、优先级和计算顺序

可能的运算符 优先级 计算顺序
(   ) 1 –
!   ± 2 从右到左

ˆ 3

从左到右×   ÷   % 4
+   – 5

<   >   ≤   ≥ 6

• “±”和“–”这 2 个运算符在方程中用相同的符号“–”表示，但它们在 2 个不同的纵向位置上。

• 运算符“÷”在方程中用“/”符号表示。

A- B/C
A B C D E � е   .  7 8 9
!  ^  % ÷ ×  - +   ± 4 5 6
< >  ≤  ≥ (   ) ,    0 1 2 3
     1/2     

-

对应于运算符“–”（减法） 对应于运算符“±”

对应于运算符“÷”

F3 F4

数据输入区域光标

箭头表示可以在行中移动选择
器。

选择器

_
_

A B C D E � е   .  7 8 9
!  ^  % ÷ ×  - +   ± 4 5 6 
< >  ≤  ≥ (   ) ,    0 1 2 3
     1/2

F (A,B,C,D,E)=

ABORT SEL SAVECLR

F2F1

使用逗号来分隔数学方程中的参数。不要
用逗号作为小数点。

_
_

cos   sin    tan
acos   asin   atan
sqrt   log    exp
cbrt   ln    abs
    2/2

F (A,B,C,D,E)=

cos(|

ABORT SEL SAVECLR

F3 F4F2F1

 → 要使用  和  键将光标移动到数据输入区域，先要使用  和  键将选择器移动
到数据输入区域。
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 → 要插入字符而不是光标，将选择器置于该字符上，然后按 F3  键（“selection”功能）。

 → 要删除光标前面的字符，请将选择器移至数据输入区域，然后按 F3  键（“backspace”功能）：

 → 要一次性删除所有字符，请按 
F1

 键（“clear”功能）。

此外，必须知道一些运算符的结果：参见 表 7。

运算符 结果 示例

± 更改运算符后面的操作数的符号
±6=-6

±-6=+6
% 左操作数和右操作数之间的整数除法的余数 17.48%4=1.48

<
• 如果左操作数小于右操作数，则为 1.0。 5<8=1.0

• 如果左操作数大于或等于右操作数，则为 0.0。
8<5=0.0

5<5=0.0

≤
• 如果左操作数小于或等于右操作数，则为 1.0。

5≤8=1.0

8≤8=1.0
• 如果左操作数大于右操作数，则为 0.0。 8≤5=0.0

>
• 如果左操作数大于右操作数，则为 1.0。 8>5=1.0

• 如果左操作数小于或等于右操作数，则为 0.0
5>8=0.0

5>5=0.0

≥
• 如果左操作数大于或等于右操作数，则为 1.0

8≥5=1.0

5≥5=1.0
• 如果左操作数小于右操作数，则为 0.0。 5≥8=0.0

!

• 如果右操作数是一个来自 (–0.50，+0.50) 的元素，则为 1.0
。 !0.12=1.0

• 如果右操作数是一个来自 (–∞,–0.50] 或 [+0.50,+∞) 的元
素，则为 0.0。 !–456=0.0

表 7： 一些运算符的结果
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8.6	 输入数值

 → 例如，访问电导率传感器的手动校准功能。访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

Calibration Manual  calibrationMx:Conductivity

2 4.294 S/cm
25.01 °C

0.000 µS/cm
按数值最右侧的 ，

然后按 ，将小数点
移动到所需位置（小数点循
环移动）。 要增大或减小所选数字，请按  或 

使用“OK”确定输入的数值后，

更改所选单位请按  或 

图 49： 输入一个数值（示例）

 → 例如，访问 pH 值模拟功能。访问“Test”菜单，参见章节 8.10。

Tests PV:

Value:

Simul.Wert PV M1:pH/ORP

ENTERING

pH

T

–1.000 pH

Simulation value

使用  选择最左侧的字符，然后使用 

 指定符号“+”或“–”。

要退出“Tests”菜单，请按动态键“ABORT”。
图 50： 更改数值的符号
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8.7	 图标说明	

13:40 M0:MAIN

X

MENU

mA 
AO16,000

20.00

OFF DO2

mA 
AO2

OFF DO1

OFF DI2

OFF DI1

29/06/2010

图 51： 图标的位置 

符号 含义和替代形式

如果未通过“Diagnostics”菜单启用过程监控，则为默认图标。在启用监控后，该图标表示监控
参数未超出允许的范围。

当启用至少一个监控时，该位置的替代图标有：

• ，搭配 ：参见章节 11.3 至 11.7 

• ，搭配 X ：参见章节 11.3 至 11.7 

“笑脸”图标并不表示设备功能正常。
设备当前正在测量。

此位置还有以下替代符号：

• H  闪烁：Hold 模式被启用（参见章节 10.2） 

• T  闪烁：正在检查输出是否运作并且正确执行（参见章节 12.2  和 12.3） 

 “Maintenance”事件；参见章节 10.19 和 10.20。

“Warning”事；参见章节 10.19、10.20 和 11.3 至 11.7 

X “Error”事件；参见章节 10.19、10.20 和 11.3 至 11.7 

已插入存储卡并启用数据记录器。

该位置的替代图标是 X ，表示错误。访问“Information -> Log”菜单可显示相关错误消息并
参阅章节 16.3.9 中消息的含义。
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8.8	 操作级别	

设备有 2 个操作级别：

过程级别	

过程级别说明参见章节 8.9。

配置级别	

这个级别包括五个菜单：

菜单标题 相应的符号

“Parameters”：参见章节 9
This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

“Calibration”：参见章节 10

“Diagnostics”：参见章节 11

“Tests”：参见章节 12

“Information”：参见章节 13。
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8.9	 过程级别	

13:40 M2:Conductivity

25
25.2

mS/cm

°C

13:40 

39.20

M1:pH

6.53

25.2

pH

mV
°C

13:40 M0:MAIN

L/s 
DI21.000

33.00

30.00

L 
DI2

0.500
L/s 
DI1
L 
DI1

连接到设备的模块视图（无法更改）：
• “M0:MAIN”视图：显示主板的输入和输出值；如果软件选项“FLOW”被启用，第二个视

图“M0:”可用（参见章节 9.5）。

• “M1:”至“M6:”视图显示模块 1 至 6 的数据。 
如果设备配备了以太网模块，对应的视图为“M1:Ethernet”。

使用中的、不可更改的功能（F1：至 F12：）的视图
用于一次显示一个功能。仅显示表示为“active”的
功能视图。

有关功能配置和启用的信息，请参阅章节 9.14 至 
9.20。

........

........

13:40 M0:MAIN

mA 
AO16,000

20.00

OFF DO2

mA 
AO2

OFF DO1

OFF DI2
OFF DI1

13:40 M6:Outputs

mA 
AO15.000

12.00

OFF DO2

mA 
AO2

OFF DO1

29/06/2010

29/06/2010
29/06/2010

29/06/2010

29/06/2010

1
13:40

1

0

0

F12：ONOFF

250.0
µS/cm
PV

500.0
µS/cm
SP-PV:

0,00
%
CMD1

Off F3 Dos.St.
SP-PV:MENU

29/06/2010

1
13:40

0

F2:PROP

PV
250.2 µS/cm13.00

%

MENU

MANUAL

0
13:40

0

0

MENU

F1:A+B

148 L/min

57 L/min

205 L/min
FlowProcess1

29/06/2010

29/06/2010

自定义视图（U1 至 U4）分别用于显
示 1 条、2 条或 4 条数据或图表。 
仅显示有效定义的视图。

......

2

3

2

3

13:40 U1:PH_COND

6.53 pH

25 mS/cm

29/06/2010

MENU

1
13:40 

3

0

1

U4:PROCESS1

6.53 pH

25 mS/cm

25.2 °C
205 l/min

29/06/2010

MENU

MENU

MENU

0
12:06

0
0
0

CONSTANTS

0,000
µS/cm
PVC1

ON PVC2

21.6
°C
PVC7

–0.960
V
PVC10

VALMENU

29/06/2020

常数视图。只显示被启用的常数。

配置并启用要显示的常数，请参见
章节 9.13。
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8.10	 访问配置级别	

Mx:Inputs 

OK

OK

System 
Parameters

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

在任何过程级别视
图中按 MENU

F1

OK

Calibration

OK

Diagnostics

Tests

OK

Information

Display 
Functions
Datalogger 2)
M0:Outputs 

M1:Ethernet 
Mx:pH/ORP 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Mx:Conductivity 

代码
错误

System
Calibration 

M0:Outputs 

Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity

代码
错误

“Parameters”
代码正确 1)

“Calibration”
代码正确 1)

System 
Diagnostics 

Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity“Diagnostics”

代码正确 1)

T

Tests代码
错误 “Tests”

代码 
正确 1) 

System 
PV value simulation
M0:Outputs
Mx:Outputs

Information 
Error 
Warning 
Maintenance 
Smiley 
System log 

F4

F4

F4

F4

F4

Mx:Outputs

M0:Inputs 2) 

Versions 

MEAS.

MEAS.

MEAS.

MEAS.

MEAS.

Mx:Outputs 

Mx:Inputs

Mx:Inputs 

M0:Inputs 2) 

1) 如果使用默认代码“0000”，则无需该代码。

2) 此菜单作为选项提供（参加章节 9.5）。

 → 有关每个菜单功能的详细信息，请参见章节 14。80
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9	 “PARAMETERS”菜单	

9.1	 安全说明

警告

操作不当可能导致受伤危险

不符合规定的调整可能导致受伤，以及对设备及其周围的环境造成破坏。
 ▶ 负责设置的人员必须阅读并理解使用说明的内容。
 ▶ 应特别注意安全说明和规定用途。
 ▶ 设备/系统只能由经过充分培训的人员操作。

9.2	 设置日期和时间	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

System Date

Time

Parameters YYYY/MM/DD

HH:MM
ss

DATE：设置日期 

TIME：设置时间 

9.3	 选择显示语言	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
SystemParameters Language Deutsch

Français

EnglishThis is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Türkçe

保存选择后，消息将以新的语言显示。

9.4	 改变	PARAMETERS	菜单的访问代码	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
System CodeParameters 0*** Confirm code 0***

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

输入“PARAMETERS”菜
单的新访问代码

确认新代码

如果保留默认代码“0000”，在访问“Parameters”菜单时，设备将不要求您输入密码。
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9.5	 查询和/或启用可用的软件选项

该菜单有以下功能：

• 显示可用的软件选项列表 

• 通过输入代码启用选项。 
启用代码可向 Bürkert 经销商咨询。为此，请告知所需选项的订货号以及设备的订货号和序列号，这些信息
可在菜单“Information”->“Versions”->“M0:MAIN”->“Product”（订货号）和“S/N”（序列
号）中找到。

如果设备中默认不存在“Flow”选项，“Dosing”选项也会启用该选项。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

SystemParameters Software options Options list

Activate option

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

ENTERING

PID

Datalogger

dosing

flow

Concentration

Ethernet protocols

MATH 

选中某个选项后，该选项就会在设备中启用。

OPTIONS LIST：读取可用的选项，无论其是否在设备上启用：

 - PID：可以在设备上配置 PID 函数；参见章节 9.18。
 - DATALOGGER：可以记录过程数据；参见章节 9.22。
 - DOSING：可以配置“Time dosing”和“Volume dosing”功能；参见章节 9.19 和 9.20。这个选项会

自动启用下面的“FLOW”选项。
 - FLOW：过程输入“Flow”和“Totaliser”在主板“M0:MAIN”和输入模块“Mx:Inputs”的“PV”列

表中提供；参见章节 15。
 - CONCENTRATION：多种溶液的浓度表可在菜单“Parameters”->“Mx:Conductivity”-> 

“Concentration”中找到，参见章节 9.29。
 - ETHERNET PROTOCOLS：可以在带以太网模块的设备上配置以太网协议（Modbus TCP、PROFINET 

或 EtherNet/IP）。默认启用的以太网协议为 Modbus TCP；参见章节 9.27。
 - MATH：可以配置 MATH 函数。参见章节 9.15。

ACTIVATE OPTION：输入选项的启用代码。
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9.6	 将设置保存在存储卡上	

该功能可以将主板 M0 和所有内置模块的用户设置（“Parameters”菜单）保存在存储卡上。

• 只有经授权的人员才能将存储卡插入读/写单元或从中取出。
• 为确保设备的密封性，请以 1.4 Nm ± 20% (1.03 lbf·ft ± 20%) 的扭矩交叉拧紧盖板的 4 颗螺钉。
• 仅当“Datalogger”功能禁用时才能保存数据。参见章节 9.5 和 9.22。
• 设备上启用的软件选项（参见章节 9.5）无法传输。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

SystemParameters Save settings M0:MAIN

Mx:
...   1)

1) 选项提供取决于现有模块。

如果显示错误消息，请阅读章节 16.3.7。

9.7	 从存储卡加载设置	

使用此功能首先加载存储卡上保存的设置。

接收设置的设备必须与该数据的来源设备相同。
• 检查两个设备是否具有相同的订货号和启用相同的软件选项。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

SystemParameters Load settings M0:MAIN 

Mx:
...   1)

1) 选项提供取决于现有模块。

如果显示错误消息，请阅读章节 16.3.8。

9.8	 恢复过程级别和输出的默认参数	

通过这个功能，可以恢复过程级别的默认参数（动态键“Yes”）并输出或保留当前参数（动态键“No”）。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

SystemParameters Factory reset M0:MAIN

Mx:
...   1) 

 
1) 选项提供取决于现有模块。 
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9.9	 调整用户视图	1	至	4	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

2) 
M0:None

Mx:

...

DisplayParameters Userview 1...4

Unit

Filter None

Fast

Slow

None

graph

Type:

2 lines

Title：

Line 1...4:

ENTERING

PV:

3) 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

4 lines

Period： ENTERING

y min： ENTERING

y max： ENTERING

1) 

4) 

4) 

4) 

1 line

1) 当“Type”=1、2 或 4 “lines”时 
2)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 

参见章节 9.5 和 15。
3) 选项提供取决于上面在“PV”下所做的选择。 
4) 当“Type”=“graph”时 

TYPE：选择在选定的自定义“Ux”视图中显示 1 个、2 个或 4 个值（在 1、2 或 4 lines 上）或图表。

TITLE：输入相应“Ux”视图中显示的名称。参见章节 8.4 输入文字。

1
13:40 

3

0

1

29/06/2010

7	pH
1	S/cm

205	L/min
±43	°C

U3:PROCESS1 这里将显示视图的标题。

MENU

指示每个 PV 过程值源自
的电路板或模块的编号。

 

图 52： 自定义视图的标题示例 
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LINE1 TO LINE4：要设置自定义“Ux”视图中显示的值的参数（1、2 或 4）：

 - PV：选择要在此自定义视图的所选行中显示的数字输入、模拟输出、物理参数、用户输入的值 (PVC) 或来
自 PLC (PVN) 的值。可用选项取决于安装的模块。

电导率模块中可用于自定义“Ux”视图的其中一个“PV”是“USP”（参见章节 9.29）。

 - UNIT：选择要在此自定义视图内的所选行中显示的数字输入、模拟输出、物理参数、用户输入的值 
(PVC) 或来自 PLC 的值 (PVN) 选择单位。

 - FILTER：选择要在所选的行中显示的数字输入、模拟输出、物理参数、用户输入的值 (PVC) 或来自 PLC 
(PVN) 的值的测量信号的衰减度。推荐三种衰减程度：“Slow”（缓慢滤波具有更高的衰减效应）、 
“Fast”（快速滤波）或“None”（不滤波）。 

“Slow”滤波 “Fast”滤波 “None”滤波

150 ms6 s
t 

30 s 
t t

图 53： 滤波曲线 

1
13:4029/06/2010U1:PH

7	pH
MENU

2

3

2

3

13:40 

7	pH

1	S/cm

U2:PH_COND

MENU

29/06/2010

1
13:40 

3

0

1

7	pH
1	S/cm

205	L/min
±43	°C

U3:PROCESS1

MENU

29/06/2010

图 54： 带 1 行、2 行和 4 行的用户自定义视图的示例 

LINE：确定在自定义“Ux”视图中显示的图表的参数：

 - PERIOD：输入图表的更新周期（以秒为单位）。
 - Y MIN：为选定的 PV 输入纵坐标的最小值。
 - Y MAX：为选定的 PV 输入纵坐标的最大值。

13:40 

MENU

U1:PROCESS1
±100.0 °C

±15.00 °C

±32.00 °C 过程参数的测量值 Y max

Y min

29/06/2010

图 55： 图表的自定义视图示例 
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9.10	 重命名过程变量	

即使在修改并保存之后，也能检索变量的原始名称：
 → 将选择器放置在自定义名称输入区域中。
 → 删除所有字符并保存。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
Parameters Display PV:M0:MAIN

Edit name

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

PV names

ENTERING

M0:MAIN

M1:

Mx:

...1) 

1) 选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项
 
和 15 过程变量。

输入的名称会出现在过程级别的视图中。参见章节 8.4 输入文字。

1
13:40 

3

0

1

U4:PROCESS1

6.53 pH
pHprocess1

25 mS/cm

25.2 °C
205 l/min

FlowProcess1

过程变量的单位 

输入的过程变量的名称 

MENU

29/06/2010

图 56： 重命名后的过程变量的示例

9.11	 调整单位	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
DisplayParameters Mx view units °C – L/min 

°F – GPM 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

°C – ImpGPM 

 

MX VIEW UNITS：选择所显示数值的单位。

9.12	 设置显示屏的对比度和背光灯	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
Parameters Display ENTERING

Brightness
This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Contrast

ENTERING

 

 → 用  和  设置百分比值。 

CONTRAST：设置显示屏的对比度（单位：%）。

BRIGHTNESS：设置显示屏的亮度（单位：%）。
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9.13	 配置	PVC	

PVC 是一个过程变量 (PV)，只要您不手动更改，其值就是恒定的。可以在下面的菜单中或在过程级别中更改
它的值。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

Text

Format
Manual entry

Unit list
2)

Lock：

State： ON

OFF

Value ENTERING

Unit

1)

Functions CONSTANTS

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

PVC1...PVC12

Min ENTERING

Max ENTERING

ON

OFF

1) 当“Unit”≠“ON/OFF”时
2) 仅当“Unit”=“Custom”时

LOCK：

 - ON：在未输入访问代码的情况下，不能在过程级别更改 PVC 的值。要更改 PVC 的值，请先输
入“Parameters”菜单的访问代码。默认访问代码是“0000”（参见章节 9.4）。

 - OFF：不需要输入访问代码，即可在过程级别更改 PVC 的值。
STATE：用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的 PVC。只有启用的 PVC 才会显示在过程级
别和可用的 PV 列表中。参见章节 15。

VALUE:如果 UNIT 被设置为 ON/OFF，请选择 VALUE 应始终为 ON 还是始终为 OFF。如果 UNIT 不同于 
ON/OFF，则输入 PVC 的数值。

MIN：如果 UNIT 不同于 ON/OFF，则输入 PVC 的下限。

MAX：如果 UNIT 不同于 ON/OFF，则输入 PVC 的上限。

UNIT：为 PVC 选择一个单位。有以下选项：

• ON/OFF：选择 VALUE 应始终为 ON 还是始终为 OFF。以下是可能的使用情况：
 - 控制数字输出 (DOx)。然后将 DO 输出配置为开/关输出（参见章节 9.26.1）。
 - 重置累加计数器。然后配置累加计数器（参见章节 9.23.2）。
 - “冻结”累加计数器。然后配置累加计数器（参见章节 9.23.3）。
 - 执行布尔方程。然后配置方程（参见章节 9.15.1）。
 - 触发“System switch”事件。然后在 ON/OFF 模式下配置“System switch”事件（参见章节 9.21）。

• CUSTOM：为单位输入自定义文本，并选择 PVC 的格式。

• NO UNIT：输入非常大的数值范围。
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• 选择与 PVC 相关的单位。有以下选项：
 - 配置使用 PVC 和 PV 的数学函数，其中的 PV 来自与设备相连的测量传感器。然后将 PV 的单位分

配给 PVC。参见章节 9.14。
 - 配置使用 PVC 和 PV 的 PID 函数，其中的 PV 来自与设备相连的测量传感器。然后将 PV 的单位

分配给 PVC。 
参见章节 9.18。

TEXT：如果 UNIT 被设置为 CUSTOM，选择 MANUALENTRY 以为单位输入自定义文本，或选择 UNIT LIST 
以在列表上选择单位。

FORMAT： 如果 UNIT 被设置为 CUSTOM，选择具有不同精度的过程变量格式 (0/0.0/0.00/0.000)。

9.14	 配置具有	2	个过程变量的数学函数	

以下是可能的数学函数：加法、减法、乘法、除法、通过、拒绝、偏差。

 A+B  
 A–B  
 A*B  
 A/B  
 (A/B)[%]  
 (1–A/B)[%]  
 (A/B–1)[%] B

Fx: A+B  
  A–B  
  A*B  
  A/B  
  (A/B)[%]  
  (1–A/B)[%]  
  (A/B–1)[%]

A

图 57： 数学函数

A 和 B 是过程变量。它们可以为：常数、测得的物理参数、其他启用的经配置的函数的结果、同一函数先前
的结果、用户输入的值 (PVC)、来自 PLC 的值 (PVN)……(参见章节 15)。

函数	 进行的计算	

A+B 

2 个过程变量 A 和 B 的总和。

 ▶ 确保所有元素都有相同的单位。

 ▶ 如果 A 或 B 是一个常数，首先创建另一个过程变量并选择相应的单位。

A–B

两个过程变量 A 和 B 的差值。

 ▶ 确保所有元素都有相同的单位。

 ▶ 如果 A 或 B 是一个常数，首先创建另一个过程变量并选择相应的单位。

A*B 

两个过程变量 A 和 B 的乘积。

 这些元素可以有不同的单位。但必须确保结果的单位符合预期。

A/B

两个过程变量 A 和 B 的比值。

 这些元素可以有不同的单位。但必须确保结果的单位符合预期。
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函数	 进行的计算	

A/B [%] 

通过率

 ▶ 确保所有元素都有相同的单位。

 ▶ 如果 A 或 B 是一个常数，首先创建另一个过程变量并选择相应的单位。

(1–A/B)[%] 

拒绝率

 ▶ 确保所有元素都有相同的单位。

 ▶ 如果 A 或 B 是一个常数，首先创建另一个过程变量并选择相应的单位。

(A/B–1)[%] 

偏差率

 ▶ 确保所有元素都有相同的单位。

 ▶ 如果 A 或 B 是一个常数，首先创建另一个过程变量并选择相应的单位。

在配置并启用函数后，计算结果“Fx:”将在主板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。这个列表将显
示在输出配置、用户视图配置、数据记录菜单中，以：

• 将计算结果“Fx:”分配给物理输出（模拟、AO 或数字、DO）参见章节 9.25 和 9.26。

• 在用户自定义“Ux”视图中显示结果“Fx:”。参见章节 9.9。

• 用数据记录器记录“Fx:”值。参见章节 9.22。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
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A+B

Functions F1...F12： Type: None

A–B

A*B 

A/B

(A/B)[%]

(1–A/B)[%]

Name：

State：

PV A:/PV B:

ENTERING

ON

OFF

M1:

M0:MAIN 

Mx:

...1)

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

(A/B–1)[%]

Parameters

Filter: None

Fast

Slow

Value ENTERING

Unit 4)

3)

2)

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。

2) 当 PV 不是常数时。
3) 当“PV A:/PV B:”是常数时。
4) 选项提供取决于上面在“PV A:/PV B:”下所做的选择。

TYPE：选择所需功能。

NAME：重命名所选函数。参见章节 8.4 输入文字。该名称出现在过程级别下与该函数相关的视图中。

STATE:用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的函数。

每当设备启动时都会检查这些函数。如果某个函数出现问题，设备会自动停用该函数。例如，如果函数 
F1 使用函数 F2，而 F2 已被手动或自动停用，那么函数 F1 将被停用。

PV A（或 PV B）：A 和 B 可以是常数、测得的物理参数、其他启用的经配置的函数的结果、用户输入的值 
(PVC)、来自 PLC 的值 (PVN) 等（参见章节 15）。

FILTER：如有必要，选择输入变量的衰减程度。参见 图 53： 滤波曲线。

VALUE:当“PV A:/PV B:”是常数时，请输入常数的值。

UNIT:选择相关用户视图中所显示的结果的单位。

0
13:40

0

0

MENU

F1:A+B

148 L/min 

57 L/min 

205 L/min 

变量 A 的值 

变量 B 的值 

函数 A+B 的结果 

29/06/2010

 
图 58： 过程级别中启用的数学函数的视图示例
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9.15	 配置	MATH	函数

该函数为可选项。参见章节 9.5。

“MATH”函数允许在考虑到以下规则的情况下输入方程：

 - 最多 125 个字符； 
 - 最多 5 个过程变量 A、B、C、D、E。 

A、B、C、D、E 可以为：常数、测得的物理参数、其他启用的经配置的函数的结果、同一函数先前的结
果、用户输入的值 (PVC)、来自 PLC 的值 (PVN)......(参见章节 15)； 

 - 使用 表 8 中指定的运算符和优先级规则。
表 8： MATH 方程的运算符、优先级和计算顺序

可能的运算符 优先级 计算顺序
(   ) 1 –
!   ± 2 从右到左

ˆ 3

从左到右×   ÷   % 4
+   – 5

<   >   ≤   ≥ 6

 → 在输入乘法时可以不使用运算符，例如：10A/5(B3)=10xA/5x(Bx3)=6xAxB

 → 在输入方程时，要遵守章节 9.15.1 中指出的规则。
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要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
Functions F1...F12： Type:

Name：

State：

PV A:

ENTERING

ON

OFF

M1:

M0:MAIN 

Mx:

...3)

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

Equation ENTERING

MATH

Process A

Filter: None

Fast

Slow

Value ENTERING

Unit

1)

4)

Text

Format

Unit group:

Manual entry

Unit list:

TEST

Unit

Equation：

Result:

Process E
...

Value A

Value E

...

Unit selection

2)

5)

1) 当“Unit group”≠“ON/OFF”且≠“Custom”时
2) 当“Unit group”=“Custom”时
3)  选项提供 取决于现有模块和/或启用的选项。 

参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。
4) 当“PV A:...PV E:”=“Constant”时
5) 当“PV A:...PV E:” ≠“Constant”时

在配置并启用函数后，计算结果“Fx:”将在主板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。这个列表将显
示在输出配置、用户视图配置、数据记录菜单中，以：
• 将计算结果“Fx:”分配给物理输出（模拟、AO 或数字、DO）（参见章节 9.25 和 9.26）。
• 在用户自定义“Ux”视图中显示结果“Fx:”：参见章节 9.9。
• 在输入方程时，要遵守章节中指出的规则：参见章节 9.22。

TYPE：选择 MATH 函数。

NAME：重命名所选函数。参见章节 8.4 输入文字。该名称出现在过程级别下与该函数相关的视图中。

STATE：用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的函数。

每当设备启动时都会检查这些函数。如果某个函数出现问题，设备会自动停用该函数。例如，如果函数 
F1 使用函数 F2，而 F2 已被手动或自动停用，那么函数 F1 将被停用。
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EQUATION：使用过程变量 A、B、C、D、E 输入方程。遵守章节 9.15.1 输入一个数学方程 中指出的规则。

UNIT：
• UNIT GROUP：为方程的结果选择单位。有以下选项：

 - ON/OFF：选择该值始终为 ON 还是始终为 OFF。如果方程的结果是 0.0，与方程结果相关的 PV 将被设
置为 OFF。如果方程的结果不是 0.0，与方程结果相关的 PV 将被设置为 ON。以下是可能的使用情况：

 - 允许方程结果控制设备的数字输出 (DOx)。然后将 DO 输出配置为使用方程结果的开/关输出 
（参见章节 9.26.1）。

 - 允许方程的结果重置累加计数器。然后配置累加计数器（参见章节 9.23.2）。
 - 允许方程的结果“冻结”累加计数器。然后配置累加计数器（参见章节 9.23.3）。
 - 允许将方程结果用于另一个布尔方程。然后配置方程（参见章节 9.15.1）。
 - 允许方程结果触发“System switch”事件。然后在 ON/OFF 模式下配置“System switch”事件

（参见章节 9.21）。
 - NO UNIT：实现多种多样的结果。
 - CUSTOM：为单位输入自定义文本，并选择方程结果的显示格式。
 - 选择与方程结果有关的单位。以下是可能的使用情况：

 - 方程结果与使用 PV 的数学函数相关联，其中的 PV 来自与设备相连的测量传感器。然后将 PV 单
位分配给方程结果。要配置数学函数，参见章节 9.14。

 - 方程结果用于使用 PV 的 PID 函数。然后将 PV 单位分配给方程结果。要配置 PID 函数，参见章
节 9.18。

• UNIT SELECTION：当出现此菜单项时，请为方程结果选择单位。

• TEXT：如果 UNIT GROUP 被设置为 CUSTOM，选择 MANUALENTRY 以输入自定义文本，或选择 UNIT 
LIST 以在列表上选择单位。

• FORMAT： 如果 UNIT GROUP 被设置为 CUSTOM，选择具有不同精度的过程变量格式 
(0/0.0/0.00/0.000)。

PROCESS A（B、C、D、E）：

• PV A（B、C、D、E）：定义方程中使用的过程变量 A、B、C、D 或 E。过程变量可以是：常数、测得的
物理参数、其他启用的经配置的函数的结果、同一函数的先前结果、用户输入的值 (PVC)、来自 PLC 的值 
(PVN) 等。参见章节 15。

 → 确保最终结果的单位符合预期。

• UNIT:选择在方程  中使用过程变量前必须缩放的过程变量的单位。

• VALUE：如果“PV A:...PV E：”是一个常数，请输入常数的值。

• FILTER：在方程中使用过程变量之前，选择过程变量的衰减程度。参见 图 53： 滤波曲线。
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TEST：模拟过程变量 A、B、C、D、E 以检验输入的方程。在模拟过程中，设备正常工作。

• EQUATION：您可以读取输入的方程。

• RESULT：输入 A、B、C、D、E 的值后，您可以读取方程的结果。

• VALUE A, B, C, D, E：模拟 A、B、C、D、E 的值，以确保结果与预期一致。

9.15.1	 输入一个数学方程

本章介绍如何使用显示的键盘输入数学方程（最多 125 个字符）。

• “±”和“–”这 2 个运算符在方程中用相同的符号“–”表示，但它们在 2 个不同的纵向位置上。

• 运算符“÷”在方程中用“/”符号表示。

A- B/C
A B C D E � е   .  7 8 9
!  ^  % ÷ ×  - +   ± 4 5 6
< >  ≤  ≥ (   ) ,    0 1 2 3
     1/2     

-

对应于运算符“–”（减法） 对应于运算符“±”

对应于运算符“÷”

F3 F4

数据输入区域光标

箭头表示可以在行中移动 
选择器。

选择器

_
_

A B C D E � е   .  7 8 9
!  ^  % ÷ ×  - +   ± 4 5 6 
< >  ≤  ≥ (   ) ,    0 1 2 3
     1/2

F (A,B,C,D,E)=

ABORT SEL SAVECLR

F2F1

使用逗号来分隔数学方程中的参数。 
不要用逗号作为小数点。

_
_

cos   sin    tan
acos   asin   atan
sqrt   log    exp
cbrt   ln    abs
    2/2

F (A,B,C,D,E)=

cos(|

ABORT SEL SAVECLR

F3 F4F2F1

 → 要使用  和  键将光标移动到数据输入区域，先要使用  和  键将选择器移动
到数据输入区域。

 → 要插入字符而不是光标，将选择器置于该字符上，然后按 F3  键（“selection”功能）。

 → 要删除光标前面的字符，请将选择器移至数据输入区域，然后按 F3  键（“backspace”功能）：

 → 要一次性删除所有字符，请按 
F1

 键（“clear”功能）。
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此外，必须知道一些运算符的结果：参见 表 9。

表 9： 一些运算符的结果

运算符 结果 示例

± 更改运算符后面的操作数的符号
±6=-6

±-6=+6
% 左操作数和右操作数之间的整数除法的余数 17.48%4=1.48

<
• 如果左操作数小于右操作数，则为 1.0。 5<8=1.0

• 如果左操作数大于或等于右操作数，则为 0.0。
8<5=0.0

5<5=0.0

≤
• 如果左操作数小于或等于右操作数，则为 1.0。

5≤8=1.0

8≤8=1.0

• 如果左操作数大于右操作数，则为 0.0。 8≤5=0.0

>
• 如果左操作数大于右操作数，则为 1.0。 8>5=1.0

• 如果左操作数小于或等于右操作数，则为 0.0
5>8=0.0

5>5=0.0

≥
• 如果左操作数大于或等于右操作数，则为 1.0

8≥5=1.0

5≥5=1.0

• 如果左操作数小于右操作数，则为 0.0。 5≥8=0.0

!
• 如果右操作数是一个来自 (–0.50，+0.50) 的元素，则为 1.0。 !0.12=1.0

• 如果右操作数是一个来自 (–∞,–0.50] 或 [+0.50,+∞) 的元素， 
则为 0.0。 !–456=0.0
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9.15.2	 MATH	函数示例

函数 Equation A、B、C、D、E

“取反” !A

A 是二进制 PV，例如 DI
• 如果 A 是一个来自 (–0.5，+0.5) 的元素，则

结果是 1.0。
• 如果 A 是一个来自 (–∞，–0.5] 或 [+0.5

，+∞) 的元素，则结果是 0.0。
“和” AB A 和 B 是二进制 PV，例如 DI
“三重和” ABC A、B 和 C 是二进制 PV，例如 DI
“或” !!(A+B) A 和 B 是二进制 PV，例如 DI
“三重或” !!(A+B+C) A、B 和 C 是二进制 PV，例如 DI
“XOR”（异或） A!B+!AB A 和 B 是二进制 PV，例如 DI

“三重异或” A!B!C+!AB!C+!A!BC A、B 和 C 是二进制 PV，例如 DI

返回 2 个 PV 的最高值 (A<B)B+(A≥B)A A 和 B 是 PV
返回 2 个 PV 的最低值 (A>B)B+(A≤B)A A 和 B 是 PV

9.15.3	 MATH	函数的应用实例：脉冲定时器	

F2:MATH 的结果在数字输出 DOx 处产生具有预定时间的脉冲。参见 图 59。

F2:MATH/DOx

F1:MATH 的 PV A

F1:MATH
脉冲持续时间值

脉冲持续时间

t

t

t

图 59： 脉冲定时器的时序图

要配置脉冲定时器，请按照下列步骤操作：

1. 对函数 F1 进行设置：
 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 !!(A+C)(B+0.1)
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 CUSTOM
选择 TEXT，然后选择 UNIT LIST，再选择单位“s”或 TEXT，接着选择 MANUALENTRY 并输入 
s（代表秒）。
FORMAT：选择 0.0
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 - PROCESS A
PV A:选择触发脉冲的事件；要么是数字输入（M0:MAIN 或 Mx:Inputs 中的 DIx）、WARNING 事
件（在 M0:MAIN 中），要么是 SYSSWITCH 事件（在 M0:MAIN 中）。 
要在过程变量超过特定的阈值时触发脉冲：用（A>“阈值”）代替方程中的 A，并将过程变量分配
给 PV A。

 - PROCESS B
PV B：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH。如果 F1:MATH 未显示在 M0:MAIN 的过程变量列表中， 
按 BACK，然后按 SAVE。再次访问 PV B 并选择 M0:MAIN 和 F1:MATH

 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。

 每当设备启动时都会检查这些函数。因为函数 F1 使用函数 F2 的结果，由于无法计算 F2，所以 F1 将被
自动禁用。每次设备启动后，必须手动启用 F1 函数。

2. 对函数 F2 进行设置：

 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 (0<A)(A<“以秒为单位的脉冲持续时间值”)；脉冲持续时间值允许的最大分辨 

率为 0.1 s。
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 ON/OFF

 - PROCESS A
PV A：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH

 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。

3. 对数字输出 (DOx) 进行设置（另请参见章节 9.26.1）：

 - MODE：选择 ON/OFF。
 - PV：选择  M0:MAIN 和 F2:MATH
 - 按 SAVE。

4. 返回函数 F1，完成函数 F1 的设置：

 -   PROCESS C
PV C：选择  Mx:DOy

 - 按 SAVE。
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9.15.4	 MATH	函数的应用实例：开机延迟定时器

F2:MATH 的结果在预定的时间延迟后将数字输出 DOx 设置为 ON。参见 图 60。

Delay

t

t

t

F1:MATH 的 PV A
F2:MATH 的 PV A

F1:MATH

F2:MATH/DOx

延迟值

图 60： 开机延迟定时器的时序图

要配置开机延迟定时器，请按照下列步骤操作：

1. 对函数 F1 进行设置：

 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 A(B+0.1)
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 CUSTOM

选择 TEXT，然后选择 UNIT LIST，再选择单位“s”或 TEXT，接着选择 MANUALENTRY 并输入 s 
（代表秒）。

FORMAT：选择 0.0

 - PROCESS A
PV A:选择触发脉冲的事件；要么是数字输入（M0:MAIN 或 Mx:Inputs 中的 DIx）、WARNING 事
件（在 M0:MAIN 中），要么是 SYSSWITCH 事件（在 M0:MAIN 中）。 
要在过程变量超过特定的阈值时触发数字输出：用（A>“阈值”）代替方程中的 A，并将过程变量
分配给 PV A。

 - PROCESS B
PV B：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH。如果 F1:MATH 未显示在 M0:MAIN 的过程变量列表中，按 
BACK，然后按 SAVE。再次访问 PV B 并选择 M0:MAIN 和 F1:MATH

 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。
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2. 对函数 F2 进行设置：

 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 A(B>“以秒为单位的延迟值”)；时间延迟值允许的最大分辨率为 0.1 s。
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 ON/OFF

 - PROCESS A
PV A：选择与 F1:MATH 的 PV A 中设置的事件相同的事件。

 - PROCESS B
PV B：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH

 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。

3. 对数字输出 (DOx) 进行设置（另请参见章节 9.26.1）：

 - MODE：选择 ON/OFF。
 - PV：选择  M0:MAIN 和 F2:MATH
 - 按 SAVE。
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9.15.5	 MATH	函数的应用实例：关机延迟定时器

F2:MATH 的结果在预定的时间延迟后将数字输出 DOx 设置为 OFF。参见 图 61

Delay

t

t

t

F1:MATH 的 PV A
F2:MATH 的 PV A

F1:MATH

F2:MATH/DOx

延迟值

图 61： 关机延迟定时器的时序图

要配置关机延迟定时器，请按照下列步骤操作：

1. 对函数 F1 进行设置：

 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 !A(B+0.1)
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 CUSTOM

选择 TEXT，然后选择 UNIT LIST，再选择单位“s”或 TEXT，接着选择 MANUALENTRY 并输入 s 
（代表秒）。

FORMAT：选择 0.0

 - PROCESS A
PV A:选择触发脉冲的事件；要么是数字输入（M0:MAIN 或 Mx:Inputs 中的 DIx）、WARNING 事
件（在 M0:MAIN 中），要么是 SYSSWITCH 事件（在 M0:MAIN 中）。 
要在过程变量超过特定的阈值时触发数字输出：用（A>“阈值”）代替方程中的 A，并将过程变量
分配给 PV A。

 - PROCESS B
PV B：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH。如果 F1:MATH 未显示在 M0:MAIN 的过程变量列表中，按 
BACK，然后按 SAVE。再次访问 PV B 并选择 M0:MAIN 和 F1:MATH
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 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。

2. 对函数 F2 进行设置：

 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 A+(B>“以秒为单位的延迟值”)；时间延迟值允许的最大分辨率为 0.1 s。
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 ON/OFF

 - PROCESS A
PV A：选择与 F1:MATH 的 PV A 中设置的事件相同的事件。

 - PROCESS B
PV B：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH

 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。

3. 对数字输出 (DOx) 进行设置（另请参见章节 9.26.1）：

 - MODE：选择 ON/OFF。
 - PV：选择  M0:MAIN 和 F2:MATH
 - 按 SAVE。
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9.15.6	 MATH	函数的应用实例：累加计数器定时器

F2:MATH 的结果在累加计数器定时器达到特定值时将数字输出 DOx 设置为 ON，并在发生定义为复位事件
的事件时将数字输出 DOx 设置为 OFF。

过程变量 PV C 用于重置累加计数器定时器和禁用数字输出 DOx。参见 图 62。

F2:MATH/DOx

F1:MATH

t

t

t

t

F1:MATH 的 PV B

F1:MATH 的 PV C

累加计数器定时器的阈值

图 62： 累加计数器定时器的时序图

要配置累加计数器定时器，请按照下列步骤操作：

1. 对函数 F1 进行设置：
 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 (A+B0.1)!C
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 CUSTOM

选择 TEXT，然后选择 UNIT LIST，再选择单位“s”或 TEXT，接着选择 MANUALENTRY 并输入 
s（代表秒）。

FORMAT：选择 0.0

 - PROCESS A
PV A：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH。如果 F1:MATH 未显示在 M0:MAIN 的过程变量列表中， 
按 BACK，然后按 SAVE。再次访问 PV A 并选择 M0:MAIN 和 F1:MATH。
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 - PROCESS B
PV B：选择触发脉冲的事件；要么是数字输入（M0:MAIN 或 Mx:Inputs 中的 DIx）、WARNING 
事件（在 M0:MAIN 中），要么是 SYSSWITCH 事件（在 M0:MAIN 中）。 
要在过程变量超过特定的阈值时触发脉冲：用（A>“阈值”）代替方程中的 A，并将过程变量分配
给 PV B。

 -   PROCESS C
PV C：选择重置累加计数器定时器的事件，例如数字输入（M0:MAIN 或 Mx:Inputs 中的 DIx）。

 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。

2. 对函数 F2 进行设置：

 - TYPE：选择 MATH
 - EQUATION：输入 A>“以秒为单位的延迟值”；时间延迟值允许的最大分辨率为 0.1 s。
 - UNIT

UNIT GROUP：选择 ON/OFF

 - PROCESS A
PV A：选择  M0:MAIN 和 F1:MATH。如果 F1:MATH 未显示在 M0:MAIN 的过程变量列表中，按 
BACK，然后按 SAVE。再次访问 PV A 并选择 M0:MAIN 和 F1:MATH。

 - STATE：确保状态被设置为 ON。
 - 按 SAVE。

3. 对数字输出 (DOx) 进行设置（另请参见章节 9.26.1）：

 - MODE：选择 ON/OFF。
 - PV：选择  M0:MAIN 和 F2:MATH
 - 按 SAVE。
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9.16	 配置比例函数“PROP”

借助这个函数，可以缩放过程输入 (PV)：

0%

100% “PROP”函数

过程输入  
(PV)

fallback 
position

System switch

结果 Fx:(CMD)

PV– PV+

图 63： “PROP”比例函数 

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

在配置并启用函数后，计算结果“Fx:”将在主板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。这个列表将显
示在输出配置、用户视图配置、数据记录菜单中，以：
• 将计算结果“Fx:”分配给物理输出（模拟、AO 或数字、DO）（参见章节 9.25 和 9.26）。
• 在用户自定义“Ux”视图中显示结果“Fx:”：参见章节 9.9。
• 在输入方程时，要遵守章节中指出的规则：参见章节 9.22。

Type:PROP

Name：

State：

ENTERING

ON

OFF

PV

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

PV range: PV–:

PV+:

ENTERING

ENTERING

Lim–

Lim+

ENTERING

ENTERING

CMD SAFE: Mode：

Value:

Parameters Functions F1...F12：
This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

ON

OFF

ENTERING

PV filter： None

Fast

Slow

 

Lock： ON

OFF

1) 选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。
TYPE：选择函数类型（此处为“PROP”）。
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NAME：重命名所选函数。参见章节 8.4 输入文字。该名称出现在过程级别下与该函数相关的视图中。

STATE：用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的函数。

每当设备启动时都会检查这些函数。如果某个函数出现问题，设备会自动停用该函数。

LOCK：

 - ON：在未输入访问代码的情况下，无法在过程级别更改模式。参见 图 65。要在手动模式和自动模式之
间切换，首先输入“Parameters”菜单的访问代码。默认访问代码是“0000”（参见章节 9.4）。

 - OFF：不需要输入访问代码，即可在过程级别更改模式。
PV:选择函数的过程输入。参见章节 15。

PV RANGE：输入过程输入的最小值（“PVScale-”）和最大值（“PVScale+”）。

PV FILTER：如有必要，选择过程变量的衰减程度。参见 图 53： 滤波曲线。

LIM–：输入输出的下限值。 

LIM+：输入输出的上限值。 

0%

100%

Lim+

Lim–

PV– PV+ PV

Fx:CMD1

图 64： 在“PROP”函数中使用参数“LIM–”和“LIM+” 

CMD SAFE：当“System switch”事件（参见章节 9.21）的状态为“ON”时，确认（选择“Mode:ON”） 
或不确认（选择“Mode:OFF”）在输出端使用回退位置。确认使用回退位置后，为每个输出输入 0 到 100% 
的回退位置值。
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This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

0% 100%

12%

1
13:40

0

F1:PROP

PV

CMD1
250.2 µS/cm

13.00 %

所选过程变量的值

自动模式下的函数结果

按该动态键以启用手动模式

所选过程变量的值

函数的结果

按该动态键以启用自动模式

按该动态键以手动设置百分比

CMD1

BACK

百分比设置借助  和 

按该动态键以将百分比设置为 100

按该动态键以将百分比设置为 0

1
13:40

0

F1:PROP

PV

CMD1
250.2 µS/cm

13.00 %

MENU AUTOCMD

MENU MANUAL

29/06/2010

29/06/2010

图 65： 过程级别中“PROP”函数以及切换为手动或自动模式的视图示例
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9.17	 配置控制函数“ONOFF”	

借助此函数，设置 ON/OFF 控制。

电导率控制可以结合“Time dosing”函数（参见章节 9.19），以便在计量之前进行吹扫步骤。

在配置并启用函数后，计算结果“Fx:”将在主板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。这个列表将显
示在输出配置、用户视图配置、数据记录菜单中，以：

• 将计算结果“Fx:”分配给物理输出（模拟、AO 或数字、DO）（参见章节 9.25 和 9.26）。

• 在用户自定义“Ux”视图中显示结果“Fx:”：参见章节 9.9。

• 在输入方程时，要遵守章节中指出的规则：参见章节 9.22。

设定值（SP）

prebleed

ONOFF fallback 
position

“Time dosing”
函数 (“Dos.St.”)

过程输入 (PV) 结果（Fx:CMD1）

System 
switch

图 66： “ONOFF”函数 

1
13:40

1

0

0

29/06/2010F2:ONOFF

250.0
µS/cm
PV

500.0
µS/cm
SP-PV:

0,00
%
CMD1

No	Link F3 Dos.St.

所选过程变量的值

设定值

ONOFF 函数的结果

无相关的定时计量

按此动态键，以输入设定值。

SP-PV:MENU

图 67： 过程级别中无相关定时计量的“ONOFF”函数的视图示例 
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要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
Parameters Functions F1...F12： Type:ONOFF

Name：

State：

ENTERING

ON

OFF

PV

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

SP: ENTERING

CMD SAFE

Inversion ON

OFF

Hysteresis ENTERING

prebleed

PV range PV–:

PV+:

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

ENTERING

ENTERING

MaxONtime： State：

Value:

ON

OFF

ENTERING

Mode：

Value:

ON

OFF

ENTERING

State：

PBLIMIT1:

ON

OFF

ENTERING

PBLIMIT2: ENTERING

PV filter： None

Fast

Slow

Lock： ON

OFF

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。

TYPE：选择函数类型（此处为“ONOFF”）。

NAME：重命名所选函数。参见章节 8.4 输入文字。该名称出现在过程级别下与该函数相关的视图中。

STATE：用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的函数。

每当设备启动时都会检查这些函数。如果某个函数出现问题，设备会自动停用该函数。
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LOCK：

 - ON：在未输入访问代码的情况下，无法在过程级别更改模式和设定值。参见 图 70。要在手动模式和自
动模式之间切换或更改设定值，首先输入“Parameters”菜单的访问代码。默认访问代码是“0000” 
（参见章节 9.4）。

 - OFF：无需输入访问代码，即可在过程级别切换模式和更改设定值。
PV:从设备建议的列表中选择函数的过程输入。这个过程输入可以是测得的物理参数、另一个启用的经配置的
函数的结果、用户输入的值 (PVC) 或来自 PLC 的值 (PVN)。参见章节 15。

SP：输入设定值。

PV RANGE：输入过程输入的最小值（“PVScale-”）和最大值（“PVScale+”）。

PV FILTER：如有必要，选择过程变量的衰减程度。参见 图 53： 滤波曲线。

HYSTERESIS：输入开关点的滞后值作为 PV 范围百分比（而不是作为 SP 值的百分比）。

INVERSION：用于用于反转（选择“ON”）或不反转（选择“OFF”）开关操作方向。参见 图 68： 不反转
和反转的滞后模式。

0%

100%

Fx:CMD1

PV  
参数设定值

不反转模式
Hysteresis

0%

100%

Fx:CMD1

PV  
参数

设定值

反转模式
Hysteresis

图 68： 不反转和反转的滞后模式 

MAXONTIME：输入输出控制的最大允许持续时间：过了这个时间，输出就会被禁用。
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0%

100%

电导率

标准设定值

t
CMD1

定时计量周期，在控制器上有
优先权

预排放的设定
值“PBLIMITx”

“OFF”标题“Tdos 
state” 

（参见 图 70） 

“OFF”：待计量

“BLEED”：预排放正在运行

“ON”：计量正在运行

“WAIT”：等待时间；参见 第 124 页。

“BLEED”“ON” “WAIT”

达到“PBLIMITx”或超过“MAXONTIME”
时的状态变化

图 69： 在电导率测量过程中“ONOFF”和“TIME DOSING”函数的结合

PREBLEED：将用于控制电导率函数的 ONOFF 函数定义（选择“ON”）或不定义（选择“OFF”）为与定
时计量函数（“Time dosing”：参见章节 9.19）相关联的预排放函数。如果启用了预排放，请输入预排放
的设定值：

 - LIM CA1：将通道 1 的预排放设定值输入至相关的“Time Dosing”函数中。
 - LIM CA2：将通道 2 的预排放设定值输入至相关的“Time Dosing”函数中。

通过预排放将流体电导率的值降低至低于开/关调节器的标准设定值。启用的预排放设定值“LIM CAx”优先
于调节器的标准设定值。

CMD SAFE：当“System switch”事件（参见章节 9.8）的状态为“ON”时，确认（选择“Mode:ON”）
或不确认（选择“Mode:OFF”）在输出处使用回退位置。确认使用回退位置后，为每个输出输入 0 到 100% 
的回退位置值。

1
13:40

1

0

0

按此动态键，以输入设定值。

F2:ONOFF

250.0
µS/cm
PV

500.0
µS/cm
SP-PV:

0,00
%
CMD1

Off F3 Dos.St.

所选过程变量的测量值 

标准设定值 

ONOFF 函数的结果 

相关的定时计量；计量状态为“OFF”。

计量过程的不同状态参见 图 69： 在电导率测量过程中“ONOFF”和“TIME 
DOSING”函数的结合。 

SPMENU

29/06/2010

MANUAL

图 70： 与定时计量函数相关的“ONOFF”函数在过程级别上的视图示例
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9.18	 配置	PID	控制函数	(Proportional-Integral-Derivativ)

该函数为可选项。参见章节 9.5。

最多可以同时启用 6 个 PID 函数（参见章节 5.6.9）。

设定值（内
部或外部）

(SP)

过程输入  
(PV)

SplimitCutOff

PID function

单
通

道

双
通

道

Direction of 
the actuator

Demarcation 
of the result

Fallback 
position

PID function Direction of 
the actuator

Demarcation 
of the result

Fallback 
position

System 
switch

结果 
(Fx:PID1) 

结果 
(Fx:PID2) 

图 71： PID function 

在配置并启用函数后，计算结果“Fx:”将在主板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。这个列表将显
示在输出配置、用户视图配置、数据记录菜单中，以：

• 将计算结果“Fx:”分配给物理输出（模拟、AO 或数字、DO）（参见章节 9.25 和 9.26）。

• 在用户自定义“Ux”视图中显示结果“Fx:”：参见章节 9.9。

• 在输入方程时，要遵守章节中指出的规则：参见章节 9.22。
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要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

Parameters Functions F1...F12： PID

Name：

Type：PID

State：

ENTERING

ON

OFF

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

Setup 参见 9.18.1 配置 PID 函数 

参见 9.18.2 输入 PID 函
数的参数

Lock： ON

OFF

TYPE：选择函数类型（此处为“PID”）。

NAME：重命名所选函数。参见章节 8.4 输入文字。该名称出现在过程级别下与该函数相关的视图中。

STATE:用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的函数。

每当设备启动时都会检查这些函数。如果某个函数出现问题，设备会自动停用该函数。

LOCK：

 - ON：在未输入访问代码的情况下，无法在过程级别更改模式和设定值。参见 图 72。要在手动模式和自
动模式之间切换或更改设定值，首先输入“Parameters”菜单的访问代码。默认访问代码是“0000” 
（参见章节 9.4）。

 - OFF：无需输入访问代码，即可在过程级别切换模式和更改设定值。
要分 2 步配置 PID 功能：参见 9.18.1 配置 PID 函数 和 9.18.2 输入 PID 函数的参数。
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9.18.1	 配置	PID	函数

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。	
Parameters Functions F1...F12： PID

Setup

PV 

SP Type:

M0:MAIN

Internal

External

Mx:

... 1) 

PV range PV–:

PV+:

ENTERING

ENTERING

Reg type： Mode：

Low：

High：

Linear

Non-linear

ENTERING

ENTERING
3) 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

CMD direction Channel 1/2 Rise

Fall

Channel： Mono

Dual

Advanced

SP: M0:MAIN

Mx:

... 1) 2) 

参见 第 118 页. 
. 
.

 

 
1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 

参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。
2) 当“SP Type”=“External”时，该函数存在 
3) 当“Reg type”=“Non-linear”时，这些函数存在 

SP
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按此动态键，以输入设
定值。

0
13:40

0

0

0

F4:PID

64.91
L/min
PV

0.166
L/min
SP-PV:

0,00
%
CMD1

6.48
%
CMD2

MANUALMENU SP

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

0% 100%

12%

所选过程变量的测量值 

设定值 
PID 函数的结果（通道 1）

按该动态键以启用手动模式

按该动态键以启用自动模式

按该动态键以手动设置百分比

CMD1

BACK

百分比设置借助  和 

按该动态键以将百分比设置为 100

按该动态键以将百分比设置为 0

0
13:40

0

0

0

F4:PID

64.91
L/min
PV

0.166
L/min
SP-PV:

0,00
%
CMD1

6.48
%
CMD2

AUTOMENU CMD

CMD2

按此动态键以设置通道 2

PID 函数的结果（通道 2）

29/06/2010

29/06/2010

图 72： 过程级别中“PID”函数以及切换为手动或自动模式的视图示例

CHANNEL：选择使用单个控制回路（选择“Single”）或使用带 2 个输出的控制回路，每个输出都有一组参
数（选择“Dual”）。

例如，“Dual”模式用于调节带酸输出和碱输出来的 pH 值：当调节“酸”输出时，“碱”输出为零，反之
亦然。

116

“Parameters”菜单 

8619	型

中文



PV:从设备显示的列表中选择过程输入。这个值可以是测量输入、函数的结果、用户输入的值 (PVC) 或来自 
PLC 的值 (PVN)。参见章节 15。

SP TYPE：选择内部设定值（选择“Internal”）或外部设定值（选择“External”，然后从下面的“SP-PV”
函数列表中选择用作设定值的参数）。

SP：选择用作函数外部设定值的参数。

 ▶ 确保 SP 和 PV 的单位相同。

PV RANGE：输入过程输入的最小测量值（“PVRange-”）和最大测量值（“PVRange+”）。

REG TYPE：选择线性调节模式（选择“Linear”）或非线性调节模式（选择“Non-linear”，然后
在“High”和“Low”下输入 2 个过程输入阈值，超出阈值范围，“Drift”分量就会被禁用）。

pH

“High”值

试剂

“Low”值

设定值 “PID”函数

“PI”函数 (D = 0)

“PI”函数 (D = 0)

图 73： 非线性 pH 值调节示例

CMD DIRECTION：选择函数的控制方向（CMD1 或 CMD2）：上升（选择“Rise”）或下降（选择 
“Fall”）。

0% 100%

100%

Fx/CMD

由函数计算的输出

Rise

Fall

图 74： CMD DIRECTION 图表
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. 

. 

.

Parameters Functions F1...F12： PID

Setup

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

CutOff： Mode：

Cut–:

Cut+:

Cut–

OFF

Cut–Cut+

Cut+

ENTERING

ENTERING

SP limits： State：

SP limits–

SP limits+

ON

OFF

ENTERING

ENTERING

Inversion ON

OFF

CMD SAFE Mode：

Channel 1/2：

ON

OFF

ENTERING

Advanced

Channel 1/2：

SP LIMITS：确定设定值的下限和上限，以限制设定值的工作范围。

CUTOFF：如果设定值超出“Cut–”和“Cut+”定义的范围，即低于范围的下限值“Cut–”或高于范围的上
限值“Cut+”，则将模块输出强制性或非强制性地设置为 0% 或 100%。

100
99
98
97
96

5
4
3
2
1

100
99
98
97
96

5
4
3
2
1

C
ut

–

C
ut

+

C
ut

–

C
ut

+设定值（SP） 设定值（SP）

Fx:(CMD) (%) Fx:(CMD) (%)

图 75： “CUTOFF”图表

CMD SAFE：当“System switch”事件（参见章节 9.21）的状态为“ON”时，确认（选择“Mode:ON”） 
或不确认（选择“Mode:OFF”）在输出处使用回退位置。确认使用回退位置后，为每个输出输入 0 到 100% 
的回退位置值。
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INVERSION：用于根据显示的设定值 (SP) 和测量值 (PV) 之差，反转（选择“ON”）或不反转（选择 
“OFF”）输出的运行方向。该函数特别适用于酸碱调节。

0%

100%

Fx:(CMD)

过程测量设定值
（SP）

不反转模式

0%

100%

过程测量
设定值
（SP）

反转模式Fx:(CMD)

图 76： 不反转或反转时输出的有效方向

9.18.2	 输入	PID	函数的参数

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

PV filter： None

Fast

Slow

Parameters Sample time：

Channel 1/2

ENTERING

Parameters Functions F1...F12： PID
This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Dead band：

Kp:

Tn:

Tv:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Lim–:

X0:

Lim+:

State OFF:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Advanced

SP-PV: ENTERING 1)

1) 当“SP type”=“Internal”时，参见章节 9.18，第 117 页。

SAMPLE TIME：确定采样时间（0.1~60 s）。

SP：输入设定值。

PV FILTER：如有必要，选择过程变量的衰减程度。参见 图 53： 滤波曲线。

DEADBAND：输入关于设定值死区的百分比 (0~100%)

KP：确定应用于设定值和测量值之差的比例增益。

TN：该参数是 PID 模块的积分部分，可用于消除测量值与设定值之间的静态误差。输入介于 0.1~9999 秒之
间的值（默认值：9999 s）。

TV：该参数是 PID 模块的偏移部分，用于对测量值或设定值的波动做出快速反应，并预测调节器的波动。这
个变量适用于缓慢的过程。输入介于 0.0 ~9999 秒之间的值（默认值：0.0 s）。 
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如果系统变得不稳定，这表明为“TV”值设置得过高，那么应尽快减小该值。

X0：输入输出的工作点 (0~100%)。

LIM– 和 LIM+：某些执行机构（比例电磁阀）在缩小的范围内工作（例如 40~80%）。参数“Lim–”
和“Lim+”可以使执行机构的工作范围与设备的工作范围之间进行分配：参见 图 77。

STATE OFF：当使用“Lim-”和“Lim+”参数配置输出缩放时，则可以用参数“STATE OFF”来确保将输出
设置为 0% 或 100%，以避免永久控制命令被应用到执行机构端子上。

           ∆=“state off” x (“Lim+”-“Lim-”) 

即比例电磁阀在 40% 和 80% 的命令之间工作。

然后设置“Lim–”=40% 和“Lim+”=80%

如果“STATE OFF”=2%，那么 ∆=2%×(80–40)=0.8%

因此，如果实际输出低于 40+0.8=40.8%，命令切换为 0%，如果实际输出高于 80–0.8=79.2%，命令切换
为 100%。

0% 100%

100%

80%

40%

∆

∆

计算的理论输出值

Fx:(CMD)

Lim+=80%

Lim-=40%

图 77： “Lim–”、“Lim+”和“STATE OFF”的参数设置示例
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9.19	 设置定时计量周期（“TIME	DOSING”）	

该函数为可选项。参见章节 9.5。

借助此函数，可以以固定时间间隔（“Mode”=“Period”）或根据星期几（“Mode”=“Week”）将一
个或两个产品计量添加到流程中。添加的量与控制单元的打开时间（可编程）成正比。

fallback 
position 

1

fallback 
position 2

channel 1

channel 2

过程输入  
(PV)

实时时钟

System switch

结果 
（Fx:CMD1）

结果 
（Fx:CMD2）

图 78： “Time dosing”函数 

如果生成“M0:W:Time lost”消息，则不能执行计量周期。参见章节 16.3.5。

在配置并启用函数后，计算结果“Fx:”将在主板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。这个列表将显
示在输出配置、用户视图配置、数据记录菜单中，以：

• 将计算结果“Fx:”分配给物理输出（模拟、AO 或数字、DO）（参见章节 9.25 和 9.26）。

• 在用户自定义“Ux”视图中显示结果“Fx:”：参见章节 9.9。

• 在输入方程时，要遵守章节中指出的规则：参见章节 9.22。
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0
13:40

0

0

0

F5:TDOS
10/01/02 09:00

0,00
%
CMD1

100.0
%
CMD2

MANUALMENU

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

0% 100%

0%

下一个计量周期的日期和时间（在通道 1 的计量周期结束后更新）。 

命令的结果（通道 1） 

按该动态键以启用手动模式

按该动态键以启用自动模式

按该动态键，以手动将百分比设置为 0 或 100

CMD1

BACK

按该动态键以将百分比设置为 100

按该动态键以将百分比设置为 0

0
13:40

0

0

0

AUTOMENU CMD

CMD2

按此动态键以设置通道 2

命令的结果（通道 2） 

10/01/02 09:00 下一个计量周期的日期和时间（在通道 2 的计量周期结束后更新）。 

F5:TDOS
10/01/02 09:00

0,00
%
CMD1

100.0
%
CMD2

10/01/02 09:00

29/06/2010

29/06/2010

图 79：  过程级别中“Time dosing”函数的视图示例
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要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
Parameters Functions F1...F12： Type:TIME DOSING

Name：

State：

ENTERING

OFF

ON

CMD SAFE State 

Channel 1/2：

Channel： Mono

Dual

Mode：

Period

OFF

Week

Channel 1/2：

State OFF

ON

Start： ENTERING

Period： ENTERING

Duration： ENTERING

3) 

3) 

3) 

3) 

Monday...Sunday Event 1/2
4) 

State OFF

ON

Start： ENTERING

Duration： ENTERING

2) 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

OFF

ON

ENTERING

Waiting time： ENTERING

Fx:ONOFF

1) 
ON/OFF FX:

Lock： ON

OFF

1) “Fx:”表示标注为“active”的 ON/OFF 函数。
2) 当“Channel”=“Dual”时，“Channel 2”存在 
3) 当“Mode”=“Period”时，这些函数才存在 
4) 当“Mode”=“Week”时，这些函数才存在 

TYPE：选择函数类型（此处为“TIME DOSING”）。

NAME：重命名所选函数。参见章节 8.4 输入文字。该名称出现在过程级别下与该函数相关的视图中。

STATE：用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的函数。

每当设备启动时都会检查这些函数。如果某个函数出现问题，设备会自动停用该函数。
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LOCK：

 - ON：在未输入访问代码的情况下，无法在过程级别更改模式。参见 图 79。要在过程级别中在手动模式
和自动模式之间切换，首先输入“Parameters”菜单的访问代码。默认访问代码是“0000”（参见章
节 9.4）。

 - OFF：不需要输入访问代码，即可在过程级别更改模式。
CHANNEL：选择是通过一个通道定量添加一种化学产品（选择“Single”），还是通过两个不同的通道定量
添加两种化学产品（选择“Dual”）。

CHANNEL 1/CHANNEL 2：设置通道 1 的参数，如果“CHANNEL”=“DUAL”，则设置通道 2 的参数。

 - MODE：选择停用（选择“OFF”）通道 1 或 2 选项，或在定期计量模式下配置通道（选择“Period”
）或在计量中根据周几进行配置（选择“Week”）的选项。参见下方每种模式的详细信息。

9.19.1	 在“Period”模式下配置“Channel	1”或“Channel	2”，定期计量	

 - STATE：选择是否启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）通道。
 - START：确定当天首次计量的时间。后续计量周期以在“PERIOD”下确定的时间间隔进行。
 - PERIOD：确定 2 个计量周期的间隔时间。
 - DURATION：确定计量周期的持续时间。
 - WAITING TIME：确定等待时间，在此期间不能开始新的计量周期，特别是当定时计量与 ONOFF 函数关

联时（参见章节 9.17）。

1 2 3 4 5 10 13 15 20 24 1 222 5 7 h24

“Duration”=30 分
钟

“Periode”=9 小时

“Start”=4 小时

图 80： 在“Period”模式下的配置示例

9.19.2	 在“Week”模式下配置“Channel	1”或“Channel	2”，根据星期几计量	

在这种模式下，可以在一周中的每一天（“Monday”至“Sunday”）为同一种产品（在同一通道）配置 
1 个或 2 个计量周期（或“Events”）。

 - STATE：选择是否启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）通道。
 - WAITING TIME：确定等待时间，在此期间不能开始新的计量周期，特别是当定时计量与 ONOFF 函数关

联时（参见章节 9.17）。
 - START：为一周中的某一天确定计量周期的开始时间。
 - DURATION：确定计量周期的持续时间。

124

“Parameters”菜单 

8619	型

中文



T T T T T T T T

“Start”

• T=“Duration”

• “Event 1”= 1.一周中这一天的第 1 个计量周期

• “Event 2”= 2.一周中这一天的第 1 个计量周期

TuesdayMonday ThursdayWednesday SaturdayFriday MondaySunday Tuesday ....

“Event 2”
“Event 1”

图 81： 在“Week”模式下的配置示例。

ON/OFF FX：只有在进行电导率测量时，才可以为定时计量函数 (TIME DOSING) 分配“ON/OFF”函数 
（参见章节 9.17），以确保系统的预排放。在设置“TIME DOSING”函数之前设置并激活“ON/OFF”函
数，使其出现在菜单中。

CMD SAFE：当“System switch”事件（参见章节 9.21）的状态为“ON”时，确认（选择“Mode:ON”） 
或不确认（选择“Mode:OFF”）在输出处使用回退位置。确认使用回退位置后，为每个输出输入 0 到 100% 
的回退位置值。

• 时间坐标的参数在“Parameters”菜单的“Date”和“Time”功能中进行设置。参见章节 9.2。

• 如果“Time dosing”函数已经在运行，更改一个参数会导致函数重置。

• 在同一通道中，只有在前一个计量周期结束后才能开始一个新的计量周期。

• 通道 1 和 2 相互独立地工作。

• 当计量周期在其中一个通道运行时，新的计量周期会根据以下规则在另一个通道运行：

 - 如果当前周期处于预排放阶段，则考虑两个周期中最低的预排放设定值（而在反转的滞后模式下
为最大的设定值）“PBLIMITx”。此外，还将考虑两个周期中最长的预排放持续时间。

 - 如果当前周期处于定量阶段或等待阶段，则不会执行新的计量周期的预排放阶段。
 - 只有当两个周期都结束后，电导率调节器才会接管。
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9.20	 配置“体积计量”函数	(VOL.DOSING)

该函数为可选项。参见章节 9.5

使用此函数，就可以在预定的时间内每次在累计到规定的流体体积时，向流程中添加溶液。

fallback 
position

过程输入  
(DI1/DI2)

实时时钟

System switch

结果（F:CMD1）Volume 
dosing

设定值（SP）

图 82： “体积计量”函数

在配置并启用函数后，计算结果“Fx:”将在主板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。这个列表将显
示在输出配置、用户视图配置、数据记录菜单中，以：

• 将计算结果“Fx:”分配给物理输出（模拟、AO 或数字、DO）（参见章节 9.25 和 9.26）。

• 在用户自定义“Ux”视图中显示结果“Fx:”：参见章节 9.9。

• 在输入方程时，要遵守章节中指出的规则：参见章节 9.22。
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0
13:40

0

0

F6:VDOS

400.0
L
SP-PV:

0,00
%
CMD1

MANUALMENU

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

0% 100%

0%

以所选体积单位测量的总体积

按该动态键 
以启用手动模式

1)
 

按该动态键 
以启用自动模式

1)
 

按该动态键 
以手动设置百分比

CMD1

BACK

按该动态键以将百分比设置为 100

按该动态键以将百分比设置为 0

0
13:40

0

0

AUTOMENU CMD

函数的结果

设定值

F6:VDOS

22788
L
PV

按此动态键，以输入设
定值。

SP

400.0
L
SP-PV:

0,00
%
CMD1

22788
L
PV

29/06/2010

29/06/2010

1) 从手动模式切换到自动模式和从自动模式切换到手动模式会重置函数。

图 83： 过程级别中“体积计量”函数以及切换为手动或自动模式的视图示例

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
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Parameters Functions F1...F12： Type:VOL.DOSING

Name：

State：

ENTERING

OFF

ON

CMD SAFE State：

Value:

PV

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

OFF

ON

ENTERING

M0:MAIN

Mx:

DI1 pulse

None

DI2 pulse

None

Volume: ENTERING

Dosing time ENTERING

Lock： ON

OFF

TYPE：选择函数类型（此处为“VOLUME DOSING”）。

NAME：重命名所选函数。参见章节 8.4 输入文字。该名称出现在过程级别下与该函数相关的视图中。

STATE：用于启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）选定的函数。

每当设备启动时都会检查这些函数。如果某个函数出现问题，设备会自动停用该函数。

LOCK：
 - ON：在未输入访问代码的情况下，无法在过程级别更改模式和设定值。参见 图 83。要在手动模式和自

动模式之间切换或更改设定值，首先输入“Parameters”菜单的访问代码。默认访问代码是“0000” 
（参见章节 9.4）。

 - OFF：无需输入访问代码，即可在过程级别切换模式和更改设定值。
PV：将主板“M0”的数字输入“DI1 Pulse”或“DI2 Pulse”定义为体积测量基础。

VOLUME：输入要计量的体积。

DOSING TIME：输入计量持续时间。

CMD SAFE：当“System switch”事件（参见章节 9.21）的状态为“ON”时，确认（选择“Mode:ON”） 
或不确认（选择“Mode:OFF”）在输出端使用回退位置。确认使用回退位置后，为每个输出输入 0 到 100% 
的回退位置值。

“Volume”

“Dosing time”

“Volume”

“Volume”=v1+v2+v3+v4+v5+v6

v1
v2v3

v4
v5 v6

图 84： “体积计量”函数的示例。
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9.21	 配置“System	switch”事件。

“System switch”事件可以通过一个函数的“CMD SAFE”菜单强制执行该函数的结果。当“System 
switch”事件为“ON”时，函数的输出会自动切换到在每个函数的“CMD SAFE”菜单中设置的值。

过程输入  
(PV) “System switch”事件

On/off

Hysteresis

Window

图 85： “System switch”事件

在配置并启用“System switch”事件后，它就会在电路板“M0:MAIN”的过程变量列表中提供。该
列表出现在用户视图的配置菜单和数据记录菜单中，用于：

• 在自定义“Ux”视图中显示“System switch”事件：参见章节 9.9。

• 用数据记录器记录“System switch”的值：参见章节 9.22。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
Parameters Functions System switch Mode：

Invert:

PV

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

No

Yes

Delay： ENTERING

On/off

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

Low： ENTERING

High： ENTERING

Window

2) 

2) 

Hysteresis

 

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。

2) 当“Mode”≠“ON/OFF”时，这些函数才存在

MODE：选择转换模式：“ON/OFF”、“Hysteresis”或“Window”。

9.21.1	 在	ON/OFF	模式下进行设置

PV：选择具有两种状态（ON 或 OFF）的与“System switch”事件相关的过程输入。

INVERT：事件反转或不反转。

DELAY：选择切换前的超时值。

9.21.2	 在“Hysteresis”模式下配置

只要达到一个阈值，输出状态就会发生变化：

• 随着过程输入值的增加，当达到上限时，输出状态就会发生变化。 129
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• 随着过程输入值的降低，当达到下限时，输出状态就会发生变化。

ON 

OFF 

触点

低 高
过程输入  
(PV)

不反转

ON 

OFF 

触点

低 高
过程输入  
(PV)

反转

图 86： Hysteresis 模式 

PV:选择要分配给“System switch”事件的过程输入。

LOW：选择下限值。

HIGH：选择上限值。

INVERT：事件反转或不反转。

DELAY：选择切换前的超时值。其适用于“Low”和“High”两个阈值。只有当超过其中一个阈值（上限或
下限值）的持续时间长于延迟时间时，才会进行切换。

9.21.3	 在“Window”模式下配置

只要达到任意一个阈值（上限或下限），输出状态就会发生变化。

ON 

OFF 

触点

低 高
过程输入  
(PV)

不反转

ON 

OFF 

触点

低 高
过程输入  
(PV)

反转

图 87： Window 模式

PV:选择要分配给“System switch”事件的过程输入。

LOW：选择下限值。

HIGH：选择上限值。

INVERT：事件反转或不反转。

DELAY：选择切换前的超时值。其适用于“Low”和“High”两个阈值。只有当超过其中一个阈值（上限或
下限值）的持续时间长于延迟时间时，才会进行切换。
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9.22	 数据记录（数据记录器）

该函数为可选项。参见章节 9.5

使用该函数，可以按照在“Period”函数中设定的固定时间间隔将一至十六个过程输入的测量变化（“PV”） 
记录在存储卡上。

数据丢失的危险

• 从设备中取出存储卡之前，将函数的“status”设置为“OFF”。

• 写入文件时，不要从设备中取出存储卡。

• 写入文件时，不要中断电源。

• 如果无意间中断了数据记录，请在 PC 上检查存储卡，在设备中再次使用前将其格式化（如有必要）
。

• 如果在记录过程中出现问题，将显示符号 X 。更多信息，请访问“Information -> Log”菜单并查
阅章节 16.3.2 中的错误表。

1 至 16 个过程输入  
(PV) 存储卡... Data storage

实时时钟

图 88： Datalogger 

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Datalogger State： OFF

ON

Period： ENTERING

PV1...PV8：

Parameters

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...PV9...PV16：

Max lines： ENTERING

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。

STATE：选择是否启用（选择“ON”）或禁用（选择“OFF”）数据记录。

PERIOD：在启用数据存储时，选择数据存储时间间隔（以秒为单位）。

MAXLINES：输入数据文件可以包含的最大行数。这些文件被存储在“DL000000”至“DL999999”下。

PV1 至 PV8 或 PV9 至 PV16：选择要记录其值的过程输入（“PV”）。
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9.23	 设置数字输入参数	

当软件选项“FLOW”处于启用状态时，该功能可用。参见章节 9.5。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M0:Inputs DI1/DI2 Totaliser A/B

Mx:Inputs

Totalizer A/B unit

Remote reset

Remote hold

L

m3

gal

Impgal

PV

Active

State

High/Low

ON/OFF
M0:MAIN

M1:

Mx:
... 1)

PV

Active

State

High/Low

ON/OFF
M0:MAIN

M1:

Mx:
... 1)

1) 选项提供取决于现有模块。参见章节 15 过程变量。

9.23.1	 选择累加计数器的单位	

TOTALISER A/B UNIT：选择单位。只要选择分配给累加计数器的过程值，就可以使用所选的单位。

9.23.2	 远程重置累加计数器的值	

REMOTE RESET：

• STATE：选择  ON，以启用通过 PV 重置累加计数器，或选择 OFF，以禁用这个功能。

• PV：如果 STATE 被设置为 ON，选择将累加计数器重置的 PV。

• ACTIVE：当 STATE 设置为 ON 时，如果要让高 PV 值（“ON”）触发累加计数器的重置，请选择 
HIGH；如果要让所选低 PV 值（“OFF”）触发累加计数器的重置，请选择 LOW。

9.23.3	 远程“冻结”累加计数器的最后一个值	

REMOTE HOLD：

• STATE：选择  ON，以启用通过 PV 冻结累加计数器，或选择 OFF，以禁用这个功能。

• PV：如果 STATE 被设置为 ON，选择将累加计数器最后一个值“冻结”的 PV。

• ACTIVE：当 STATE 设置为 ON 时，如果要让高 PV 值（“ON”）触发累加计数器的“冻结”，请选择 
HIGH；如果要让所选低 PV 值（“OFF”）触发累加计数器的“冻结”，请选择 LOW。
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9.24	 设置模拟输入参数	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。
AI1/AI2 Mode：

Current

None

Voltage

Range： 0~20 mA

20 mA： ENTERING

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Mx:Inputs

0~2 V
0~5 V
0~10 V

4~20 mA
当“Mode”=“Current”时

当“Mode”=“Voltage”时

0 mA/4 mA： ENTERING

Filter:

Fast

None

Slow

2 V/5 V/10 V： ENTERING
0 V： ENTERING

当“Mode”=“Current”时

当“Mode”=“Voltage”时

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

Unit

Text

Format
Manual entry

Unit list:
当“Unit”=“Custom”时

MODE：选择输入信号的类型、电流或电压。

RANGE：根据在“MODE”下做出的选择来选择输入信号的范围。

UNIT：选择分配给输入信号的单位。有以下选项：

• CUSTOM：为单位输入自定义文本，并选择过程变量的显示格式。

• NO UNIT：实现非常大的数值范围。

• 选择与过程变量相关的单位。以下是可能的使用情况：
 - 配置使用输入信号和 PV 的数学函数，PV 来自与设备相连的测量传感器。然后将 PV 的单位分配给

输入信号。参见章节 9.14。
 - 配置使用输入信号和 PV 的 PID 函数，PV 来自与设备相连的测量传感器。然后将 PV 的单位分配

给输入信号。参见章节 9.18。
TEXT：如果 UNIT 被设置为 CUSTOM，选择 MANUALENTRY 以输入自定义文本，或选择 UNIT LIST 以在
列表上选择单位。

FORMAT： 如果 UNIT 被设置为 CUSTOM，选择具有不同精度的过程变量格式 (0/0.0/0.00/0.000)。
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0/4 MA：输入先前选择的分配给 0/4 mA 输入电流的物理参数 (AI1/AI2) 的值。如果不想输入，也可以通
过“Calibration -> Mx:Inputs -> AI1 或 AI2”菜单中的“PV calibration”功能自动确定该值。参见章
节 10.9。

20 MA：输入先前选择的分配给 20 mA 输入电流的物理参数 (AI1/AI2) 的值。如果不想输入，也可以通
过“Calibration -> Mx:Inputs -> AI1 或 AI2”菜单中的“PV calibration”功能自动确定该值。参见章
节 10.9。

0 V：输入先前选择的分配给 0 V 输入电压的物理参数 (AI1/AI2) 的值。如果不想输入，也可以通
过“Calibration -> Mx:Inputs -> AI1 或 AI2”菜单中的“PV calibration”功能自动确定该值。参见章
节 10.9。

2/5/10 V：输入先前选择的分配给 2/5/10 V 输入电压的物理参数 (AI1/AI2) 的值。如果不想输入，也可以
通过“Calibration -> Mx:Inputs -> AI1 或 AI2”菜单中的“PV calibration”功能自动确定该值。参见章
节 10.9。

P1 和 P2 是分配给所选输入范围的过程变量的值。

P2

P1

4................................20 mA
0................................................20 mA
0................................................2 V

0................................................10 V
0................................................5 V

输入信号范围

过程变量  
(“PV”)

图 89： 配置模拟输入

FILTER：选择电流值或电压值波动的衰减程度。参见 图 53： 滤波曲线。
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9.25	 配置电流输出参数

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M0:Outputs AO1/AO2 PV

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

4 mA： ENTERING

20 mA： ENTERING

Diag.event None

22 mA

Filter:

Fast

None

Slow

Parameters

Mx:Outputs

 

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。

PV:选择分配给电流输出的过程输入。

4 MA：针对每个电流输出，选择与 4 mA 电流相关的先前所选过程输入的值。参见 图 90。

20 MA：针对每个电流输出，选择与 20 mA 电流相关的先前所选过程输入的值。参见 图 90。

P1 和 P2 是分别分配给 4 mA 和 20 mA 电流的值：

如果 P1高于 P2，则信号反转，P1-P2 范围对应于电流范围 20~4 mA。

mA

0

20

4

P2P1

图 90： 4~20 mA 电流取决于所选 PV

FILTER：选择各电流输出的电流值波动的衰减程度。参见 图 53： 滤波曲线。

DIAG.EVENT：当设备生成与诊断相关的“Error”事件（参见章节 11.3 至 11.7）或允许电流输出正常运行 
（选择“None”）时，选择电流输出上的 22 mA 电流输出。

另请参见章节 16.3 中的“解决问题”。
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9.26	 设置数字输入参数	

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M0:Outputs DO1/DO2 Mode：

Hysteresis

On/off

Window

Parameters

Mx:Outputs

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV:

Mode：On/Off

Delay：

Invert: No

Yes

ENTERING

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV:

Mode:Hyst/Win

Delay：

Invert: No

Yes

ENTERING

Low： ENTERING

High： ENTERING

Fast PWM

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV:

Mode:FastPWM

Frequency：

Invert: No

Yes

ENTERING

0% ENTERING

100% ENTERING

PWM

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV:

Mode：PWM 

Min ON time：

Invert: No

Yes

ENTERING

0% ENTERING

100% ENTERING

Period： ENTERING

 
1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 

参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。
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This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M0:Outputs DO1/DO2 Mode：Parameters

Mx:Outputs

PFM

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV:

Mode:PFM

Pulse width：

Invert: No

Yes

ENTERING

0% ENTERING

100% ENTERING

Max. freq.： ENTERING

Pulse

DI2

DI1Input：

Mode：Pulse

Pulse： ENTERING

2) 

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。

2)  该功能仅适用于主板 M0 上的输出 DO1 和 DO2，并且仅当启用软件选项“FLOW”时才可用（参见章节 9.5）。

MODE：选择所选数字输出的切换模式。

9.26.1	 在	ON/OFF	模式下进行设置	

PV：选择具有两种状态（ON 或 OFF）的与输出相关的过程输入。

在“ON/OFF”模式下可用的主板 M0:MAIN 的其中一个“PV”是“Warning”事件。当校准日期到
期和/或在监测特定过程参数时，会生成这样的事件（参见章节  10.19、10.20 和 11.3 至 11.7）。 
如果“Warning”事件被分配给数字输出，只要设备生成此类事件，输出就会切换。另请参见章节  
16.3 故障排除。

此外，要让 PLC 直接控制设备的数字输出，请遵守章节 9.27 设置以太网模块的参数 中的参数 UNIT 
GROUP。如果 PLC 向 DO 发送 00000000h，那么 DO 就会被设置为 OFF。而如果 PLC 向 DO 发送
另一个值，那么 DO 就会被设置为 ON。

在“ON/OFF”模式下可用的电导率模块的其中一个“PV”是“USP”（参见章节 9.29）。

INVERT：反转或不反转输出。

DELAY：选择切换输出前的超时值。

137

“Parameters”菜单 

8619	型

中文



9.26.2	 在“Hysteresis”模式下配置

只要达到一个阈值，输出状态就会发生变化：

• 随着过程输入值的增加，当达到上限时，输出状态就会发生变化。

• 随着过程输入值的降低，当达到下限时，输出状态就会发生变化。

ON 

OFF 

触点

低 高 过程输入  
(PV)

不反转

ON 

OFF 

触点

低 高 过程输入  
(PV)

反转

图 91： Hysteresis 模式

PV:选择要分配给输出的过程输入。

LOW：选择输出的切换下限值。

HIGH：选择输出的切换上限值。

INVERT：反转或不反转输出。

DELAY：为每个数字输出选择切换前的延迟时间值。这适用于两个输出阈值。当超出上限或下限（“High”
或“Low”函数）的时间长于这个延迟时间时，才会发生切换。

9.26.3	 在“Window”模式下配置

只要达到任意一个阈值（上限或下限），输出状态就会发生变化。

ON 

OFF 

触点

低 高 过程输入  
(PV)

不反转

ON 

OFF 

触点

低 高 过程输入  
(PV)

反转

图 92： Window 模式

PV:选择要分配给所选输出的过程输入。

LOW：为输出的切换下限值选择过程输入值。

HIGH：为输出的切换上限值选择过程输入值。

INVERT：反转或不反转输出。

DELAY：为每个输出选择切换前的延迟时间值。这适用于两个输出阈值。当超出上限或下限（“High”
或“Low”函数）的时间长于这个延迟时间时，才会发生切换。
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9.26.4	 在“FastPWM”模式下配置

该模式用于控制比例电磁阀。

T1

T2

0

1
T1T1 T1

T2 T2 t

不反转输出 反转输出

T1

T2

T1 T1

T2 T2 t
0

1

T2=周期，常数=1/频率

T1 各不相同

图 93： “FastPWM”模式

PV：选择要分配给所选输出的过程输入。

0%：选择对应于 0% PWM 的过程输入（“PV”）值。

100 %：选择对应于 100% PWM 的过程输入（“PV”）值。

INVERT：反转或不反转输出。

FREQUENCY：选择介于 2 至 2.000 Hz 之间的输出频率值（=1/T2）。

9.26.5	 在“PWM”模式下配置

该模式用于控制“开/关”执行机构。

T1 T1T1 T1

T2 T2 T2 t

不反转输出

100%

0%

T1

T2

T1 T1

T2 T2 t

反转输出

100%

0%

T2=周期，常数

T1 各不相同

图 94： “PWM”模式

PV：选择要分配给所选输出的过程输入。

0%：选择对应于 0% PWM 的过程输入（“PV”）值。

100 %：选择对应于 100% PWM 的过程输入（“PV”）值。
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INVERT：反转或不反转输出。

PERIOD：选择周期 T2 的值（以秒为单位）。

MIN ON TIME：选择 T1 的最小值（以秒为单位）。

9.26.6	 在“PFM”模式下配置	

该模式用于例如控制计量泵。

不反转输出

T2

T1

T2 T2 T2 T2 t

100%

0%
T2 T2 T2 T2 T2

T1

t

反转输出

100%

0%

T1 = 周期，常数 

T2 各不相同 

图 95： “PFM”模式

PV：选择要分配给所选输出的过程输入。

0%：选择与最小频率相对应的过程输入值（“PV”）。

100 %：根据“MAX. FREQ.”下定义的最大频率选择过程输入值。

INVERT：反转或不反转输出。

MAXFREQ.：选择脉冲频率 (1/T2) 的最大值（每分钟最多 180 个脉冲）。

PULSE WIDTH：选择脉冲宽度 (T1) 的值。

9.26.7	 在“Pulse”模式下配置

只有当设备上的“FLOW”选项被启用时，该功能才可用（参见章节 9.5）。它用于每次当流过设定的流体体
积时于输出端生成脉冲。

INPUT：选择分配给所选输出的数字输入 DI1 或 DI2。

PULSE：选择要向所选输出发送脉冲的流体体积。首先输入数字值，然后按动态键“OK”确认，连续按 

 就可以更改体积单位。

• 如果输入的体积乘以设备的 K 系数 >1,000,000，则会发出“Warning”事件，并显
示“M0:W:Pulse × lim.”消息。

• 如果输入的体积乘以设备的 K 系数 <1，则会发出“Warning”事件，并显示“M0:W:Pulse x 1:1”
消息。在这种情况下，脉冲频率被强制设置为输入频率的值。
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9.27	 设置以太网模块的参数	
检查以太网版本的	IP	地址

在网络中安装以太网版本之前，确保 8619 型设备的 IP 地址尚未被其他设备使用。

 → 如有必要，请更改设备的 IP 地址。

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M1:Ethernet

IP Address 

ProtocolParameters

Ethernet/IP

Modbus TCP

PROFINET

ENTERING

Gateway ENTERING

Netmask ENTERING

BOOTP

DHCP 

DCP

DHCP+BOOTP

Manual

MAC Address VALUE

仅当软件选项“Ethernet protocols”被启用时。 
参见章节 9.5

当“Protocol”=“Modbus 
TCP”或“EtherNet/IP”时

Ethernet units °C – L/min 

°F – GPM 

°C – ImpGPM 

Units PVN1–10

IP settings Mode

当“Manual”被
启用时

Device name ENTERING 

当“Protocol”=“PROFINET”时 

当“Protocol”=“PROFINET”时 
只在“IP settings”->“Mode”=“DCP”时读取

VALUE 

当“Protocol”=“Modbus 
TCP”时 

Units PVN11–20 1)
Text

Format

Unit group:

Manual entry

Unit list:

Unit selection

2)

PVN1

PVN20

...

1) 当“Unit group”≠“ON/OFF”且≠“Custom”时
2) 当“Unit group”=“Custom”时

PROTOCOL：选择协议类型。标准协议是 Modbus TCP。其他协议只有在软件选项“Ethernet protocols”
被启用时才可用。参见章节 9.5。

IP SETTINGS：选择设备的 IP 设置。

• MODE：选择设备的 IP 设置的配置模式。
 - DHCP：设备的 IP 地址自动受 DHCP 服务器影响。
 - BOOTP：设备的 IP 地址受 BOOTP 服务器影响。
 - DCP：设备的 IP 地址受 DCP 协议影响。
 - DHCP+BOOTP：设备首先尝试通过 DHCP 服务器获取其 IP 地址，如果不可能，则通过 BOOTP 服务器

获取。
 - MANUAL：手动输入设备的 IP 地址、网络的网关和网络的掩码。
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检查以太网版本的	IP	地址

在网络中安装以太网版本之前，确保 8619 型设备的 IP 地址尚未被其他设备使用。

 → 如有必要，请更改设备的 IP 地址。

• IP ADDRESS：设置设备的 IP 地址。

• NETMASK：输入所用网络的掩码。

• GATEWAY：输入所用网络的网关地址。

DEVICE NAME：输入设备的名称（默认：“multiCELL”）；参见章节 8.4 输入文字。 
在“Mode”=“DCP”的情况下，只能读取设备名称。

MAC ADDRESS：（只读）检查设备的 MAC 地址，参见章节 5.8 额外标识（仅限以太网版本）。

ETHERNET UNITS：选择要发送给 PLC 的值的单位。

UNIT PVN1–10 (PVN11–PVN20)：选择过程变量网络。

PVN（过程变量网络）是通过以太网从 PLC 发送到设备的数据。 
PVN 可以被分配给输出或函数，并被显示在过程级别中或被记录在存储卡上。PVN 的默认值（直到 
PLC 第一次发送数据）是 0.0。 
当 PLC 停止更新 PVN（或者以太网连接中断）时，PVN 将保留其最后的有效值。

• UNIT GROUP：为来自 PLC 的数据分配单位。有以下选项：

 - ON/OFF：选择 PVN 值始终为 ON 还是始终为 OFF。如果 PLC 向 PVN 发送 00000000h，那么 PVN 
值 就会被设置为 OFF。如果 PLC 向 PVN 发送另一个值，则 PVN 值将被设置为 ON。有以下选项：

 - 允许 PLC 直接控制设备的数字输出 (DOx)。然后将 DO 输出配置为使用 PVN 的 ON/OFF 输出 
（参见章节 9.26.1）。

 - 允许 PLC 重置累加计数器。参见章节 9.23.2。
 - 允许 PLC “冻结”累加计数器。参见章节 9.23.3。
 - 允许 PLC 用于布尔方程。参见章节 9.15.1。
 - 允许 PLC 触发“System switch”事件。然后在 ON/OFF 模式下配置“System switch”事件 

（参见章节 9.21）。
 - NO UNIT：使得 PLC 可以发送非常大范围的值。
 - CUSTOM：为单位输入自定义文本，并选择 PVN 的显示格式。
 - 选择与过程变量相关的单位。以下是可能的使用情况：

 - 配置使用 PVN 和 PV 的数学函数，PV 来自与设备相连的测量传感器。然后将 PV 的单位分配给 
PVN。参见章节 9.14。

 - 配置使用 PVN 和 PV 的 PID 函数，PV 来自与设备相连的测量传感器。然后将 PV 的单位分配给 
PVN。参见章节 9.18。

• UNIT SELECTION：当出现这个菜单项时，请为来自 PLC 的值选择单位。

• TEXT：如果 UNIT GROUP 被设置为 CUSTOM，选择 MANUALENTRY 以输入自定义文本，或选择 UNIT 
LIST 以在列表上选择单位。

• FORMAT： 如果 UNIT GROUP 被设置为 CUSTOM，选择具有不同精度的过程变量格式 
(0/0.0/0.00/0.000)。

选择过程变量网络的自定义名称；参见章节 9.10 重命名过程变量。
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9.28	 设置	pH/氧化还原模块的参数

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

当“Temp. calib”=“Manual”时

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Mx:pH/ORP

Temp. adjust

RTD

Temp. calib

Parameters

Pt 100

None

PT1000

ENTERING

Calibration limits

Warning low:

Warning high:

Error low:

pH zero

Temperature Auto

Manual

Auto

Manual

Buffer Hamilton

DIN19267

Error high:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Warning low:

Warning high:

Error low:

pH slope

Error high:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Warning low:

Warning high:

Error low:

ORP offset

Error high:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

°C ENTERING

°C ENTERING 当“Temperature”=“Manual”时

当“Temperature”=“Auto”时

RTD：选择连接到模块的温度传感器的类型。

TEMPERATURE：选择过程中使用的温度值（特别是用于补偿 pH 测量的值）：

• 选择“Auto”：流体的温度由传感器来测量。

• 选择“Manual”：例如，当没有温度传感器连接到模块上时，在下面的字段中输入过程温度值（以 °C 为 
单位）。

TEMP.ADJUST：测得的温度可以通过偏移值来校正。输入以 °C 为单位的偏移值。

TEMP.CALIB：设置校准探头/传感器时使用的温度值：

• 选择“Auto”：流体的温度由传感器来测量。

• 选择“Manual”：例如，当没有温度传感器连接到模块上时，在下面的字段中输入校准温度值（以 °C 为 
单位）。

143

“Parameters”菜单 

8619	型

中文



BUFFER CALIB.：选择用于自动校准 pH 探头/传感器的缓冲溶液类型：Bürkert 的“Hamilton”溶液或符合 
DIN 19267 标准的溶液：

• 设备会自动检测以下“Hamilton”溶液的 pH 值：2，4.01，7，10 和 12：

• 设备会自动检测以下符合“DIN19267”标准的溶液的 pH 值：1.09，4.65，6.79，9.23 和 12.75：

CALIBRATION LIMITS：输入数值范围，在校准过程中超出这个范围就会生成警告或错误消息：

• PH ZERO：

 - WARNING HIGH：输入 pH0 值，在校准 pH 传感器时超过该值会显示警告消息。
 - WARNING LOW：输入 pH0 值，在校准 pH 传感器时低于该值会显示警告消息。
 - ERR.HIGH：输入 pH0 值，在校准 pH 传感器时超过该值会显示错误消息。
 - ERR.LOW：输入 pH0 值，在校准 pH 传感器时低于该值会显示错误消息。

• PH SLOPE：

 - WARNING HIGH：输入斜率值，在校准 pH 传感器时超过该值会显示警告消息。
 - WARNING LOW：输入斜率值，在校准 pH 传感器时低于该值会显示警告消息。
 - ERR.HIGH：输入斜率值，在校准 pH 传感器时超过该值会显示错误消息。
 - ERR.LOW：输入斜率值，在校准 pH 传感器时低于该值会显示错误消息。

• ORP OFFSET：

 - WARNING HIGH：输入氧化还原值，在校准 pH 传感器时超过该值会显示警告消息。
 - WARNING LOW：输入氧化还原值，在校准 pH 传感器时低于该值会显示警告消息。
 - ERR.HIGH：输入氧化还原值，在校准 pH 传感器时超过该值会显示错误消息。
 - ERR.LOW：输入氧化还原值，在校准 pH 传感器时低于该值会显示错误消息。
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9.29	 设置电导率模块参数

要访问“Parameters”菜单，参见章节 8.10。

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Mx:Conductivity

Temp. adjust

RTD

Temp. calib

Parameters

Pt 100

None

PT1000

ENTERING

Concentration

H2SO4 (32–89%)

H2SO4 (0–30%)

HNO3 (0–30%)

None

Temperature Auto

Manual

Auto

Manual

Calibr. solution 5 µS

100 mS

HCl (0–18%)

HNO3 (35–96%)

NaOH (0–14%)

HCl (22–39%)

NaCl (0–26%)

NaOH (18–50%)

Probe 2 electrodes

4 electrodes

Temp.Comp. None

UPW-NaCl

Linear

EN 27888

UPW

Coef. ENTERING 当“Temp.Comp.”=“Linear”时

当“Temperature”=“Auto”时
°C ENTERING 当“Temperature”=“Manual”时

°C ENTERING 当“Temp. calib”=“Manual”时

15 µS

100 µS

1.413 µS

1) 

USP alarm ENTERING

Concentr.table 1) 

1) 此菜单作为选项提供（参加章节 9.5） 
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PROBE：选择连接到模块的电导率探头的类型（带 2 个或 4 个电极）。

RTD：选择连接到模块的温度传感器的类型。

TEMPERATURE：选择在过程中使用的温度值：

• 选择“Auto”：流体的温度由传感器来测量。

• 选择“Manual”：例如，当没有温度传感器连接到模块上时，在下面的字段中输入过程温度值（以 °C 为 
单位）。

TEMP.ADJUST：测得的温度可以通过偏移值来校正。输入以 °C 为单位的偏移值。

TEMP.COMP.：为流体电导率测定选择温度补偿的类型：

• 根据线性百分比（选择“Linear”）。如果您的工艺温度总是>0 °C，线性温度补偿对您的工艺来说是足够
准确的。在下面的“Coef.”字段中，输入介于 0.00 至 9.99%/°C 之间的补偿。 
使用下列曲线和方程式，以根据温度范围 DT 和相关的电导率范围 Dc 计算出平均补偿系数 a：

χ

χ25

25 T [°C]

∆χ

∆T

T

χT

 
α  = χ25

∆χ

∆T
x

1

• 或根据天然水规定（选择“EN 27888”）

• 或根据超纯水规定（选择“UPW”）。

• 或根据超纯水和氯化钠规定（选择“UPW-NaCl”）。

• 或根据随后在“Concentration”功能中选择的浓度表的规定（选择“Concentration table”，可选）。

• 或禁用温度补偿（选择“None”）。

CONCENTRATION：可选。从提供的列表中选择所需流体的质量浓度表。该数据（以 % 为单位）可以在电导
率模块的过程变量列表中找到。相关流体浓度是根据测得的且未补偿的电导率和温度值确定的（与在“Temp. 
adjust”下做出的选择无关）。
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USP ALARM：输入“USP<645>”表中电导率值的百分比。

T [°C]

χ

A

C

B

USP<645> 图表

在“USP Alarm”字段中设置的 USP<645> 
图表的百分比。

表 10： 与 USP<645> 表相关的行为 

图表区 说明 在自定义“Ux”
视图中显示的名
称（参见章节	
9.9）

数据记录器中的
相关代码（参见
章节	9.22）

“ON/OFF”输出的
状态（参见章节		
9.26）

C 在相应的温度下，流体的电导率已经
超过 USP<645> 表中的值。

“>Max” 1 ON（输出未反转）

B 在相应的温度下，流体的电导率介
于“USP alarm”功能中所设定的百
分比和 USP<645> 表中的值之间。

“USP alarm” 2 ON（输出未反转）

A 在相应的温度下，流体的电导率低
于“USP alarm”功能中所设定的百
分比。

“OK” 0 OFF（输出未反转）

CALIB.TEMP.：设置校准探头/传感器时使用的温度值：

• 选择“Auto”：流体的温度由传感器来测量。

• 选择“Manual”：例如，当没有温度传感器连接到模块上时，在下面的字段中输入温度值（以 °C 为 
单位）。

CALIBRATION SOLUTION：选择用于自动校准电导率传感器的校准溶液。
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10	 校准	

10.1	 安全说明

警告

操作不当可能导致受伤危险

不符合规定的调整可能导致受伤，以及对设备及其周围的环境造成破坏。
 ▶ 负责设置的人员必须阅读并理解使用说明的内容。
 ▶ 应特别注意安全说明和规定用途。
 ▶ 设备/系统只能由经过充分培训的人员操作。

10.2	 启用/禁用“HOLD”功能	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

Calibration System Hold Inactive

Active

 

只要在电源中断时启用了 Hold 模式，当设备在电源中断后重新启动时，会自动禁用 Hold 模式。

“Hold”模式允许在不中断进程的情况下进行维护工作。

启用 Hold 模式：

 → 访问“HOLD”功能；

 → 选择“Enable”；

 → 通过“OK”确认。

当设备处于 Hold 模式时：

• 显示屏显示 H  图标而不是  图标；

• 每个 4~20 mA 输出的电流输出固定为与每个输出相连的过程输入的最后一个值。

• 每个晶体管输出固定为启用“Hold”模式时检测到的状态。

• “Hold”模式一直保持有效，直到用户禁用“HOLD”功能。

要禁用 Hold 模式：

 → 访问“HOLD”功能；

 → 选择“Enable”

 → 通过“OK”确认。
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10.3	 更改校准菜单的访问代码	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。如果保留默认访问代码“0000”，设备将不会要求访问校 
准菜单。

输入校准菜单的新访
问代码。

确认新代码
Calibration System Code 0*** Confirm code 0***

10.4	 设置电流输出	

在设置电流输出之前，请确认已禁用 Hold 模式： 

这时会显示图标 。

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Calibration M0:Outputs AO1/AO2 4 mA

20 mA

ENTERING

ENTERING

Mx:Outputs

4 MA：调整电流输出的偏移量。

当选择“4mA”功能时，设备会产生 4 mA 的电流：

 → 用万用表测量 4~20 mA 输出产生的电流。

 → 输入万用表显示的电流。

20 MA：调整电流输出的持续时间。

当选择“20 mA”功能时，设备会产生 20 mA 的电流：

 → 用万用表测量 4~20 mA 输出产生的电流。

 → 输入万用表显示的电流。
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10.5	 连接到氯传感器以外的传感器的模拟输入	AI1	或	AI2

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

Mx:Inputs

PV offset calibration

AI1/AI2

PV 2-point calibration

1stPoint

2ndpoint?

2ndPoint

Calibr. result

Yes

NO

Calibration

Voltage calibration

Current calibration

1stPoint

2ndPoint

Calibr. result

1stPoint

Calibr. result

Mode：general

Calibration intervals Calibration

Last

Reset Cali-
bration Timer

ENTERING

Maintenance

Last

Reset Mainte-
nance Timer

ENTERING

Yes/No

Yes/No

Factory calibration Yes/No

当“Mode”=“Voltage”时；参见章节 9.24。

当“Mode”=“Current”时；参见章节 9.24。

VALUE

VALUE

如果测量传感器（氯传感器除外）连接到模拟输入 AI1 或 AI2，则可以校准模拟输入：

• 参考两点或一点的测量值。参见章节 10.7 参考氯以外的其他测量值在两个点校准模拟输入 AI1 或 AI2 和 
10.8 参考氯以外的其他测量值在一个点（偏移量）校准模拟输入 AI1 或 AI2。

• 或参考在输入端接收到的电流或电压。参见章节 10.9 连接到电流输出或电压输出的模拟输入的校准。

 → 要读取模拟输入的最后一次校准日期，请参见章节 10.12。

 → 要输入校准周期，请参见章节 10.13。

 → 要读取连接到模拟输入的传感器的最后一次维护日期，请参见章节 10.14。

 → 要输入对连接到模拟输入的传感器进行维护操作的频率，请参见章节 10.15。

 → 要恢复模拟输入的出厂校准参数，请参见章节 10.16。
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10.6	 校准连接到氯传感器的模拟输入	AI1	或	AI2	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

Mx:Inputs

Range

AI1/AI2

PV slope calibration

1stPoint

2ndpoint?

2ndPoint

Calibr. result

Yes

NO

Calibration

Voltage calibration

Current calibration

1stPoint

Calibr. result

ENTERING

Mode：chlorine

Calibration intervals Calibration

Last

Reset Cali-
bration Timer

ENTERING

Maintenance

Last

Reset Mainte-
nance Timer

ENTERING

Yes/No

Yes/No

Factory calibration Yes/No

当“Mode”=“Voltage”时；参见章节 9.24。

当“Mode”=“Current”时；参见章节 9.24。

VALUE

VALUE

如果氯传感器连接到模拟输入 AI1 或 AI2，则可以校准模拟输入：

• 参考在一个点测得的氯值。参见章节 10.10 在 1 个点（斜率）对模拟输入（AI1 或 AI 2）进行校准：例如
使用 8232 型氯传感器。

• 或参考在输入端接收到的电流或电压。参见章节 10.9 连接到电流输出或电压输出的模拟输入的校准。

 → 要输入氯传感器铭牌上给出的氯测量范围的最大值，请参见章节 10.11。

 → 要读取模拟输入的最后一次校准日期，请参见章节 10.12。

 → 要输入校准周期，请参见章节 10.13。

 → 要读取连接到模拟输入的传感器的最后一次维护日期，请参见章节 10.14。

 → 要输入对连接到模拟输入的传感器进行维护操作的频率，请参见章节 10.15。

 → 要恢复模拟输入的出厂校准参数，请参见章节 10.16。
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10.7	 参考氯以外的其他测量值在两个点校准模拟输入	AI1	或	AI2

该校准不能取代连接到模拟输入的测量传感器的校准。

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

设备将两个已校准的值列入所选模拟输入信号的范围（斜率和偏移量）。

 → 将传感器（如 pH 传感器）的探头浸入第一种缓冲溶液中：设备会显示溶液的
测量值。

 → 等待测量值稳定。

 → 输入缓冲溶液的值（已在容器上给出）。

Calibration Mx:Inputs  PV 2-point calibration

OK

1stPoint

7.001 pH

7.000 pH

2ndPoint

10.001 pH

10.000 pH → 冲洗探头。

 → 将干净的探头浸入第二种缓冲溶液中：设备会显示溶液的 pH 测量值。

 → 等待测量值稳定。

 → 输入第二种缓冲溶液的值（已在容器上给出）。

OK

AI1/AI2

溶液测量值。

Calibration result

Offset：–3.498 pH 
Slope：0.876 pH/mA

SAVE

Mode：general

OK

 →  设备会显示溶液的测量值。

OK

图 96： 参考具有 4~20 mA 输出的仪器测得的 pH 值，在 2 个点校准模拟输入的示例。
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10.8	 参考氯以外的其他测量值在一个点（偏移量）校准模拟输入	AI1	
或	AI2	

该校准不能取代连接到模拟输入的测量传感器的校准。

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

设备调整偏移量。

 → 将传感器（如 pH 传感器）的探头浸入第一种缓冲溶液中：设备会显示溶液的
测量值。

 → 等待测量值稳定。

 → 输入缓冲溶液的值（已在容器上给出）。

Calibration Mx:Inputs PV offset calibration

OK

7.001 pH

7.000 pH

AI1/AI2

溶液测量值。

Calibration result

Offset：–3.498 pH

SAVE

Mode：general

OK

图 97： 参考具有 4~20 mA 输出的仪器测得的 pH 值，在模拟输入的一个点进行校准的示例。
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10.9	 连接到电流输出或电压输出的模拟输入的校准	

如果模拟输入（AI1 或 AI2）连接到外部仪器的电流模拟输出或电压模拟输出（例如 8311 型压力表的 
4~20 mA 输出），请根据 图 98 校准模拟输入。

该校准用于将模拟输入的范围精确调整到所连接仪器的范围。

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

调整模拟输入信号（斜率和偏移量），设备会显示
经校准的输入值。

 → 在连接到模拟输入的仪器的 4~20 mA 输出处会产生 
4 mA 的电流。

 → 输入 4 mA。

 → 等待测量值稳定。

Calibration Mx:Inputs Current calibration

OK

1stPoint

4.001 mA

4.000 mA

Calibrate using 
a2nd point?

NO

2ndPoint

20.001 mA

20.000 mA

 → 在连接到模拟输入的仪器的 4~20 mA 输出处会产生 
20 mA 的电流。

 → 输入 20 mA。

 → 等待测量值稳定。

OK

Yes

设备调整偏 
移量。

AI1/AI2

在模拟输入处接收到
的值

Calibration result

16.02 mA

SAVE

Mode：general

Mode：chlorine

图 98： 参照 8311 型压力表的电流输出对模拟输入进行校准的示例
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10.10	 在	1	个点（斜率）对模拟输入（AI1	或	AI	2）进行校准：例如使用	
8232	型氯传感器

使用此功能计算测量信号直线斜率。

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

设备将计算出的斜率分配给所选的模拟输入信号 1) 

 → 输入使用 DPD1 方法算出的样品的氯浓度值。

PV slope calibration

1stPoint

4.50 ppm

5.00 ppm

OK

溶液测量值。

Calibration result

Slope： 
0.876 mA/ppm

SAVE

 → 按照相关使用说明在过程中安装氯传感器。

 → 将氯传感器连接到模拟输入 AI1 或 AI2。

 → 启用单点校准功能：设备保存模拟输入的当前值。

 → 设备显示测得的氯值。

 → 取待测溶液样品。

 → 用 DPD1 方法确定样品的氯浓度。

Calibration Mx:Inputs AI1/AI2 Mode：general

Mode：chlorine

OK

1)	 	

警告/错误消息表示斜率 <25% 或 >400%。

• 更换电解液和/或隔膜。

图 99： 参考具有 4~20 mA 输出的仪器测得的氯含量，校准模拟输入的示例。
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10.11	 输入氯测量范围的最大值

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Range ENTERINGCalibration Mx:Inputs AI1/AI2 Mode：chlorine

 → 输入氯传感器铭牌上标明的测量范围的最大值。

10.12	 显示模拟输入的最后一次校准日期

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Calibration intervals Last VALUECalibration Mx:Inputs AI1/AI2 Mode：general

Mode：chlorine

10.13	 输入校准时间间隔

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Calibration intervals Calibration ENTERINGCalibration Mx:Inputs AI1/AI2 Mode：general

Mode：chlorine Reset Cali-
bration Timer

Yes/No

在每个截止日期，设备将生成在显示屏上以  图标显示的“maintenance”事件和在显示屏上以  图标显
示的“warning”事件。

当校准成功后，这些事件会消失，天数倒计时会重新开始。

如果生成“M0:W:Time lost”消息，则不会生成校准提醒消息。参见章节 16.3.5。

 → 输入两次校准提醒的间隔天数。要禁用此通知，请输入“0000 days”。

 → 选择“Reset Calibration Timer” -> “Yes”手动重置延迟直到下一次校准。

10.14	 显示模拟输入的最后一次维护日期	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Calibration intervals Last VALUECalibration Mx:Inputs AI1/AI2 Mode：general

Mode：chlorine

Mx:Inputs

158

校准 

8619	型

中文



10.15	 输入连接到模拟输入的传感器的维护时间间隔	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Calibration intervals Maintenance ENTERING

Reset Mainte-
nance Timer

Yes/No
Calibration Mx:Inputs AI1/AI2 Mode：general

Mode：chlorine

在每个截止日期，设备将生成在显示屏上以  图标显示的“maintenance”事件和在显示屏上以  图标显
示的“warning”事件。

如果生成“M0:W:Time lost”消息，则不会生成维护提醒消息。参见章节 16.3.5。

 → 输入两次维护提醒的间隔天数。

进行维护操作后，可以在“Reset maintenance Timer”菜单中选择是（“Yes”）否（“No”）重新开始天
数倒计时时直至下一次维护操作。

 → 选择“Reset Maintenance Timer” -> “Yes” 或 -> “No” 

 → 要禁用维护操作的自动提醒，请输入“0000 days”。

10.16	 恢复模拟输入的出厂校准	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Yes/NoFactory calibrationCalibration Mx:Inputs AI1/AI2 Mode：general

Mode：chlorine

10.17	 重置累加计数器	

当启用“FLOW”软件选项时，带分析模块的设备可使用此功能。参见章节 9.5。

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Calibration DI1/2 

totaliser
Reset totaliz.AM0:Inputs

Reset totaliz.B

Yes/No

Yes/No
Mx:Inputs

要远程重置累加计数器的值，参见章节 9.23.2。

要远程冻结累加计数器的最后一个值，参见章节 9.23.3。
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10.18	 输入所用配件的	K	系数或通过示教确定	

当启用“FLOW”软件选项时，带分析模块的设备可使用此功能。参见章节 9.5。

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

Mx:Inputs

Calibration DI1/2：flow rateM0:Inputs

Flow unit

Start teaching

Volume teaching

Flow teaching

Meas.in progr.

Flow teaching

Teaching result

L

m3

gal

Igal

Unit of volume

Start teaching Meas.in progr.

Flowed Volume

Teaching result

K factor ENTERING

L/h

Igal/s

Flow unit

...

L/h

Igal/s

...

 → 使用以下 3 种方法之一，配置设备的脉冲输入以进行流量测量：

• K FACTOR：输入所用配件专用的 K 系数（以脉冲/升为单位）。请参见所用配件的相应使用说明。

• VOLUME TEACHING：借助示教程序，根据体积确定设备的单独 K 系数。请遵循以下步骤。

• FLOW TEACH：借助示教程序，根据流量确定设备的单独 K 系数。请遵循下页中的步骤。
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10.18.1	 根据体积的示教详细步骤

 → 准备一个容器，例如可以容纳 100 升；

 → 选择示教的体积单位和流量单位：

Mx:Inputs

Calibration DI1/2：flow rateM0:Inputs Volume teaching L

m3

gal

Igal

Unit of volume

L/h

Igal/s

Flow unit

...

 → 进行根据体积的示教

Mx:Inputs

 → 打开阀门给储罐注水。

设备显示通过示教计算出的 K 系数。

OK

设备显示流体的当前流量。

OK

 → 当储罐装满时，关闭阀门。

OK

2.001 l/s

设备会显示用当前 K 系数计算出
的体积。

 → 输入储罐中的实际液体体积。

101.2 l

+099.0 l

Volume teachingCalibration DI1/2: flow rateM0:Inputs

Start teaching

Meas.in progr.

Flowed Volume

Fact.K flow 
rate：K=3.810

Teaching result
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10.18.2	 基于流量的详细示教方法

 → 选择示教的流量单位：

Mx:Inputs

Calibration DI1/2：flow rateM0:Inputs Flow unitFlow teaching L/h

Igal/s

...

 → 根据流量进行示教

 → 让流体在管道中循环并等待流量稳定。

设备显示通过示教计算出的 K 系数。

OK

OK

OK

设备会显示用当前 K 系数计算出的流量。

 → 输入管道中的流量率的值。

0.049 L/min

0001 L/s

Flow teachingCalibration DI1/2: flow rateM0:Inputs

Start teaching

Meas.in progr.

Flow teaching

Fact.K flow 
rate: =3.810

Teaching result

0.005 l/min0.005 l/min

设备用当前的 K 系数计算出 100 秒内在管道
中测得的流量 1)。

条状图显示经过的时间。

Mx:Inputs

1) 点击“OK”可以随时停止测量。
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10.19	 校准	pH	传感器或氧化还原传感器	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。

Calibration Mx:pH/ORP pH auto calib.

Calib. interval

pH manual calib.

1stPoint

2ndpoint?

Rinse

2ndPoint

pH calib. result

YesNO

pH calib. data

Last

Isoth.potential Isoth.potential

Zero ENTERING

Slope ENTERING

Iso pH

ENTERING

ENTERING

ORP calibration 1st point

Calib. result 
ORP

ORP calib. data Offset ENTERING

Interval

Calib. log VALUE

ENTERING

 → 使用以下三种方法之一校准 pH 传感器：

• PH AUTO CALIBRATION：要自动校准 pH 传感器，首先在“Parameters -> Mx:pH/ORP -> Buffer”菜
单中选择所使用的缓冲溶液。设备会自动检测所用溶液的 pH 值。自动校准传感器时，将更新最后校准日期
（下方“CALIBRATION INTERVAL”子菜单中的“LAST”功能）。

• PH MANUAL CALIBRATION：使用单点或两点法校准 pH 传感器。详情见以下几页。手动校准传感器时，
将更新最后校准日期（下方“CALIBRATION INTERVAL”子菜单中的“LAST”功能）。

• PH CALIBRATION DATA：输入 pH 传感器证书上标示的零值和斜率（如有）。即使证书上标示的正值，
也始终输入负值的斜率。此输入不会更新最后校准日期（下方“CALIBRATION INTERVAL”子菜单中
的“LAST”功能）。

 → 使用以下两种方法之一校准氧化还原传感器：

• ORP CALIBRATION：使用单点法手动校准氧化还原传感器。详情见以下几页。

• ORP CALIBRATION DATA：输入氧化还原传感器证书上给出的偏移值（如有）。

CALIBRATION INTERVAL：读取最后一次自动或手动校准的日期，并输入校准频率（以天为单位）：每次校
准到期时，设备会生成在显示屏上以图标  显示的“maintenance”事件和以图标  显示的“warning”
事件。若不使用该功能，请配置“0000 days”。
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如果生成“M0:W:Time lost”消息，则不会生成校准提醒消息。参见章节 16.3.5。

• “warning”事件也可以分配给一个和/或其他数字输出（参见章节 9.26）。

• 另请参见章节16.3 故障排除。

CALIBRATION LOG：读取最新的有效校准值。

10.19.1	 手动校准	pH	传感器或氧化还原传感器

• pH 传感器可以按照单点或两点法进行校准。

• 氧化还原传感器只能按照单点方法进行校准。

• 在校准传感器之前，更改标准的校准极限值（参见章节 9.28）。

• 启用 HOLD 功能，以免中断过程（参见章节 10.2）。

• 在每次校准之前，要用合适的产品按规定清洁电极。

• 当进行两点校准时，所用的缓冲溶液必须具有相同的温度。

• 在“Calibration Interval”功能中设置校准频率（参见章节 第 163 页）：每次校准到期时，设备
都会生成“maintenance”事件和“warning”事件。

10.19.2	 pH	传感器单点或两点校准的详细步骤

• 单点校准方法可以通过以下方式用于快速校准，即用已知 pH 值（用于校准 pH 传感器：见下文）或已知氧
化还原电位（用于校准氧化还原传感器：见 第 166 页）的缓冲溶液调整测量曲线的零点。

• 两点校准法用于精确校准 pH 传感器测量曲线的零点和斜率。这个过程需要两种缓冲溶液：一般来说，第一
种溶液的 pH 值为 7，第二种溶液的 pH 值与待测值的 pH 值非常接近。见下一页。
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设备会显示校准结果 1) 

 → 将干净的探头浸入氧化还原溶液中： 
设备会显示溶液的 pH 测量值

 → 输入缓冲溶液的 pH 值（已在容器上给出）。

 → 等待所测量的 pH 值稳定。

Calibration Mx:pH/ORP Manual pH calib.

OK

F4

1stPoint

7.035 pH

7.000 pH

pH calibration result

Zero：7.000 pH 
Slope：–59.15 mV/pH

Calibrate using 
a2nd point?

NO

 → 冲洗探头。

 → 当 pH 值达到理想值时，用“OK”确认冲洗
程序。

OK

F4

2ndPoint

2.967 pH

2.000 pH

 → 将干净的探头浸入缓冲溶液中：设备会显示溶液的 pH 
测量值。

 → 输入第二种缓冲溶液的 pH 值（已在容器上给出）。

 → 等待所测量的 pH 值稳定。

F4

pH calibration result

Zero：7.000 pH

Slope：–59.15 mV/pH

Yes

8619 会显示校准结果。1)

1) 

• 可能的“Warning”消息表明缓冲溶液中存在错误或探头老化。

• 可能出现的“Error”消息表明需要更换探头。
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10.19.3	 校准氧化还原电位传感器的详细步骤（仅限单点法）

单点校准法用于通过使用已知氧化还原电位的缓冲溶液调整测量曲线的零点来进行快速校准。

 → 将干净的探头浸入氧化还原溶液中： 
设备会显示溶液的 DDP 测量值。

 → 输入氧化还原溶液的电位差（已在容器 
上给出）。

Calibration ORP calibrationMx:pH/ORP 1stPoint

OK

F4

1stPoint

465.0 mV

475.0 mV

ORP Calibr. result

Offset：–55.60 mV

设备会显示校准结果 1) 

1)	

• 可能的“Warning”消息表明缓冲溶液中存在错误或探头老化。
• 可能出现的“Error”消息表明需要更换探头。
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10.20	 电导率传感器的校准	

访问“Calibration”菜单，参见章节 8.10。
Calibration Auto. calib.

Calib. interval

Mx:Conductivity

Manual calib. ENTERING

RESULT

Cell const. ENTERING

Last

RESULT

Interval

READING

ENTERING

TDS factor ENTERING

Calibration log VALUE

 → 使用以下三种方法之一来校准电导率传感器：

• AUTOMATIC CALIBRATION：通过自动确定电导率传感器特定的 C 常数来校准电导率传感器。请在菜
单“Parameters -> Mx:conductivity -> Calibration  
solution”中选择所使用的参比溶液。

• MANUAL CALIBRATION：通过自动确定电导率传感器特定的 C 常数来校准电导率传感器。参见下面的步
骤详情。

• CELL CONST.：读取或更改由其中一个校准功能最后确定的 C 常数。此输入不会更新最后校准日期 
（下方“CALIBRATION INTERVAL”子菜单中的“LAST”功能）。

TDS FACTOR：为您的流体输入电导率和总溶解固体量 (TDS) 之间的适当换算系数。

CALIBRATION INTERVAL：读取最后一次校准的日期（“LAST”功能），输入校准的频率（“INTERVAL”
功能）：每次校准到期时，设备将生成在显示屏上以  图标显示的“maintenance”事件和在显示屏上以 

 图标显示的“warning”事件。如果不使用该功能，请在“INTERVAL”功能中设置“0000 days”。

如果生成“M0:W:Time lost”消息，则不会生成校准提醒消息。参见章节 16.3.5。

• “warning”事件也可以分配给一个和/或其他数字输出（参见章节 9.26）。
• 另请参见章节 16.3 中的“解决问题”。

CALIBRATION LOG：读取最新的有效校准值。
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10.20.1	 电导率传感器校准程序详细信息	

校准包括借助已知电导率的溶液确定传感器的特定电导池常数。有两种校准方式：

• 过程外校准； 

• 过程中校准。

• 启用 HOLD 功能，以免中断过程（参见章节 10.2）。

• 在每次校准之前，要用合适的产品按规定清洁电极。

• 校准频率在“calibration interval”子菜单的“Interval”功能中设置（参见下方的“Calibration”
菜单）。每次校准到期时，设备都会生成“maintenance”事件以及“warning”事件。

安装条件影响电导率测量。管道尺寸、管道直径以及传感器到罐壁的距离都会影响测得的电导率。

对于金属安装，Bürkert 建议如下所述进行过程中校准。

过程外校准；	

为了准确测定电池常数，校准条件必须与过程条件相似。电池参数的值取决于过程中的最终安装位置。

 → 用去离子水仔细清洁电导率传感器。

 → 使用最小内径为 60 mm 的烧杯。（电导率传感器可以直接浸入 Bürkert 电导率校准溶液中）。使用已知
电导率的溶液。

 → 确保测量溶液温度并且溶液温度稳定。

 → 将电导率传感器浸入溶液中。 
确保所有电极（2 或 4 个，具体取决于版本）的表面完全浸没并且没有气体或气泡。将电导率传感器浸入
烧杯中心。

 → 在开始校准程序之前，将电导率传感器浸入溶液中 5 分钟。

过程中校准。

 → 将电导率传感器安装在过程中。

 → 等待 15 分钟，直到达到温度和电导率达到您的最终值。

 → 使用电导率参考测量计测量样品中过程流体的电导率。在过程温度下进行测量。如果可能的话，需要知道
过程流体的温度补偿系数。

 → 根据设备上的参考测量设置电池常数。

为了消除测量误差，可以停用温度补偿。
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 → 将干净的探头参比溶液中：设备会显示测得的溶液电导率

 → 输入所用参比溶液的电导率值（已在容
器上给出）。

 → 如有必要，请更改单位。

Calibration Man.CalibrationMx:Conductivity

OK

F4

Manual calibration

5.023 µS/cm 25.01 °C

5.000 µS/cm......

Calibration result

Cell const.

1.00000/cm

设备会显示校准结果。
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11	 诊断菜单	

11.1	 安全说明

警告

操作不当可能导致受伤危险

不符合规定的调整可能导致受伤，以及对设备及其周围的环境造成破坏。
 ▶ 负责设置的人员必须阅读并理解使用说明的内容。
 ▶ 应特别注意安全说明和规定用途。
 ▶ 设备/系统只能由经过充分培训的人员操作。

11.2	 更改“Diagnostics”菜单的访问代码	

要访问“Diagnostics”菜单，参见章节 8.10。如果保留默认访问代码“0000”，设备将不会要求访问 
“Diagnostics”菜单。

输入“Diagnostics”
菜单的新访问代码 

确认新代码 
Diagnostics System Code 0*** Confirm code 0***

11.3	 监测在模拟输入端收到的电流或电压值	

该功能确定在达到用户输入的极限值时的行为。

要访问“Diagnostics”菜单，参见章节 8.10。
Diagnostics AI1/AI2Mx:Inputs Thresholds: None

低

Warning low: ENTERING

Warning high: ENTERING

Error low: ENTERING

Error high: ENTERING

高
Both

当“Thresholds”=“High”或“Both”时

如果“Thresholds”=“High”或“Both”

当“Thresholds”=“High”或“Both”时

如果“Thresholds”=“High”或“Both”

在模拟输入端接收到的值过低或过高可以揭示过程故障。

当在模拟输入端接收到的值超出许可范围时将发出警告：

 → 在“Thresholds”功能中，选择应监控的阈值

 → 确定一个或两个阈值，如果超过该阈值，8619 会生成“warning”事件，并显示图标  和 ；

 → 确定一个或两个阈值，如果超过该阈值，8619 会生成一个“error”事件，并显示图标  和 X 。
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当 8619 生成“warning”或“error”事件时：

 → 访问“Information”菜单，读取事件的原因；

 → 根据章节 16.3 中的说明解决问题。

• “warning”事件也可以分配给一个和/或其他数字输出。参见章节 9.26。

• 当发生与流体的 pH 值、氧化还原值、电导率值或温度值监测或与模拟输入监测相关的“error”事件
时，可能会在一个和/或其他电流输出端输出 22 mA 的电流。参见章节 9.25。

• 另请参见章节 16.3 中的“解决问题”。

WARN.LOW：输入模拟输入值，低于该值将生成“warning”事件。

WARN.HIGH：输入模拟输入值，超过该值将生成“warning”事件。

ERR.LOW：输入模拟输入值，低于该值将生成“error”事件。

ERR.HIGH：输入模拟输入值，超过该值将生成“error”事件。

11.4	 确定电压输入的开环控制回路

该功能适用于在“电压”模式下配置的模拟输入。

要访问“Diagnostics”菜单，参见章节 8.10。
Diagnostics AI1/AI2Mx:Inputs Open loop Disable/Enable

DISABLE/ENABLE：启用或禁用开环识别。

当该功能启用时，如果没有电源连接到电压输入或接线错误，则会生成“error”事件，并在数据记录器中记
录“Mx:E:AIx open”消息。
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11.5	 监测	pH	值或氧化还原值

如果 pH 探头（玻璃电极和/或参比电极）或氧化还原探头（仅限参比电极）出现问题，则使用此功能确定设
备的行为。

要访问“Diagnostics”菜单，参见章节 8.10。

Diagnostics Glass electrodeMx:pH/ORP

Impendance：

State： ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING

Depend. temp. ENTERING

Ref. electrode

Impendance：

State ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING

在模拟输入端接收到的值过低或过高可以揭示过程故障。

当阻抗测量超出许可的范围时发出警告：

 → 在“State”功能中启用对流体阻抗的监测，然后

 → 确定阻抗范围，如果超过该范围，8619 会生成“warning”事件，并显示图标  和 ；

 → 确定阻抗范围，如果超过该范围，8619 会生成“error”事件，并显示图标  和 X ；

当 8619 生成“warning”或“error”事件时：

 → 访问“Information”菜单，读取事件的原因；

 → 和/或读取测得的阻抗值；

 → 如有必要，清洁探头和/或重新校准测量传感器；

 → 如有必要，检查过程。

• “warning”事件也可以分配给一个和/或其他数字输出。参见章节 9.26。

• 当发生与流体的 pH 值、氧化还原值、电导率值或温度值监测或与模拟输入监测相关的“error”事件
时，可能会在一个和/或其他电流输出端输出 22 mA 的电流。参见章节 9.25。

• 另请参见章节 16.3 故障排除。
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STATE：选择是否启用或禁用所选电极的阻抗监测。

通过以下方式进行监测：当超出下文“Warn Hi/Lo”功能中确定的流体电导率范围时，将生成“warning”
事件；当超出下文“Err Hi/Lo”功能中确定的阻抗范围时，则生成“error”事件。

IMPENDANCE：读取实时测得的所选电极上的阻抗。

TEMP.DEPEND：流体阻抗测量的温度修正系数。标准系数适用于 Bürkert 销售的探头。

WARN.HIGH：输入阻抗值，高于该值将生成“warning”事件。

WARN.LOW：输入阻抗值，低于该值将生成“warning”事件。

ERR.HIGH：输入阻抗值，高于该值将生成“error”事件。

ERR.LOW：输入阻抗值，低于该值将生成“error”事件。

11.6	 监测流体电导率	

此功能可监测流体的电导率，并确定在超出定义的范围时设备的行为。

要访问“Diagnostics”菜单，参见章节 8.10。

Diagnostics ConductivityMx:Conductivity

Conductivity：

State ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING  

可以依据流体电导率过低或过高来识别过程故障或测量元件故障。

当电导率超出许可的范围时发出警告：

 → 在“State”功能中启用流体电导率监测，然后

 → 确定电导率范围，如果超出这个范围，8619 就会生成“warning”事件，并显示图标  和 。

 → 确定电导率范围，如果超出这个范围，8619 就会生成“error”事件，并显示图标  和 X 。

当 8619 生成“warning”或“error”事件时：

 → 访问“Information”菜单，读取事件的原因，

 → 和/或读取测得的电导率值。

 → 如有必要，清洁测量元件和/或重新校准传感器。

 → 如有必要，检查过程。
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• “warning”事件也可以分配给一个和/或其他数字输出。参见章节 9.26。

• 当发生与流体的 pH 值、氧化还原值、电导率值或温度值监测或与模拟输入监测相关的“error”事件
时，可能会在一个和/或其他电流输出端输出 22 mA 的电流。参见章节 9.25。

• 另请参见章节 16.3 故障排除。

STATE：选择是否要启用或禁用电导率监测。
通过以下方式进行监测：当超出下文“Warn Hi/Lo”功能中确定的流体电导率范围时，将生成“warning”
事件；当超出下文“Err Hi/Lo”功能中确定的流体电导率范围时，将生成“error”事件。

CONDUCTIVITY：读取传感器实时测得的流体电导率。

WARN.HIGH：输入电导率值，如果超过这个值，就会生成“warning”事件。

WARN.LOW：输入电导率值，如果低于这个值，就会生成“warning”事件。

ERR.HIGH：输入电导率值，如果超过这个值，就会生成“error”事件。

ERR.LOW：输入电导率值，如果低于这个值，就会生成“error”事件。

11.7	 监测液体温度	
此功能可监测流体的电导率，并确定在超出定义的范围时设备的行为。

要访问“Diagnostics”菜单，参见章节 8.10。

Diagnostics TemperatureMx:pH/ORP

Temperature

State ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING
Mx:Conductivity

可以根据流体温度过低或过高或错误的温度测量来识别过程故障或温度传感器故障。

当温度测量超出许可的范围时发出警告：

 → 在“State”功能中启用流体温度监测，然后

 → 确定温度范围（单位 °C），如果超出这个范围，8619 就会生成“warning”事件，并显示图 
标  和 。

 → 确定温度范围（单位 °C），如果超出这个范围，8619 就会生成“error”事件，并显示图标  和 X 。

当 8619 生成“warning”或“error”事件时：

 → 访问“Information”菜单，读取事件的原因，

 → 和/或读取测得的温度值；

 → 如有必要，通过测量温度已知的流体，检查内置温度传感器是否正常工作。如果温度传感器故障，请将设
备寄回给 Bürkert。

 → 如果不是温度传感器的原因，请检查过程。
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• “warning”事件也可以分配给一个和/或其他数字输出。参见章节 9.26

• 当发生与流体的 pH 值、氧化还原值、电导率值或温度值监测或与模拟输入监测相关的“error”事件
时，可能会在一个和/或其他电流输出端输出 22 mA 的电流。参见章节 9.25。

• 另请参见章节 16.3 中的“解决问题”。

STATE：选择是否启用或禁用流体温度监测。

通过以下方式进行监测：当超出下文“Warn Hi/Lo”功能中确定的流体电导率范围时，将生成“warning”
事件；当超出下文“Err Hi/Lo”功能中确定的流体电导率范围时，将生成“error”事件。

TEMPERATURE：读取由温度传感器实时测得的流体温度。

WARN.HIGH：输入流体温度值，如果超过这个值，就会生成“warning”事件。

WARN.LOW：输入流体温度值，如果低于这个值，就会生成“warning”事件。

ERR.HIGH：输入流体温度值，如果超过这个值，就会生成“error”事件。

ERR.LOW：输入流体温度值，如果低于这个值，就会生成“error”事件。

11.8	 读取	pH	传感器、氧化还原传感器或电导率传感器的参数	

要访问“Diagnostics”菜单，参见章节 8.10。

Diagnostics MonitorMx:pH/ORP READING

Mx:Conductivity
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12	 “TESTS”菜单

12.1	 更改“Tests”菜单的访问代码	

要访问“Tests”菜单，参见章节 8.10。如果保留默认访问代码“0000”，设备将不会要求访问“Tests” 
菜单。
Tests System Code 0*** Confirm code 0***

输入“Tests”菜
单的新访问代码 

确认新代码

12.2	 通过模拟过程变量来检查输出的正确行为	

当对输出进行正确的功能测试时，将显示图标 T  来代替图标 。测试过程中，PV 不再根据测量的物
理参数、用户输入的值 (PVC) 或来自 PLC 的值 (PVN) 做出反应。

要访问“Tests”菜单，参见章节 8.10。
Tests PV 

Value:

Simulate PV M0:MAIN

ENTERING 

M1:

Mx:

... 1)

 

1) 选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。参见章节 9.5 查询和/或启用可用的软件选项 和 15 过程变量。

要退出“Tests”菜单，请按动态键“ABORT”。

PV：选择要模拟的过程变量。可用选项取决于安装的模块。

VALUE：输入要模拟的值。
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12.3	 检查输出是否正常工作。

当对输出进行正确的功能测试时，将显示图标 T  来代替图标 。测试期间，该输出不再根据测量的
物理参数做出反应。

要访问“Tests”菜单，参见章节 8.10。
Tests

Mx:Outputs

M0:Outputs

AO2

AO1： ENTERING

ENTERING

DO1： OFF/ON

DO2 OFF/ON

要退出“Tests”菜单，请按动态键“ABORT”。

AO1：通过输入电流值，然后选择“OK”，检查电流输出 1 是否正常工作。

AO2：通过输入电流值，然后选择“OK”，检查电流输出 2 是否正常工作。

DO1：通过选择状态“ON”或“OFF”，然后选择“OK”，检查所选模块的数字输出 1 是否正常工作。

DO2：通过选择状态“ON”或“OFF”，然后选择“OK”，检查所选模块的数字输出 2 是否正常工作。
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13	 “INFORMATION”菜单
要访问“Information”菜单，参见章节 8.10。

1) 

Information Error MESSAGE

MESSAGEWarning

Versions

MESSAGEMaintenance

MESSAGESmiley

M1:

M0

Mx:

...

READING 

READING 

READING 

READINGSystem log

1) 选项提供取决于现有模块。

该菜单有以下功能：

• 简要说明 8619 显示下列图标的原因：

 - 错误： X

 - 警告：

 - 维护：

 - 表情：  或 

另请参见章节 16.3 故障排除。

• 以及：

 - “SYSTEM LOG”功能：读取 8619 生成的所有消息，包括“error”、“warning”
和“maintenance”事件。 

 - “VERSIONS”功能： 
对于用于采集/转换测量物理参数的模块，读取 M0:MAIN 卡相关模块的软件版本，读取设备的序列号
（“S/N”）、设备（“产品”）的订货号等。
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14	 配置菜单结构	
要访问配置级别，参见章节 8.10。

System

Display

Date

Time

Code

Parameters YYYY/MM/DD

HH:MM
ss

0*** Confirm code 0***

Language

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Software options Options list

Activate option ENTERING

Save settings M0:MAIN

Mx:
...   1)

Load settings

Restore 
factory values

M0:None

Mx:

User view 1...4

Unit

Filter: None

Fast

Slow

None

graph

Type:

2 lines

Title：

Line 1...4:

ENTERING

PV

3) 

4 lines

Period： ENTERING

y min： ENTERING

y max: ENTERING

2) 

4) 

4) 

4) 

1 line

中文

Français

中文

Türkçe

PID

Datalogger

dosing

flow

Concentration

Ethernet protocols

MATH 

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5和章节 15。

2) 当“Type”=1、2 或 4 “lines”时
3) 选项提供取决于所选的“PV”。
4) 当“Type”=“graph”时 
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DisplayParameters

Contrast xx%

Brightness xx%

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

PV:M0:None

Edit name

PV names

ENTERING

M0:MAIN

M1:

Mx:

...1)

Functions F1...F12：

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

°C – L/min

°C – ImpGPM

°F – GPM

Mx views units

A+B

Type: None

A–B

A*B 

A/B

(A/B)[%]

(1–A/B)[%]

Name：

State

PV A:/PV B:

ENTERING

ON

OFF

M1:

M0:MAIN 

Mx:

...1)

(A/B–1)[%]

Filter: None

Fast

Slow

Value ENTERING

Unit 6)
5)

4)

Text

Format
Manual entry

Unit list
3)

Lock:

State ON

OFF

Value ENTERING

Unit

2)

Functions CONSTANTS

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... PVC1...PVC12

Min ENTERING

Max ENTERING

ON

OFF

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。参见章节 9.5 和 15。
2) 当“Unit”≠“ON/OFF”时
3) 仅当“Unit”=“Custom”时
4) 当 PV 不是常数时。
5) 当“PV A:/PV B:”是常数时。
6) 选项提供取决于上面在“PV A:/PV B:”下所做的选择。 183
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2)

Functions F1...F12： Type:

Name：

State

PV A:

ENTERING

ON

OFF

M1:

M0:MAIN 

Mx:

...3)

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

Equation ENTERING

MATH

Process A

Filter: None

Fast

Slow

Value ENTERING

Unit

1)

4)

Text

Format

Unit group:

Manual entry

Unit list:

TEST

Unit

Equation：

Result:

Process E
...

Value A

Value E

...

Unit selection

2)

Type:PROP

Name：

State

ENTERING

ON

OFF

PV

3) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

PV range: PV–:

PV+:

ENTERING

ENTERING

Lim–

Lim+

ENTERING

ENTERING

CMD SAFE: State

Value:

ON

OFF

ENTERING

PV filter: None

Fast

Slow

MATH

5)

5)

3) 

Lock: ON

OFF

1) 当“Unit group”≠“ON/OFF”且≠“Custom”时
2) 当“Unit group”=“Custom”时
3)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 

参见章节 9.5和章节 15。
4) 当“PV A:...PV E:”=“Constant”时
5) 当“PV A:...PV E:”≠“Constant”时184
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Lock: ON

OFF

Parameters

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Functions F1...F12： Type:ONOFF

Name：

State

ENTERING

ON

OFF

PV 

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

SP: ENTERING

CMD SAFE

Inversion ON

OFF

Hysteresis ENTERING

Prebleed:

PV range PV–:

PV+:

ENTERING

ENTERING

MaxONtime： State

Value:

ON

OFF

ENTERING

Mode：

Value:

ON

OFF

ENTERING

State

PBLIMIT1:

ON

OFF

ENTERING

PBLIMIT2: ENTERING

PV filter: None

Fast

Slow

PID

Name：

Type：PID

State

ENTERING

ON

OFF

Lock: ON

OFF

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5和章节 15。
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Parameters

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Functions F1...F12：

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

PID

Setup

PV

SP Type:

M0:MAIN

internal

external

Mx:

... 1) 

PV range PV–:

PV+:

ENTERING

ENTERING

Reg type: Mode：

Low:

High:

Linear

non-linear

ENTERING

ENTERING
3) 

CMD Direction Channel 1/2 Rise

Fall

Channel： Mono

Dual

Advanced

SP: M0:MAIN

Mx:

... 1) 2) 

Cut Off: Mode：

Cut–:

Cut+:

Cut–

OFF

Cut–Cut+

Cut+

ENTERING

ENTERING

SP limits: State

SPlimits-

SPlimits+:

ON

OFF

ENTERING

ENTERING

Inversion ON

OFF

SysSwitchCMD 
SAFE

Mode

Channel 1/2：

ON

OFF

ENTERING

Channel 1/2：

 

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5和章节 15。

2) 当“SP Type”=“External”时，该函数存在
3) 当“Reg type”=“Non-linear”时，这些函数存在 
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Lock: ON

OFF

PV filter: None

Fast

Slow

Parameters Sample time：

Channel 1/2

ENTERING

Parameters Functions F1...F12： PID
This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Dead band：

Kp:

Tn:

Tv:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Lim–:

X0:

Lim+:

State OFF：

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Advanced

F1...F12： Type:TIME DOSING

Name：

State

ENTERING

OFF

ON

CMD SAFE State

Channel 1/2：

Channel： Mono

Dual

Mode：

Period

OFF

Week

Channel 1/2：

State OFF

ON

Start： ENTERING

Period： ENTERING

Duration： ENTERING

3) 

3) 

3) 

3) 

Monday...Sunday Event 1/2
4) 

State OFF

ON

Start： ENTERING

Duration： ENTERING

2) 

OFF

ON

ENTERING

Waiting time： ENTERING

Fx:ONOFF

5) 
ON/OFF FX：

SP-PV: ENTERING 1) 

1) 当“SP Type”=“Internal”时，参见章节 9.18，第 113 页。
2) 当“Channel”=“Dual”时，“Channel 2”存在
3) 当“Mode”=“Period”时，这些函数才存在
4) 当“Mode”=“Week”时，这些函数才存在 
5) “Fx:”表示标注为“active”的 ON/OFF 函数。 187
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Lock: ON

OFF

Parameters Functions F1...F12： Type:VOL.DOSING

Name：

State

ENTERING

OFF

ON

CMD SAFE State

Value:

PV

Unit

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

OFF

ON

ENTERING

M0:MAIN

Mx:

DI1 Pulse

None

DI2 Pulse

None

m3

L

gal
Igal

Volume: ENTERING

Dosing time ENTERING

System switch Mode：

Invert:

PV

No

Yes

Delay： ENTERING

On/off

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

Low: ENTERING

High: ENTERING

Window

2) 

2) 

Hysteresis

 

 

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5和章节 15。

2) 当“Mode”≠“ON/OFF”时，这些函数才存在 
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20 mA： ENTERING

0 mA/4 mA： ENTERING

Filter:

Fast

None

Slow

2 V/5 V/10 V： ENTERING
0 V： ENTERING

当“Mode”=“Current”时

当“Mode”=“Voltage”时

Unit

Text

Format
Manual entry

Unit list:
当“Unit”=“Custom”时

M0:Inputs DI1/DI2 Totaliser A/B

Mx:Inputs

Totalizer A/B unit

Remote reset

Remote hold

L

m3

gal

Impgal

PV

Active

State

High/Low

ON/OFF
M0:MAIN

M1:

Mx:
... 1)

PV

Active

State

High/Low

ON/OFF
M0:MAIN

M1:

Mx:
... 1)

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Datalogger State OFF

ON

Period： ENTERING

PV1...PV8：

Parameters

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...PV9...PV16：

Max lines： ENTERING

AI1/AI2 Mode：

Current

None

Voltage

Range： 0–20 mA

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Mx:Inputs

0–2 V

0–10 V
0–5 V

4–20 mA
当“Mode”=“Current”时

当“Mode”=“Voltage”时

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5和章节 15。
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This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M0:Outputs AO1/AO2 PV

1) 
M1:

M0:MAIN

Mx:

...

4 mA： ENTERING

20 mA： ENTERING

Diag. event: None

22 mA

Filter:

Fast

None

Slow

Mx:Outputs

DO1/DO2 Mode：

Hysteresis

On/off

Window

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV

Mode：On/Off

Delay：

Invert: No

Yes

ENTERING

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV 

Mode:Hyst/Win

Delay：

Invert: No

Yes

ENTERING

Low: ENTERING

High: ENTERING

FastPWM

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV 

Mode: FastPWM

Frequency：

Invert: No

Yes

ENTERING

0% ENTERING

100% ENTERING

 
1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 

参见章节 9.5和章节 15。
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This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M0:Outputs DO1/DO2 Mode：Parameters

Mx:Outputs

PWM

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV 

Mode：PWM

Min ON time:

Invert: No

Yes

ENTERING

0% ENTERING

100% ENTERING

Period： ENTERING

PFM

1) 
M1:

M0:MAIN

...
Mx:

PV

Mode:PFM

Pulse width:

Invert: No

Yes

ENTERING

0% ENTERING

100% ENTERING

Max. freq.： ENTERING

Pulse

DI2

DI1Input：

Mode:Pulse

Pulse: ENTERING

2) 

 

 
1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 

参见章节 9.5和章节 15。
2)  该功能仅适用于主板 M0 上的输出 DO1 和 DO2，并且仅当启用软件选项“FLOW”时才可用（参见章节 9.5）。
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This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

M1:Ethernet

IP Address 

协议Parameters

Ethernet/IP

PROFINET

ENTERING

Gateway ENTERING

Netmask ENTERING

BOOTP

DHCP 

DCP

DHCP+BOOTP

Manual

MAC Address READING

仅当软件选项“Ethernet protocols”被启用时。 
参见章节 9.5

当“Protocol”=“Modbus 
TCP”或“EtherNet/IP”时

Ethernet units °C – L/min 

°F – GPM 

°C – ImpGPM 

Units PVN1–10

IP settings Mode

当“Manual”被
启用时

Device name
ENTERING 

当“Protocol”=“PROFINET”时 

当“Protocol”=“PROFINET”时 
只在“IP settings”->“Mode”=“DCP”时读
取READING 

当“Protocol”=“Modbus 
TCP”时 

Units PVN11–20 1)
Text

Format

Unit group:

Manual entry

Unit selection

2)

PVN1

PVN20

...

1) 当“Unit group”≠“ON/OFF”且≠“Custom”时
2) 当“Unit group”=“Custom”时
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This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Parameters

当“Temp. calib”=“Manual”时

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Mx:pH/ORP

Temp. adjust

RTD

Temp. calib

Pt 100

None

PT1000

ENTERING

Calib. limits

Warning low:

Warning high:

Error low:

pH zero

Temperature Auto

Manual

Auto

Manual

Buffer Hamilton

DIN19267

Error high:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Warning low:

Warning high:

Error low:

pH slope

Error high:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

Warning low:

Warning high:

Error low:

ORP offset

Error high:

ENTERING

ENTERING

ENTERING

ENTERING

°C ENTERING

°C ENTERING 当“Temperature”=“Manual”时

当“Temperature”=“Auto”时
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This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

This is
when the
device is be-
ing parame-
tered............
.................... 

Mx:Conductivity

Temp. adjust

RTD

Temp. calib

Parameters

Pt 100

None

PT1000

ENTERING

Concentration

H2SO4 (32–89%)

H2SO4 (0–30%)

HNO3 (0–30%)

None

Temperature Auto

Manual

Auto

Manual

Calib.Buffer 5 µS

100 mS

HCl (0–18%)

HNO3 (35–96%)

NaOH (0–14%)

HCl (22–39%)

NaCl (0–26%)

NaOH (18–50%)

Probe 2 electrodes

4 electrodes

Temp.Comp. None

UPW-NaCl

Linear

EN 27888

UPW

Coef. ENTERING 当“Temp.Comp.”=“Linear”时

当“Temperature”=“Auto”时
°C ENTERING 当“Temperature”=“Manual”时

°C ENTERING 当“Temp. calib”=“Manual”时

15 µS

100 µS

1.413 µS

1) 

USP alarm ENTERING

Concentr.table 1) 

1) 此菜单作为选项提供（参加章节 9.5） 
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1) 

Calibration

M0:Outputs AO1/AO2 4 mA

20 mA

ENTERING

ENTERING

Mx:Outputs

DI1/2 totaliser Reset totaliz.AM0:Inputs

Reset totaliz.B

Yes/No

Yes/No

Flow unit

Start teaching

Volume teaching

Flow teaching

Meas.in progr.

Flow 
teaching

Teaching result

L

m3

gal

Igal

Unit of volume

Start teaching Meas.in progr.

Flowed 
Volume

Teaching result

DI1/2: flow rate K factor ENTERING

L/h

Igal/s

Flow unit

...

System Hold Inactive

Active

Code 0*** Confirm code 0***

1) 

L/h

Igal/s

...

1) 此菜单作为选项提供（参加章节 9.5） 

195

配置菜单结构 

8619	型

中文



Mx:Inputs

PV offset calibration

AI1/AI2

PV 2-point calibration

1stPoint

2ndpoint?

2ndPoint

Calibr. result

Yes

NO

Calibration

Voltage calibration

Current calibration

1stPoint

2ndPoint

Calibr. result

1stPoint

Calibr. result

Mode：general

Calibration intervals Calibration

Last

Reset Cali-
bration Timer

ENTERING

Maintenance

Last

Reset Mainte-
nance Timer

ENTERING

Yes/No

Yes/No

Factory calibration Yes/No

当“Mode”=“Voltage”时；参见章节 9.24。

当“Mode”=“Current”时；参见章节 9.24。

Range

PV slope calibration

1stPoint

2ndpoint?

2ndPoint

Calibr. result

Yes

NO

Voltage calibration

Current calibration

1stPoint

Calibr. result

ENTERING

Mode：chlorine

Calibration intervals Calibration

Last

Reset

ENTERING

Maintenance

Last

Reset

ENTERING

Yes/No

Yes/No

Factory calibration Yes/No

当“Mode”=“Voltage”时；参见章节 9.24。

当“Mode”=“Current”时；参见章节 9.24。
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1) 

DI1/2：totaliserMx:Inputs

DI1/2: flow rate

参见“Calibration -> M0:Inputs”
Calibration

1) 

Mx:pH/ORP pH auto calib.

Calib. interval

pH manual calib.

1stPoint

2ndpoint?

Rinse

2ndpoint?

pH calib. result

YesNO

pH calib. data

Last

Isoth.potential

VALUE

Isoth.potential

Zero ENTERING

Slope ENTERING

Iso pH

ENTERING

ENTERING

ORP calibration 1stPoint

Calib. result ORP

ORP calib. data Offset ENTERING

Interval

Calib. log READING

ENTERING

Auto. calib.

Calib. interval

Mx:Conductivity

Manual calib. ENTERING

RESULT

Cell const. ENTERING

Last

RESULT

Interval

READING

ENTERING

TDS factor ENTERING

System log READING

1) 此菜单作为选项提供（参加章节 9.5） 
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Diagnostics System Code 0*** Confirm code 0***

Glass electrodeMx:pH/ORP

Impendance

State ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING

Depend. temp. ENTERING

Ref. electrode

Impendance

State ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING

ConductivityMx:Conductivity

电导率

State ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING

Temperature

Temperature

State ON/OFF 

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING

Monitor READING

AI1/AI2Mx:Inputs Thresholds: None
低

Warning low: ENTERING

Warning high: ENTERING

Error low: ENTERING

Error high: ENTERING

高
Both

当“Thresholds”=“High”或“Both”时

如果“Thresholds”=“High”或“Both”

当“Thresholds”=“High”或“Both”时

如果“Thresholds”=“High”或“Both”

Open loop Disable/Enable 当在“电压”模式下配置模拟输入时
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Tests

Diagnostics Mx:Conductivity Temperature

Temperature

State ON/OFF

READING

Warning high: ENTERING

Warning low: ENTERING

Error high: ENTERING

Error low: ENTERING

Monitor READING

System Code 0*** Confirm code 0***

PV

Value:

Simulate PV M0:MAIN

ENTERING

M1:

Mx:

... 1)

Mx:Outputs

M0:Outputs

AO2

AO1： ENTERING

ENTERING

DO1： OFF/ON

DO2 OFF/ON

 

Information Error MESSAGE

MESSAGEWarning

Versions

MESSAGEMaintenance

MESSAGESmiley

M1:

M0

Mx:

...

READING

READING

READING

READINGSystem log

1)  选项提供取决于现有模块和/或启用的选项。 
参见章节 9.5和章节 15。
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15	 过程变量	
本章介绍在每个扩展模块上可用的过程变量 (PV)。例如，PV 可以是过程输入、PVN、PVC。可用 PV 的列表
取决于现有模块和启用的选项：

• 章节 15.1 介绍在主板 M0:MAIN 上可用的 PV。

• 章节 15.2 介绍在 M1:Ethernet 模块上可用的 PV。

• 章节 15.3 介绍在输入模块上可用的 PV。

• 章节 15.4 介绍在 pH/ORP 模块上可用的 PV。

• 章节 15.5 介绍在电导率模块上可用的 PV。

• 章节 15.6 介绍在附加输出模块上可用的 PV。

15.1	 主板	M0:MAIN	

DI1

None

DI1：Qv

DI2

AO1
AO2

DI2：Qv

DO1
DO2
SysSwitch

Fx:

M0:MAIN

当软件选项“FLOW”处于启用状态时，可在设备上使用。 
参见章节 9.5 

Warning

DI1：TotA
DI1：TotB
DI2：TotA
DI2:  TotB
DI1：Hz
DI2：Hz

Constant

PVCx

只显示兼容的 PV。

例如：配置模拟输出 (AO) 时，不显示 PV “Warning”“SysSwitch”“DI1”和“DI2”。

“Constant”=用户输入的值 

“Warning”=设备生成的事件 

“AOx”=模拟输出 

“DOx”=数字输出 

“System switch”=当相应的事件被配置并被启用时 

“DIx”=数字输入 

“DIx Qv”=数字输入 DIx 处的流量 
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“DIx TotA”=数字输入 DIx 处的累加计数器 A 

“DIx TotA”=数字输入 DIx 处的累加计数器 B 

“DIx Hz”=数字输入 DIx 处的频率 

“Fx:”=已启用且已配置的函数的结果

“PVCx” = 可由用户确定数值的过程变量。

15.2	 在	M1:Ethernet	模块上	
PVN1

PVN20

M1:Ethernet
...

只显示兼容的 PV。

例如：配置模拟输出 (AO) 时，不显示单位定义为 ON/OFF 的 PVN。

PVN（过程变量网络）是通过以太网从 PLC 发送到设备的数据。 
PVN 可以被分配给输出或函数，并被显示在过程级别中或被记录在存储卡上。PVN 的默认值（直到 
PLC 第一次发送数据）是 0.0。 
当 PLC 停止更新 PVN（或者以太网连接中断）时，PVN 将保留其最后的有效值。

更多信息参见以下网址中的 8619 型数字通信补充说明：country.burkert.com。
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15.3	 在输入模块上	

DI1

DI1：Qv

DI2

DI2：Qv

AI2Raw

AI1

AI2

AI1Raw

Mx:Inputs

当软件选项“FLOW”处于启用状态时，可在设备上使用。参见章
节 9.5 

DI1：TotA

DI1：TotB

DI2：TotA

DI2：TotB

DI1：Hz

DI2：Hz

只显示兼容的 PV。

例如：配置模拟输出 (AO) 时，不显示 PV “DI1”和“DI2”。

“AIx”=缩放的物理值（参见章节 9.24）

“DIx”=数字输入

“DIx Qv”=数字输入 DIx 处的流量

“DIx TotA”=数字输入 DIx 处的累加计数器 A

“DIx TotA”=数字输入 DIx 处的累加计数器 B

“AIxRaw”=模拟输入 AIx 处的电流或电压标准信号

“DIx Hz”=数字输入 DIx 处的频率

15.4	 在	pH/氧化还原模块上
pH

mV
ORP

°C

°F

RTD

Mx:pH/ORP

	

只显示兼容的 PV。

例如：如果在“On/Off”模式下配置数字输出 (DO)，则不会显示 pH/氧化还原扩展模块的 PV。

“pH”=流体的 pH 测量值

“mV”=流体的 pH 测量值，单位为 mV

“ORP”=测得的流体氧化还原电位，单位为 mV

“°C”=测得的流体温度，单位为 °C

“°F”=测得的流体温度，单位为 °F

“RTD”=温度等级的输入电阻，单位为 Ω
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15.5	 在电导率模块上
µS/cm

Ω.cm
°C

°F

RTD

TDS
%

USP

Mx:Conductivity

只显示兼容的 PV。

例如：配置模拟输出 (AO) 时，不显示 PV “USP”。

“µS/cm”=测得的流体电导率

“Ω.cm”=电阻率

“°C”=测得的流体温度，单位为 °C

“°F”=测得的流体温度，单位为 °F

“RTD”=温度等级的输入电阻，单位为 Ω

“TDS”=溶解在流体中的固体量，单位为 ppm

“%”=流体的质量浓度（软件选项）。

“USP”=USP 功能的状态。参见章节 9.29 中的表 10。

15.6	 在附加输出模块上
AO1

AO2
DO1

DO2 

Mx:Outputs

只显示兼容的 PV。

“AOx”=模拟输出 

“DOx”=数字输出 
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16	 维修和保养	

16.1	 安全说明	

危险

触电可能导致受伤。

 ▶ 如果打算在潮湿的环境中或在户外使用设备的 12~36 V DC 版本，请将最大工作电压限制在 35 V DC。

 ▶ 在操作系统或设备之前，请先断电并确保其不会重新启动。

 ▶ 任何连接到该设备的仪器必须按照 UL/EN 61010-1 标准与配电网络双重绝缘。

 ▶ 遵守适用的电气设备事故预防规定和安全规定。

警告

保养不当可能导致受伤。
 ▶ 维护工作只能由授权专业人员使用合适的工具进行。
 ▶ 在系统上工作完后，确保系统受控地重启。

16.2	 设备保养

可以使用稍微用水打湿的抹布来清洁设备，如有必要，可添加与设备材料相容的清洁剂。

如需更多信息，请联系 Bürkert 供应商。
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16.3	 故障排除	

下表显示在章节 8.3 中所述的 LED 灯、图标和设备生成的事件类型之间的关联。

LED	灯 显示的图标
事件类型和可能的原因LED 灯 A 

（左）
LED 灯 B 
（右） Smiley Error 警告 Maintenance

紫色 
（闪烁）

紫色 
（闪烁） 任意

Profinet 协议的 DCP 模式
在带有以太网模块的设备上
被启用。

绿色 绿色
设备上没有启用任何诊断功
能时的正常运行和标准图
标。

绿色 红色 X 与诊断相关的“Error” 
事件。参见章节 11。

红色 绿色 X 与设备相关的“Error” 
事件。

绿色 橙色 与诊断相关的“Warning”
事件。参见章节 11。

橙色 绿色 与设备相关的“Warning”
事件。

绿色 橙色

与校准相关
的“Maintenance” 
事件。参见章节 10.13、 
章节 10.15、章节 10.19、
章节 10.20。

任意颜色 任意颜色 任意表情 X 与数据记录器相关的问题

16.3.1	 其他问题	

问题 建议的措施
对于壁装版本，即使接通设备电
源，显示屏也未亮起。

 → 检查连接显示屏和电路板的扁平电缆是否已连接。

 → 如果扁平电缆已连接，请检查接线。
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16.3.2	 与过程参数监测相关的“Error”事件（显示红色	LED	灯	B（右）以及图标	 X 	
和	 ）

当生成与过程参数监测相关的错误事件时：

• 如果将“Diag. events”配置为“22 mA”，则 4~20 mA 输出产生 22 mA 的电流（参见章节 9.25）； 

• 晶体管输出正常工作。

在“Information”菜
单中显示的消息

含义 建议的措施

“Mx:E:AIx low” 模块的模拟输入值“Mx:Inputs”超出许可
的范围。
当“Mx”模块的模拟输入监测启用时，会
显示此消息，具体取决于定义的 ERROR 
LOW 阈值（参见章节 11.3）。

 → 检查电源输出接线。

 → 确保所连接的仪器正常工作。

“Mx:E:AIx high” 模块的模拟输入值“Mx:Inputs”超出许可
的范围。
当“Mx”模块的模拟输入监测启用
时，会显示此消息，具体取决于定义的 
ERROR HIGH 阈值（参见章节 11.3）。

 → 检查电源输出接线。

 → 确保所连接的仪器正常工作。

“Mx:E:AIx open” 在电压模式下配置的模拟输入处检测到开环
回路
当启用模块“Mx”的开环控制回路检测
时，就会显示该消息（参见章节 11.4）。

 → 检查电源输出接线。

 → 确保所连接的仪器正常工作。

“Mx:E:Glass 
imped.”

模块“Mx”上的测量电极阻抗超出许 
可范围。
当“Mx”模块上的测量电极阻抗监测启
用时，会显示此消息，具体取决于定义的 
ERROR LOW 和 ERROR HIGH 阈值（参见
章节 11.5）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取 
pH 电极的阻抗值（章节 11.5）。

 → 如有必要，清洁探头，然后重新校
准测量传感器或更换探头。
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在“Information”菜
单中显示的消息

含义 建议的措施

“Mx:E:Ref. imped.” 参比电极的阻抗超出许可范围。
当参比电极的阻抗监测启用时，会显示此
消息，具体取决于定义的 ERROR LOW 和 
ERROR HIGH 阈值（参见章节 11.5）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取参
比电极的阻抗值（章节 11.5）。

 → 如有必要，清洁探头，然后重新校
准测量传感器或更换探头。

“Mx:E:Conductivity” 流体的电导率超出范围。
当“Mx”模块上的流体电导率监测启用
时，会显示此消息，具体取决于定义的 
ERROR LOW 和 ERROR HIGH 阈值（参见
章节 11.6）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取流
体的电导率值（章节 11.6）。

 → 如有必要，清洁测量元件和/或重新
校准传感器。

“Mx:E:Temperature” 液体温度超出了范围。
当“Mx”模块上的流体温度监测启用
时，会显示此消息，具体取决于定义的 
ERROR LOW 和 ERROR HIGH 阈值（参见
章节 11.7）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取测
得的温度（章节 11.7）。

 → 如有必要，通过测量温度已知的流
体，检查内置温度传感器是否正常
工作。

 → 如果温度传感器故障，请将其寄回
给制造商。

 → 如果不是温度传感器的原因，请检
查过程。

“Mx:E:RTD open” 温度传感器没有连接到“Mx”模块
当“Mx”模块的温度测量模式设置
为“automatic”时，才可能会显示此消息
（参见章节 9.28 和/或 ）。

 → 将温度传感器连接到“Mx”模
块或将过程中使用的温度值设
置为“Manual”模式（参见章
节 9.28 和/或 9.29）。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。
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16.3.3	 与设备问题相关的“Error”事件（显示红色	LED	灯	A（左）	
和图标	 X 	和	 ）	

当生成与设备问题相关的错误事件时：
• 一个或多个 4~20 mA 输出产生 22 mA 的电流 
• 晶体管输出正常工作。

在“Information”
菜单中显示的消息

含义 建议的措施

“Mx:E:ORP sat.”

“Mx:E:pH sat.”

由于测量板的输入级饱和，无法正确测量 
pH 值和/或氧化还原值。 

 → 检查接地端是否正确接线 
 → 检查设备的等电位面。

“M0:E:Mx com.” 与扩展模块的连接中断  → 关闭电源并再次接通。
 → 如果故障仍然存在，请将设备寄回给 
Bürkert。

“Mx:E:Memory 
FR”

出厂数据丢失 

该过程继续进行，但设备的精度发生变
化。

 → 关闭电源并再次接通。
 → 如果故障仍然存在，请将设备寄回给 
Bürkert。

“Mx:E:Memory 
UR”

传感器的用户数据丢失  → 关闭电源并再次接通。
 → 检查所有传感器的参数并重新保存
 → 如果故障仍然存在，请将设备寄回给 
Bürkert。“Mx:E:Memory 

UW”

“Mx:E:Memory 
CR”

模块“Mx”的校准参数丢失  → 关闭电源并再次接通。
 → 如果错误是由主板“M0”引起，则重
新进行示教

 → 如果错误是由模块“Mx”引起的， 
请重新校准与该模块相连的传感器。

 → 如果故障仍然存在，请将设备寄回给 
Bürkert。

“Mx:E:Memory 
CW”

“Mx:E:RTClock” 内置时钟出错。
功能仍可继续使用。

 → 将设备寄回给 Bürkert。

“Mx:E:totalisers 
lost”

累加计数器最后一次获得的值丢失。
使用自上次断电以来保存的值。

 → 关闭电源并再次接通。
 → 如果故障仍然存在，请将设备寄回给 
Bürkert。

“Mx:E:total+backup 
lost”

累加计数器的值永久丢失。

重置累加计数器。

 → 关闭电源并再次接通。
 → 如果故障仍然存在，请将设备寄回给 
Bürkert。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。
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16.3.4	 与过程参数监测相关的“Error”事件（显示橙色	LED	灯	B（右）以及图标	 	
和	 ）

当生成与过程参数监测相关的“Warning”事件时：

• 一个或多个 4~20 mA 输出正常工作
• 切换在“warning”模式下配置的晶体管输出。

在“Information”菜单
中显示的消息

含义 建议的措施

“Mx:W:AIx low” 模块的模拟输入值“Mx:Inputs”超出
许可的范围。
当“Mx”模块的模拟输入监测启用
时，会显示此消息，具体取决于定义的 
WARNING 阈值（参见章节 11.3）。

 → 检查电源输出接线。

 → 确保所连接的仪器正常工作。

“Mx:W:AIx high” 模块的模拟输入值“Mx:Inputs”超出
许可的范围。
当“Mx”模块的模拟输入监测启用
时，会显示此消息，具体取决于定
义的 WARNING HIGH 阈值（参见
章节 11.3）。

 → 检查电源输出接线。

 → 确保所连接的仪器正常工作。

“Mx:W:Ref imped.” 模块“Mx”上的参比电极阻抗超出许
可范围。
当“Mx”模块的参比电极阻抗监测启
用时，会显示此消息，具体取决于定
义的 WARNING LOW 和 WARNING 
HIGH 阈值（参见章节 11.5）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取参比
电极的阻抗值（章节 11.5）。

 → 如有必要，清洁探头，然后重新校准
测量传感器或更换探头。

“Mx:W:Glass imped.” 模块“Mx”上的测量电极阻抗超出许
可范围。
当“Mx”模块的测量电极阻抗监测启
用时，会显示此消息，具体取决于定
义的 WARNING LOW 和 WARNING 
HIGH 阈值（参见章节 11.5）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取测量
电极的阻抗值（章节 11.5）。

 → 如有必要，清洁探头，然后重新校准
测量传感器或更换探头。

“Mx:W:Conductivity” 流体的电导率超出范围。
当“Mx”模块上的流体电导率监测启
用时，会显示此消息，具体取决于定义
的 ERROR LOW 和 ERROR HIGH 阈
值（参见章节 11.6）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取流体
的电导率值（章节 11.6）。

 → 如有必要，清洁元件，然后重新校准
测量传感器。

“Mx:W:Temperature” 液体温度超出了范围。

当“Mx”模块上的流体电导率监测启
用时，会显示此消息，具体取决于定
义的 WARNING LOW和 WARNING 
HIGH 阈值（参见章节 11.7）。

 → 访问“Diagnostics”菜单，读取测得
的温度（章节 11.7）。

 → 如有必要，通过测量温度已知的流
体，检查内置温度传感器是否正常工
作。

 → 如果温度传感器故障，请将其寄回给
制造商。

 → 如果不是温度传感器的原因，请检查
过程。

“W:concent.OOR” 流体的电导率或浓度超出计算范围  → 确保流体的温度和电导率对于所配置
的浓度计算是正确的（参见章节  
9.29）。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。
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16.3.5	 与设备问题相关的“Warning”事件（显示橙色	LED	灯	A（左）	
和图标	 	和	 ）

当生成与设备问题相关的“Warning”事件时：

• 一个或多个 4~20 mA 输出正常工作 
• 切换在“warning”模式下配置的晶体管输出。

在“Information”
菜单中显示的消息

含义 建议的措施

“M0:W:Time 
lost”

日期和时间丢失。

如果设置了定时计量周期，则无法进行该计
量周期。参见章节 9.19。

如果设置了校准或维护间隔，则不会生成
校准或维护提醒消息。参见章节 10.13、 
10.15、10.19 或 10.20。

 → 重新设置设备的日期和时间（参见
章节 9.2）。

“M0:W:ON/OFF 
time”

超过了为 ON/OFF 函数
的“MaxONtime”参数定义的持续时间 
（参见章节 9.17）。

 → 停用 ON/OFF 函数，然后再次启用。

“M0:W:Pulse x 
lim.”

在“Pulse”模式下，为脉冲输入的体积不
正确（参见章节 9.26.7）。 

 → 输入相应的体积。
 → 检查 K 系数。

“M0:W:Pulse × 
1:1”

在“Pulse”模式下，为脉冲输入的体积不
正确（参见章节 9.26.7）。 

 → 输入相应的体积。
 → 检查 K 系数。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。
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16.3.6	 与校准相关的“Maintenance”事件（显示橙色	LED	灯	B（右）以及图标	 、
	和	 ）	

当生成与校准相关的“Maintenance”事件时：

• 一个或多个 4~20 mA 输出正常工作 

• 切换在“warning”模式下配置的晶体管输出。

在“Information”
菜单中显示的消息

含义 建议的措施

“MxM:Time to 
cal.”

在“Mx”模块中的传感器上进行校准。

两次校准的时间间隔
在“CALIBRATIONINTERVAL”菜单
的“INTERVAL”功能中设定。（参见章
节 10，第 150 页）。

 → 校准传感器（参见章节 10，第 
150 页） 

“W:AI1 cal.” 对 AI1 进行校准。

校准时间间隔在章节 10.13 中指定。

 → 对 AI1 进行校准。参见章节 10.5 
或章节 10.10。

 → 重置延迟直至下一次校准。参见章
节 10.13。

“W:AI2 cal.” 对 AI2 进行校准。

校准时间间隔在章节 10.13 中指定。

 → 对 AI2 进行校准。参见章节 10.5 
或章节 10.10。

 → 重置延迟直至下一次校准。参见章
节 10.13。

“W:AI1 maint.” 对 AI1 采取维护措施。

维护时间间隔在章节 10.15 中指定。

 → 对 AI1 采取必要的维护措施。

 → 重置延迟直到下一次维护事件。 
参见章节 10.15。

“W:AI2 maint.” 对 AI2 采取维护措施。

维护时间间隔在章节 10.15 中指定。

 → 对 AI2 采取必要的维护措施。

 → 重置延迟直到下一次维护事件。 
参见章节 10.15。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。
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16.3.7	 数据存储期间的错误消息	

在保存数据时可能显示以下错误消息（参见章节 9.6）。

显示的消息 含义 建议的措施
“Missing 
memory card”

设备中未插入存储卡或存储卡未格式化。  → 将存储卡插入设备中（参见章节 5）。

 → 格式化存储卡。
“Datalogger is 
enabled”

存储卡已被数据记录器使用。  → 停用数据收集（参见章节 9.22）。 

“File open” 无法创建文件。  → 格式化存储卡。
“Memory card 
write”

存在文件写入问题。  → 确保存储卡未启用写入保护。

 → 检查存储卡上是否仍有足够的可 
用空间。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。

16.3.8	 数据加载期间的错误消息	

在加载数据时可能显示以下错误消息（参见章节 9.7）。

显示的消息 含义 建议的措施
“Missing 
memory card”

设备中未插入存储卡或存储卡未格式化。  → 将存储卡插入设备中（参见章节 5）。

 → 格式化存储卡。
“Datalogger is 
enabled”

存储卡已被数据记录器使用。  → 停用数据收集（参见章节 9.22）。 

“File open” 无法读取含已保存数据的文件：

• 数据格式不兼容。

• 或者数据保存失败。

检查两个设备的兼容性：

 → 保存每个设备的数据（在两张不同的
存储卡上）。

 → 检查文件名是否相同。

 → 如果文件名不同，请手动输入配置。
“Memory card 
read”

含已保存数据的文件损坏：  → 使用另一个文件。

“Incompatible 
module”

您试图将存储的数据从一个模块传输到另一个
不同类型的模块（例如，将数据从 pH 模块保
存到电导率模块）。

 → 将数据加载到相同类型的模块中。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。
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16.3.9	 数据记录期间的消息（显示图标	 X ）

与图标 X  关联的错误消息可以在数据记录期间传输（参见章节 9.22）。

系统日志中显示的消息 含义 建议的措施
“M0:MC read only” 该卡受到写入保护。 操作锁定杆即可授予该卡的写入

权限。
“M0:MC failure” 存储卡问题  → 确保设备中是否有存储卡。

 → 格式化存储卡。

 → 如果问题仍然存在，请更换
存储卡。

“M0:MC full” 存储卡已满。  → 插入空白存储卡或删除当前
卡上的数据。

 → 如果问题仍然存在，请使用 
PC 格式化该卡。

 → 如果问题仍然存在，请更改
存储卡类型。

“M0:MC data loss” 当启用数据记录器时，已移除该卡。

数据丢失。

在从设备中取出存储卡之前，请
务必停用数据记录器（参见章
节 9.22）。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。

16.3.10	 其他消息

系统日志中显示的消息 含义 建议的措施
“M0:Power on” 接通设备。 -
“Too big value” 配置计算函数时（请参见章节  

9.14），应输入常量值，但其他项设
置为“NONE”。

 → 首先配置不是常量的项。

 → 与未列出的消息有关的信息，请联系 Bürkert。
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17	 备件和配件	

当心

不合适的零件会造成人身伤害、财物损失。

错误配件和不合适的备件可能导致人身伤害并损坏设备及其周围环境。
 ▶ 只能使用 Bürkert 的原装配件和原装备件。

备件	 订货号	
适用于 8619 multiCELL 的 4 个塑料紧固件 560225 
适用于 8619 multiCELL WM 盖板的 4 个塑料螺钉 565193 

配件 订货号	
8 GB 存储卡： 564072 
适用于 8619 multiCELL WM 的安装套件 564596 
适用于电缆格兰头 M20x1.5 带 RJ45-M12 D 型接口插头的适配器 569242 
pH 传感器连接电缆，3 m 561904 
pH 传感器连接电缆，5 m 561905 
pH 传感器连接电缆，10 m 561906 
Pt 1000 温度传感器连接电缆，3 m 561907 
Pt 1000 温度传感器连接电缆，5 m 427113 
Pt 1000 温度传感器连接电缆，10 m 554822 
Variopin 电缆，3 m 554855 
Variopin 电缆，5 m 554856 
Variopin 电缆，10 m 554857 
软件选项：PID 561836 
软件选项：数据记录器 561837 
软件选项：计量 561838 
软件选项：流量 561839 
软件选项：浓度 561840 
软件选项：以太网协议（Modbus TCP、PROFINET、EtherNet/IP） 569286 
软件选项：MATH 569848

17.1	 附加文档	

与配置以太网版本相关的信息，参见以下网站上有关数字通信的补充说明：country.burkert.com
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18	 包装和运输	

注意	
运输损坏	

未受充分保护的设备在运输过程中可能会被损坏。

 ▶ 将设备放在防震包装中进行运输，以防受潮和变脏。

 ▶ 避免高于或低于所允许的仓储温度。

19	 存放	

注意	
存放不当可能会损坏设备。

 ▶ 将设备存放在干燥无尘的环境中。

 ▶ 存放温度：–20~+70 °C， 
插入订货号为 564072 的存储卡时限制在 –10~+70 °C。

20	 废弃处置	
环保弃置

 ▶ 遵守国家有关处置和环保的规定。

 ▶ 分开收集电器和电子产品，并按规定对它们进行处置。

更多信息参见：country.burkert.com。
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